
Gibbon Population Monitoring and Habitat Assessment Technique

เทคนิคการประเมินประชากรชะนี 
และสถานภาพถิ่นอาศัย 

Gibbon

IS
BN

 : 
   

   
   

   
   

  เ
ทค

นิค
กา

รป
ระเ

มิน
ปร

ะชา
กร

ชะน
ี แ

ละส
ถา

นภ
าพ

ถิ่น
อา

ศัย
  G

ibb
on

 P
op

ula
tio

n 
Mo

nit
or

ing
 a

nd
 H

ab
ita

t A
ss

es
sm

en
t T

ec
hn

iqu
e 

สมาคมอนุรักษ์สัตว์ป่า (WCS) ประเทศไทย 
ร่วมกับ กรมอุทยานแห่งชาต ิสัตว์ปา่ และพันธุ์พืช 

มุ่งนำวิทยาการ เพื่องานอนุรักษ์สัตว์ป่า 
“Saving Wildlife and Wildland 

through Careful Science” 



เทคนิคการประเมินประชากรชะนี  
และสถานภาพถิ่นอาศัย 
Gibbon Population Monitoring  
and Habitat Assessment Technique 


















โดย

สมาคมอนุรักษ์สัตว์ป่า (WCS) ประเทศไทย 
55/295เมืองทองธานีโครงการ5ซอย3ถนนแจ้งวัฒนะ

ปากเกร็ดนนทบุรี11120

โทร.025034478-9

โทรสาร025034096

http://www.wcsthailand.org

e-mailthailand@wcs.org





สนับสนุนโดย(Supported by) 

I



เทคนิคการประเมินประชากรชะนี  
และสถานภาพถิ่นอาศัย 
Gibbon Population Monitoring  
and Habitat Assessment Technique 




 

คณะผู้จัดทำ 

สุทธิรักษ์หนองแก้ว

รุ้งนภาพูลจำปา

เพิ่มศักดิ์กนิษฐชาต

WarrenBrockelman

 
 
 

การอ้างอิง(Citationstyle)

สมาคมอนุรักษ์สัตว์ป่าประเทศไทย.2549.เทคนิคการประเมินประชากรชะนี

และสถานภาพถิ่นอาศัยแสงเมืองการพิมพ์,กรุงเทพฯ

WCSThailand.2006.GibbonPopulationMonitoringandHabitat

AssessmentTechnique.SaengMuangPrintingCo.,Ltd.,Bangkok.



 

ISBN

พิมพ์ครั้งที่1ธันวาคม2549

พิมพ์ที่แสงเมืองการพิมพ์

คำนิยม 
 

 คู่มือการประเมินประชากรชะนี และสถานภาพถิ่นอาศัย จัดทำขึ้นภายใต้

โครงการการอนุรักษ์ชะนีมือดำ และเซียมัง ในผืนป่าฮาลาบาลา (Conservation of

agilegibbonHylobatesagilisandsiamangSymphalangussyndactylus in

Halabala Forest Complex) ซึ่งเป็นโครงการที่ได้รับการสนับสนุนทุนจาก Great

ApeConservationFund,USFishandWildlifeService

 การดำเนินงานในพื้นที่ได้รับความร่วมมืออย่างดียิ่งจากกรมอุทยานแห่งชาติ

สัตว์ป่า และพันธุ์พืช โดยเฉพาะคุณศิริพรทองอารีย์ หัวหน้าสถานีวิจัยสัตว์ป่าฮาลา

บาลาคณุสวุฒัน์แกว้ศรสีขุอดตีหวัหนา้เขตรกัษาพนัธุส์ตัวป์า่ฮาลาบาลาและเจา้หนา้ที่

จากหน่วยงานทั้งสอง ประกอบด้วย คุณอังสนา มองทรัพย์  คุณอมร ประจักษ์จิต

คุณจุฑามาศยืนยงคุณทิพยรัตน์ทัยศรีคุณภีรวัฒน์คาโอ๊ะและคุณณรงศักดิ์

พงศ์ดี

 รายละเอียดและเทคนิคในการสำรวจประชากรชะนี เป็นของศาสตราจารย์

วอเรนบรอคเคลแมนจากคณะวิทยาศาสตร์มหาวิทยาลัยมหิดลและศูนย์พันธุวิศว-

กรรมและเทคโนโลยีชีวภาพแห่งชาติภาพลายเส้นโดยคุณธัญลักษณ์สุนทรมัฏฐ์
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คำนำ 
 

 การประเมินประชากรสัตว์ป่าและถิ่นอาศัย เป็นเนื้อหาที่สำคัญในการใช้

ประเมินผลการจัดการและการอนุรักษ์สัตว์ป่า ซึ่งมีเทคนิคเฉพาะเจาะจงสำหรับกลุ่ม

สัตว์ป่าต่างๆ สำหรับชะนีถือเป็นสัตว์ป่าที่จัดอยู่ในกลุ่มถูกคุกคามในพื้นที่อนุรักษ์ใน

ประเทศไทย เนื่องจากได้รับผลกระทบโดยตรงจากการล่า และการทำลายถิ่นอาศัย

การสำรวจประชากรชะนีมีเทคนิคเฉพาะ และถือเป็นความน่าภาคภูมิใจสำหรับการ

ศกึษาชะนใีนประเทศไทยทีม่ปีระวตักิารพฒันาดา้นเทคนคิการศกึษาทางดา้นชวีวทิยา

และนิเวศวิทยาอย่างต่อเนื่องและยาวนาน โดยผู้นำในด้านนี้คือ ศาสตราจารย์วอเรน

บรอคเคลแมน แห่งคณะวิทยาศาสตร์ มหาวิทยาลัยมหิดล ซึ่งอาจารย์และนิสิต

นกัศกึษาสถาบนัตา่งๆใชเ้ปน็แบบอยา่งในการดำเนนิการศกึษาชะนมีาโดยตลอดดงันัน้

เมื่อสมาคมอนุรักษ์สัตว์ป่า (WCS) ประเทศไทย ได้มีโอกาสร่วมดำเนินการประเมิน

ประชากรชะนีมือดำและเซียมังในพื้นที่ป่าเขตรักษาพันธุ์สัตว์ป่าฮาลาบาลาจังหวัด

นราธิวาสร่วมกับเจ้าหน้าที่กรมอุทยานแห่งชาติสัตว์ป่าและพันธุ์พืชโดยมีอาจารย์

วอเรนฯ เปน็ผูฝ้กึอบรมสมาคมฯจงึเหน็วา่เทคนคิการสำรวจประชากรชะนแีละถิน่อาศยั

มคีวามนา่เชือ่ถอื และควรจะไดร้บัการเผยแพรใ่หก้บัเจา้หนา้ที่ และนกัวชิาการทีเ่กีย่ว

กับการอนุรักษ์สัตว์ป่าและถิ่นอาศัย ให้สามารถนำไปใช้ได้ โดยสมาคมฯ หวังเป็น

อย่างยิ่งว่า อนาคตของการจัดการและการอนุรักษ์สัตว์ป่าไทย จะอยู่บนพื้นฐานของ

วิชาการและความรู้ที่เข้มแข็ง โดยที่นักวิชาการสัตว์ป่าไทยในยุคนี้ จะเป็นแบบอย่าง

ให้กับชนรุ่นหลังที่จะเป็นกำลังสำคัญในการอนุรักษ์สัตว์ป่าไทยในอนาคตให้ยั่งยืนอยู่

คู่ป่าไทยตลอดไป
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ความรู้เบื้องต้นของชะนี 
และชะนีในประเทศไทย 

Introduction and  
Gibbons in Thailand 

 

ชะนีดำใหญ่

บทที่ 1  ความรู้เบื้องต้นของชะนีและชะนีในประเทศไทย ความรู้เบื้องต้นของชะนีและชะนีในประเทศไทย   บทที่ 1   
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บทที่ 1  
ความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับชะนี  

และชะนีในประเทศไทย 
Introduction and Gibbons in Thailand 





ชะนีคืออะไร 
	 ชะน	ี(Gibbons)	จดัเปน็สตัวเ์ลีย้งลกูดว้ยนมตระกลูลงิทีไ่มม่หีางขนาดเลก็	(Lesser	

Apes)	 ในวงศ์	 Hylobatidae	 ไม่มีการสร้างรัง	 (Marshell	 and	 Sugardjito,	 1986)	

โดยทัว่ไปมนีำ้หนกัประมาณ	5-7	กโิลกรมั	แตใ่นบางชนดิ	เชน่	ชะนดีำใหญ	่(siamang)	

อาจมากถึง	10-12	กิโลกรัม	สามารถเคลื่อนที่ได้อย่างรวดเร็ว	และว่องไวโดยใช้วิธีห้อย

โหน	 (brachiation)	 ซึง่เปน็การเคลือ่นทีโ่ดยการแกวง่แขนทัง้สองขา้ง	 โหนตวัจากกิง่หนึง่	

สูอ่กีกิง่หนึง่	(Fleagle,1980:193)	และในขณะทีโ่หนนัน้แตล่ะแขนทีแ่กวง่ไปจะหดกลบัมา	

อยูใ่นระดบัใตห้วัไหลก่อ่นทีจ่ะยืน่แขนออกไปโหนตวัอกีครัง้หนึง่	 ซึง่แตกตา่งจากลงิทีไ่มม่	ี

หางขนาดใหญ	่ (Great	 Apes)	 เชน่	 อรุงัอตุงั	 ทีจ่ะหดแขนในระดบัเหนอืหวักอ่นยืน่ออก

ไปตามกิง่ไมแ้ละบนตน้ไมส้งู	(Sugardjito,	1982	cited	Marshell	and	Sugardjito,	1986)	

ความสามารถนี้เป็นผลมาจากการมีวิวัฒนาการให้ร่างกายมีแขนแข็งแรง	 และยาวมาก

เป็นสองเท่าของขา	นอกจากนี้มันยังมีนิ้วมือเรียวยาวทำให้จับกิ่งไม้ได้แน่น		

	

	

	

	

	

	

	

ที่มา;www.gibbons.de

ภาพที่ 1.1  แสดงลักษณะการห้อยโหนของชะนี (brachiation) 
 

การจัดหมวดหมู่ของสัตว์กลุ่มไพรเมท (Primates) 
Order Primates 
	 SuborderProsimii	ได้แก่	สัตว์ในกลุ่มลีเมอร์	(Lemur),	อาย-อาย	(Aye-Aye),	

ลิงลม	(Lorises)	

	 SuborderAnthropoidea

	 	 Monkeys	แบ่งเป็น	3	วงศ์	ได้แก่	

	 	 	 FamilyCebidae	ได้แก่	ลิงคาร์ปูชิน	(Capuchin-like	monkeys)		

	 	 	 FamilyCallitrichidae	ได้แก่	มาร์โมเซท	(Marmosets)	และ	ทาร์มาริน		

	 	 	 	 (Tamarins)	

	 	 	 FamilyCercopithecidae	(Old	World	Monkeys)	ได้แก่	ลิง		 	

	 	 	 	 (Macaques)	และค่าง	(Leaf	Monkeys)	

	 	 Hominoidea	ได้แก่	ลิงที่ไม่มีหาง	(Apes)	และมนุษย์	(Humans)		

	 	 	 FamilyHylobitidae	ได้แก่	ชะนี	(Gibbons)	และชะนีดำใหญ่		 	

	 	 	 	 (Siamangs)		

	 	 	 FamilyPongidae	ได้แก่	อุรังอุตัง	(Orangutan),	ชิมแพนซี		 	

	 	 	 	 (Chimpanzee),	โบโนโบ	(Bonobo),	และกอริลล่า	(Gorilla)		

	 	 	 FamilyHominidae	ได้แก่	มนุษย์	(Humans)		

	

ชนิดของชะนีในโลก 
	 สมาชกิในวงศช์ะนจีำแนกออกเปน็	4	สกลุ	11	ชนดิ	มกีารกระจายในภมูภิาคเอเชยี	

ตะวันออกเฉียงใต้ตั้งแต่	อัสสัม	(อินเดีย)	พม่า	ประเทศไทย	ไปจนถึง	อินโดจีน	ยูนาน	

แหลมมาลายู	เกาะชวา	และเกาะบอร์เนียว	ดังตารางที่	1.1		

ตารางที่ 1.1  ชนิด การกระจาย และสถานภาพของชะนีในโลก 

	 ที่	 ชนิด	 แหล่งที่พบ	 สถานภาพ	

	 	 Nomascus concolor	 พบทางตะวันออกเฉียงใต้ของ	 ใกล้สูญพันธุ์	(Endangered)		

	 	 (crested gibbon) 		 จีน	(ยูนาน	เกาะไหหนาน),		

	 	 	 	 ทางตอนเหนือของเวียดนาม		

	 	 	 	 และตะวันตกเฉียงเหนือของลาว		

	 2	 N. leucogenys 			 ตอนใต้ของจีน	(ยูนาน),	ทาง	 ข้อมูลไม่เพียงพอสำหรับการ	

	 	 (white-cheeked gibbon)		 เหนือของลาวและเวียดนาม	 ประเมิน	(Data	Deficient)	

  

บทที่ 1  ความรู้เบื้องต้นของชะนีและชะนีในประเทศไทย ความรู้เบื้องต้นของชะนีและชะนีในประเทศไทย   บทที่ 1   
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บทที่ 1  ความรู้เบื้องต้นของชะนีและชะนีในประเทศไทย ความรู้เบื้องต้นของชะนีและชะนีในประเทศไทย   บทที่ 1   
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 ที่ ชนิด แหล่งที่พบ สถานภาพ 

	 3	 N. gabriellae			 ตอนใต้ของลาว,	ฝั่งตะวันออก	 มีแนวโน้มใกล้สูญพันธุ์	

	 	 (buff-cheeked gibbon)	 ของกัมพูชา	รวมถึงตอนกลาง	 (Vulnerable)	

	 	 	 	 และทางใต้ของเวียดนาม	 	

	 4	 Hylobates lar  	 ตอนใต้ของจีน	(ยูนาน),		 มีความเสี่ยงน้อยต่อการ	

	 	 (white-handed gibbon)	 ตะวันออกของพม่า,	ตะวันตก	 สูญพันธุ์	(Low	Risk	/	Near	

	 	 หรือ	lar	gibbon)	 ของลาว,	ไทย	และมาเลเซีย	 Threatened)	

	 5	 H. muelleri 	 เกาะบอร์เนียว	(Borneo)	ยก	 มีความเสี่ยงน้อยต่อการ	

	 	 (gray gibbon)		 เว้นทางทางตะวันตกเฉียงใต้	 สูญพันธุ์	(Low	Risk	/	Near		

	 	 	 	 	 Threatened)	

	 6	 H. moloch			 ตอนกลางและตะวันตกของ	 มีความเสี่ยงสูงต่อการสูญพันธุ์	

	 	 (silvery gibbon) 	 เกาะชวา	(Java)	 (Critically	Endangered)	

	 7	 H. agilis	 ตอนใต้ของไทย,	ตะวันตกเฉียง	 มีความเสี่ยงน้อยต่อการ	

	 	 (agile gibbon)	 เหนือของมาเลเซีย,	ตอนใต้ของ	สูญพันธุ์	(Low	Risk	/	Near	

	 	 	 	 เกาะสุมาตราและทางตะวันตก	 Threatened)	

	 	 	 	 เฉียงใต้ของเกาะบอร์เนียว	 	

	 8	 H. pileatus 	 ตะวันออกเฉียงใต้ของไทย,		 มีแนวโน้มใกล้สูญพันธุ์	

	 	 (pileated gibbon)			 ตะวันตกของกัมพูชา	และ	 (Vulnerable)	

	 	 	 	 ตะวันตกเฉียงใต้ของลาว	 	

	 9	 H. klossii 		 หมู่เกาะเมนตาไว	(Mentawai)	 (ประเทศอินโดนีเซีย)	มีแนวโน้ม	

	 	 (Kloss’ gibbon)		 	 ใกล้สูญพันธุ์	(Vulnerable)	

	 10	 Bunopithecus hoolock  พม่า,	ตะวันตกของแม่น้ำ	 ใกล้สูญพันธุ์	(Endangered)	

  (Hoolock gibbon)			 สาละวิน,	ตะวันตกของยูนาน		

	 	 	 	 (ประเทศจีน)	ในแคว้นอัสสัม		

	 	 	 	 และบังคลาเทศ	 	

	 11	 Symphalangus  การกระจายที่แหลมมลายู	 มีความเสี่ยงน้อยต่อการสูญพันธุ	์

	 	 syndactylus (Siamang)  (Low	Risk	/	Near	Threatened)	

ที่มา;(Geissman(1995),Brandon-JoneD.etal.(2004),andIUCN(2006))



ขอบเขตการกระจายของชะนีชนิดต่าง ๆ		
	 แม่น้ำเป็นสิ่งกำหนดการกระจายทางภูมิศาสตร์ของชะน	ี(Marshell	and	Sugardjito,	

1986)	 แม่น้ำที่เป็นขอบเขตแบ่งกั้นการกระจายทางภูมิศาสตร์ของชะนีที่สำคัญแสดงดัง

ตารางที่	2		

	

ตารางที่ 1.2  แม่น้ำสำคัญที่แบ่งขอบเขตการกระจายของชะนีชนิดต่าง ๆ		

	 ที่	 	 ชื่อแม่น้ำ	 	 ชนิดของชะนีที่ถูกแบ่งแยก	

	 	 แม่น้ำพรหมบุตร	(ประเทศอินเดีย)		 ชะนีฮูลอค	(hoolock	gibbon)	

	 2	 แม่น้ำชินวิน	(ประเทศพม่า)		 ชะนีฮูลอค	(hoolock	gibbon)	

	 3	 แม่น้ำสาละวิน	(ชายแดนไทย-พม่า)		 ชะนีฮูลอค	(hoolock	gibbon)	และ		

	 	 	 	 ชะนีมือขาว	(lar	gibbon)	

	 4	 แม่น้ำโขง	(ชายแดนไทย-ลาว)		 ชะนีมือขาว	(lar	gibbon)	และ		

	 	 	 	 ชะนีกระหม่อม	ดำ	(concolor	gibbon)	

	 5	 แม่น้ำมูล	 	 ชะนีมือขาว	(lar	gibbon)	และ	

	 	 	 	 ชะนีมงกุฏ	(pileated	gibbon)	

	 6	 แม่น้ำลำตะคลอง			 ชะนีมือขาว	(lar	gibbon)	และ	

	 	 	 	 ชะนีมงกุฏ	(pileated	gibbon)	

	 7	 แม่น้ำเทพา		 	 ชะนีมือขาว	(lar	gibbon)	และ	

	 	 	 	 ชะนีมือดำ	(Agile	gibbon)	

	 8	 แม่น้ำมูดา	(ประเทศมาเลเซีย)		 ชะนีมือขาว	(lar	gibbon)	และ	

	 	 	 	 ชะนีมือดำ	(Agile	gibbon)	

	 9	 แม่น้ำเปรัก	(ประเทศมาเลเซีย)		 ชะนีดำใหญ่	(siamang)	และ	

	 	 	 	 ชะนีมือดำ	(Agile	gibbon)	

	 10	 แม่น้ำกะลันตัน	(มาเลเซีย)	 ชะนีมือขาว	(lar	gibbon)	และ	

	 	 	 	 ชะนีมือดำ	(Agile	gibbon)	

	 11	 แม่น้ำบาริโต	(ประเทศอินโดนีเซีย)		 ชะนีมือดำ	(Agile	gibbon)	และ	

	 	 	 	 ชะนีเทา	(Mueller‘s	gibbon)	

	 12	 แม่น้ำกาเปียส	(ประเทศอินโดนีเซีย)	 ชะนีมือดำ	(Agile	gibbon)	และ	

	 	 	 	 ชะนีเทา	(Mueller‘s	gibbon)	

ที่มา;MarshellandSugardjito(1986)
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ชะนีในประเทศไทย 

ชะนีในประเทศไทยมี 4 ชนิด ใน 2 สกุล ประกอบด้วย 
1. ชะนีมือขาว (Hylobates lar) มีขนลำตัวสีดำ	และสีน้ำตาลอ่อนหรือแก่	โดยไม่ขึ้น	
	 กับเพศ	(Dimorphism)	วงแหวนรอบใบหน้า	มือและเท้ามีสีขาว	มีการกระจายทั่วทั้ง	
	 ประเทศตั้งแต่ภาคเหนือจนถึงแม่น้ำเทพา	จ.สงขลาในภาคใต้	และทางตะวันตกของ	
	 แม่น้ำมูลและแม่น้ำลำตะคลอง	(Marshell	and	Sugardjito,	1986)		

2. ชะนีมือดำ (Hylobates agilis)	ในอดีตชะนีมือดำชนิดนี้ได้รับการจัดเป็นชนิดย่อย	
	 หนึ่งของชะนีมือขาว	 แต่การศึกษาการแพร่กระจายและเสียงร้องทำให้แยกออกมา	
	 เป็นคนละชนิดกัน	 ลักษณะโดยทั่วไปคล้ายคลึงกับชะนีมือขาวมาก	 สีของลำตัวจะมี	
	 ทั้งสีเทา	ดำ	น้ำตาล	และสีน้ำตาลแดง	ซึ่งความแตกต่างของสีนี้จะไม่เกี่ยวกับเรื่อง	
	 เพศ	เช่นเดียวกับในชะนีมือขาว	ชะนีมือดำจะแตกต่างจากชะนีมือขาวตรงที่ขนที่มือ	
	 และเทา้เปน็สดีำ	บรเิวณกระหมอ่มแบนกวา่	และมขีนขา้งสว่นหวัยาวกวา่	ทำใหเ้วลา	
	 ดทูางดา้นหนา้สว่นหวัจะเปน็รปูสามเหลีย่ม	ในขณะทีส่ว่นหวัของชะนมีอืขาว	จะดเูปน็	
	 รูปกลม	สำหรับตัวผู้มีคิ้วขาวที่เชื่อมติดกัน	และแก้มทั้งสองสีน้ำตาลอ่อน	หรือสีขาว	
	 ส่วนมากจะพบเชื่อมต่อกันที่ใต้คางตัวเมียคิ้วขาวแยกจากกัน	และโค้ง	ไม่มีส่วนแก้ม	
	 ขาวเชน่ตวัผู	้ชะนมีอืดำการกระจายในภาคใตต้ัง้แตท่างใตข้องแมน่ำ้เทพา	ในจงัหวดั	
	 ยะลา	ปัตตานี	จนถึงนราธิวาส	(Marshell	and	Sugardjito,	1986)	

3. ชะนีมงกุฎ (Hylobates pileatus)	ตัวผู้สีดำ	ตัวเมียสีขาวนวล	เมื่อเกิดใหม่สีขาว	
	 นวลเหมือนกัน	พออายุ	 4-6	 เดือน	ขนที่หน้าอกจะเปลี่ยนสีเป็นสีดำเกิดเป็นรูปสาม	
	 เหลี่ยมปลายแหลมลงที่ท้อง	และบนหัวขนเปลี่ยนเป็นสีดำเกิดขึ้นตรงกลางหัวเป็นรูป	
	 ทรงกลม	พออายปุระมาณ	3-4	ป	ีตวัผูข้นจะเปลีย่นเปน็สดีำทัว่ตวั	ยกเวน้คิว้	ถงุอณัฑะ	
	 หลังมือหลังเท้าและวงรอบใบหน้า	ซึ่งขนจะเป็นสีขาวดังเดิม	พบในประเทศลาวและ	
	 กมัพชูาทางดา้นทศิตะวนัตกของแมน่ำ้โขง	สำหรบัประเทศไทยพบทางภาคตะวนัออก	
	 เช่น	 จังหวัดฉะเชิงเทรา	 จันทบุรี	 ระยอง	 ปราจีนบุรี	 และภาคตะวันออกเฉียงเหนือ	
	 เช่น	สุรินทร์	ศรีสะเกษ	เป็นต้น	

4. ชะนีดำใหญ่ (Symphalangus syndactylus)	 เป็นชะนีที่มีขนาดใหญ่ที่สุด	 มี	
	 น้ำหนักตัวเต็มวัย	 ประมาณ	 10-12	 กิโลกรัม	 ตัวผู้และตัวเมียมีขนาดใกล้เคียงกัน	
	 (Schultz,	 1974)	อ้างตาม	Gittins	and	Raemaekers,	 1980)	ขนลำตัวมีสีดำเป็น	
	 เงามัน	ยกเว้น	ขนรอบปากเป็นสีขาว	(Gittins	and	Raemaekers,	1980)		ขนบน	
	 กระหม่อมเป็นแปรงรอบๆ	 ส่งผลให้กระหม่อมดูแบน	 ส่วนคอไม่มีขน	 เป็นถุงใหญ่	
	 กว่าหัวของมัน	จะโป่งออกในเวลาที่ส่งเสียงออก	มีการกระจายในเขตรักษาพันธุ์สัตว	์
	 ป่าฮาลาบาลา	 ในส่วนของผืนป่าบาลา	 จังหวัดนราธิวาส	 (Treesukon	 and		
	 Tantithadapitak,	 1997;	 	 Thong-aree,	 2000).	 ส่วนในผืนป่าฮาลา	จังหวัดยะลา	
	 ยังไม่มีหลักฐานยืนยันที่แน่นอน	

ภาพที่ 1.2  การกระจายของชะนีมือขาว (H. lar) 
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ภาพที่ 1.3  การกระจายของชะนีมงกุฎ (H. pileatus) 
	

ภาพที่ 1.4  การกระจายของชะนีมือดำ (H. agilis) 
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ภาพที่ 1.5  การกระจายของชะนีดำใหญ่ (S. syndactylus) 

นิเวศวิทยาและพฤติกรรมของชะนี 
	 หากดจูากขอ้มลูขอบเขตการกระจายพนัธุข์องชะนทีัว่ทัง้โลกจะพบวา่	 เราสามารถ	
พบชะนไีดเ้ฉพาะในปา่เขตรอ้นชืน้แถบเอเซยีตะวนัออกเฉยีงใตเ้ทา่นัน้	 ซึง่เกอืบตลอดทัง้	
ชีวิตของชะนีนั้นจะอาศัยอยู่ตามชั้นเรือนยอดของต้นไม้ในป่าใหญ่	 และมีความสามารถ
หลบซ่อนตัวได้ดีในเรือนยอดของต้นไม้	 ความสัมพันธ์ประการหนึ่งในการใช้ชีวิตอยู่บน
ตน้ไมน้ัน่คอืชนดิอาหาร	เพราะวา่ชะนกีนิผลไมเ้ปน็อาหารหลกั	(frugivores)	โดยเฉพาะ	
ผลไม้สุก	ใบไม้	หน่อ	ยอดอ่อน	นอกนั้นจะเป็นพวกแมลง	และแมงมุม	(Chivers,1974;	
Gittins	and	Raemaekers,	1980;	Srikosamatara,	1994)	การดืม่นำ้ของชะนจีะกระทำ	
โดยใชม้อืจุม่ลงไปในแอง่นำ้ตามคาคบไมแ้ลว้เลยีกนิจากมอือกีตอ่หนึง่	 หรอือาจเลยีตาม	
ใบหรือกิ่งไม้ที่มีหยดน้ำเกาะอยู่เท่านั้น	 	

	 ในชว่งเวลาทีน่อกเหนอืจากการกนิ(feeding)	และการทอ่งเทีย่วหาอาหาร	(travel)	
ชะนจีะพกัผอ่น	(resting)	โดยใชว้ธินีัง่และหลบันอนอยูบ่นงา่มไมบ้นตน้ไมใ้หญอ่ยา่งอสิระ	
และปลอดภัย	สัดส่วนของการทำกิจกรรมเหล่านี้ในรอบวันหรือปี	จะขึ้นกับความเปลี่ยน	
แปลงของปจัจยัทางนเิวศวทิยาเชน่	อณุหภมู	ิการตกของฝน	(rainfall)	ปรมิาณทรพัยากร	
ที่เป็นประโยชน์ในพื้นที่	 นอกจากนี้ยังขึ้นกับความแตกต่างของแต่ละเพศ	 และแต่ละชั้น
อายุด้วย	(Bartlett,	1999)	ส่วนพฤติกรรมอื่นๆที่น่าสนใจสำหรับการเริ่มต้นรู้จักชะนีนั่น
คือการครองคู่ที่เป็นแบบผัวเดียวเมียเดียว	(monogamous)	อีกทั้งพวกมันยังอยู่กันเป็น
ครอบครัว	 ซึ่งโดยปกติแล้วครอบครัวหนึ่งจะมีจำนวนชะนีเฉลี่ยประมาณ	 3-4	 ตัวต่อ
ครอบครัว	และอาจมีสมาชิกได้มากถึง	6	ตัว	(Gittins	and	Raemaekers,	1980)	

Gittins and Raemaekers (1980) ได้จัดจำแนกชั้นอายุของชะนีไว้ดังนี้คือ 
	 1. Infant	ตั้งแต่แรกเกิดจนถึงอายุประมาณ	2	ปี	ขนาดตัวเล็กและยังเกาะอยู่ที่	
	 	 อกแม่ไม่สามารถหากินเองได้	 ยกเว้นในชะนีดำใหญ่ในช่วงปีที่สองจะเกาะอยู่	
	 	 กับพ่อ	
	 2. Juvenile	ช่วงอายุตั้งแต่	2-6	ปี	ขนาดลำตัวปานกลาง	สามารถหากินได้เอง	
	 	 แต่ยังคงอยู่ใกล้ชิดกับพ่อแม่	
	 3. Sub-adult อายปุระมาณ	6-8	ป	ีขนาดลำตวัใกลเ้คยีงกบัตวัเตม็วยั	แตอ่วยัวะ	
	 	 บางส่วนยังเจริญไม่เต็มที่	ยังหากินใกล้ชิดกับกลุ่มเดิม	ในบางครั้งอาจโดนขับ	
	 	 ไล่ออกจากกลุ่ม	
	 4. Adult	 ตัวเต็มวัย	 อายุตั้งแต่	 8	 ปีขึ้นไป	 สามารถสืบพันธุ์ได้และมีอาณาเขต	
	 	 เป็นของตัวเอง	

	 ในการดำรงชีวิตอยู่ในพื้นที่ป่าเป็นครอบครัว	 พวกมันจึงมีการปกป้องพื้นที่หากิน	
(home	range)	และมพีืน้ทีห่วงหา้ม	(territory)	ภายในฝงู	และเสยีงรอ้งในชว่งเชา้-สาย	
ของทุกวันถือเป็นการประกาศให้ชะนีในฝูงอื่นได้รับรู้ว่า	 พื้นที่บริเวณนี้คืออาณาเขตการ
หากินของพวกมันนั่นเอง	
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ปัจจัยการคุกคามของชะนี 
	 • พื้นที่อยู่อาศัยถูกทำลาย และแบ่งแยกออกเป็นส่วนๆ		
	 	 ปัญหานี้เป็นปัญหาหลัก	ที่เกิดขึ้นในทุกพื้นที่	สาเหตุล้วนเกิดจากกิจกรรมของ
มนุษย์	 เช่นการสร้างถนน	การทำเกษตรกรรม	การบุกรุกพื้นที่	ซึ่งทำให้พื้นที่ป่าถูกแบ่ง
แยกออกเปน็กลุม่ยอ่ย	และยงัเอือ้ตอ่การเขา้ถงึพืน้ทีป่า่ไดง้า่ยขึน้	ทำใหก้ารลา่สตัว	์และ	
การลกัลอบตดัไมเ้ปน็ไปไดส้ะดวกยิง่ขึน้	(Robinson	(1996),	Tuner	and	Corlett	(1996)	
อ้างตาม	 Cullen	 et.	 al.	 (2000)	 ผลกระทบของชะนีที่สำคัญอีกประการหนึ่งคือทำให้
ประชากรของชะนถีกูแบง่แยกออกเปน็กลุม่ยอ่ยดว้ยเชน่กนั	 โดยจะสง่ผลใหป้ระชากรกลุม่	
ย่อยๆ	 ที่ถูกแบ่งนั้นมีโอกาสที่จะผสมพันธุ์กันเองภายในกลุ่ม	 ทำให้ไม่มีการแลกเปลี่ยน	
ด้านพันธุกรรมกับประชากรในกลุ่มอื่น	 ก่อให้เกิดความอ่อนแอทางสายพันธุ์ในรุ่นต่อไป	
โอกาสที่จะสูญพันธุ์ไปจากพื้นที่จึงเป็นไปได้ง่าย	 ยกตัวอย่าง จากผลการศึกษาของ	
Phoonjampa	et.al.(2005)	พบว่าในเขตรักษาพันธุ์สัตว์ป่าเขาอ่างฤาไน	ซึ่งมีการสร้าง
ถนนตดัผา่นพืน้ทีเ่ขตฯ	กอ่นการประกาศจดัตัง้เขตฯ	ทำใหพ้ืน้ทีป่า่แยกออกเปน็สองสว่น	
สง่ผลใหป้ระชากรของชะนมีงกฎุโดนแบง่ออกเปน็สองกลุม่คอื	 กลุม่ประชากรขนาดใหญ่
ทางทศิใต	้และกลุม่ประชากรขนาดเลก็บรเิวณทศิเหนอืบรเิวณเขาตะกรบุ	ประชากรกลุม่	
ขนาดเลก็นีม้โีอกาสเสีย่งทีจ่ะสญูพนัธุไ์ปจากพืน้ทีไ่ดง้า่ยเนือ่งจากพืน้ทีม่ลีกัษณะเปน็เกาะ	

 • การล่าสัตว ์
	 	 ปัญหาการล่าสัตว์นับเป็นสาเหตุโดยตรงที่มีผลต่อจำนวนประชากรของชะนี	
ชะนเีปน็สตัวท์ีม่กัจะถกูลา่ทัง้เพือ่การบรโิภคและนำลกูของชะนมีาเลีย้ง	 ซึง่มคีวามจำเปน็	
อย่างยิ่งที่จะต้องฆ่าแม่ของมันก่อน	 เพราะลูกของชะนีจะเกาะอยู่ที่อกแม่ตลอดระยะ
เวลาเกือบสองปี	 ปัญหาที่พบจากการนำชะนีมาเป็นสัตว์เลี้ยง	 คือเจ้าของไม่สามารถ
เลี้ยงดูมันได้ตลอดไป	 เนื่องจากเมื่อชะนีโตขึ้นมันมักจะดุและก้าวร้าว	 บางครั้งสามารถ
ทำร้ายได้แม้กระทั่งเจ้าของตัวเอง	 จากเหตุผลดังกล่าว	 ทำให้เจ้าของพยายามนำชะนี
ของตนมาปล่อยไว้ที่วัดหรือมอบให้แก่ทางราชการ	 นอกจากนั้น	 ยังพบว่าชะนีเลี้ยง		
ส่วนใหญ่จะขาดสารอาหารที่จำเป็นสำหรับร่างกายอีกด้วย	

 • การลักลอบตัดไม ้
	 	 การตัดไม้	 หรือเก็บของป่า	 เช่น	 ไม้หอม	 กระวาน	 ส้มแขก	 มะไฟ	 เป็นต้น	
นอกจากจะเป็นสาเหตุของการลดพื้นที่อาศัยของชะนีแล้ว	ยังส่งผลให้พืชอาหารของชะนี	
ลดลงเช่นกัน	นอกจากนี้อาจเกิดการล่าสัตว์ควบคู่ไปด้วย		

 • ขาดการศึกษาและวิจัย รวมถึงความตระหนักด้านการอนุรักษ์ชะน ี
	 	 การศึกษาวิจัยและการติดตามตรวจสอบเกี่ยวกับชะนีนับว่ามีอยู่น้อยมาก	
นอกจากนัน้ประชาชนสว่นใหญย่งัขาดความรูเ้กีย่วกบัชะน	ีโดยไมไ่ดค้ำนงึถงึความสำคญั	
ของชะนีที่มีต่อระบบนิเวศ	หากไม่มีชะนีในพื้นที่ป่านั้นๆ	ระบบนิเวศ	และห่วงโซ่อาหาร
จะได้รับผลกระทบอย่างไร	 สิ่งเหล่านี้ล้วนเป็นความรู้พื้นฐานที่สำคัญที่ใช้สำหรับการ
อนุรักษ์ชะนี		
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ประชากรของชะนีในประเทศไทย 

 ชะนีมือขาว (Hylobates lar) 
 จากการประเมินจำนวนประชากรชะนีมือขาวของ Chivers (1977) อ้างตาม

Nowak (1999) พบว่าทั่วโลกมีประมาณ 250,000 ตัว สำหรับในประเทศไทยทำการ

ประเมินไว้โดยBrockelman(1975)ประมาณพื้นที่อาศัยของชะนีมือขาวในพื้นที่ป่าดิบ

(EvergreenForest)และป่าผสมผลัดใบ (MixedDeciduousForest)พบว่าในพื้นที่

ประมาณ 77,000 ตารางกิโลเมตร ประกอบด้วยประชากรของชะนีประมาณ 55,000

ครอบครัว หรือ 220,000 ตัว และหากรวมพื้นที่ที่เป็นเขตรักษาพันธุ์สัตว์ป่า (12,234

ตารางกิโลเมตร)และพื้นที่อุทยานแห่งชาติ(5,490ตารางกิโลเมตร)จำนวนประชากร

ของชะนีมือขาวอาจมีถึงประมาณ 10,000-20,000 ครอบครัว และยังพบว่าชะนีมือขาว

ในประเทศไทยมีความหนาแน่นประมาณ 1 ครอบครัวต่อตารางกิโลเมตร โดยอุทยาน

แห่งชาติเขาใหญ่มีความหนาแน่นเฉลี่ยถึง2-3ครอบครัวต่อตารางกิโลเมตร

 ในเวลาต่อมาBrockelman(1994);Tilsonet.al(1994)ได้ประมาณพื้นที่อาศัย

ของชะนีมือขาวอีกครั้งหนึ่งพบว่ามีประมาณ 17,000 ตารางกิโลเมตร โดยมีจำนวนประชากร

ประมาณ110,000ตัว

 ชะนีมงกุฎ (Hylobates pileatus) 
 ประชากรของชะนมีงกฎุทัว่โลก ทำการประมาณไวโ้ดย Chivers (1977) อา้งตาม

Nowak(1999)มีจำนวน100,000ตัวอีกสิบปีต่อมาMacKinnonandMacKinnon

(1987) ได้ประมาณใหม่อีกครั้งที่จำนวน 33,600 ตัว และ Brockelman (1975) ได้

ประเมินพื้นที่อาศัยของชะนีมงกุฎทั่วโลกพบว่ามีพื้นที่ทั้งหมดประมาณ 43,200 ตาราง

กโิลเมตรในประเทศกมัพชูามพีืน้ทีม่ากทีส่ดุคอื28,800ตารางกโิลเมตรรองลงมาไดแ้ก่

ประเทศไทย13,600ตารางกโิลเมตรและ800ตารางกโิลเมตรในประเทศลาวตามลำดบั

 Brockelman(1994);Tilsonet.al.(1994)ได้ทำการประเมินจำนวนประชากร

ของชะนมีงกฎุในประเทศไทยพบวา่มจีำนวนประมาณ30,000ตวัในพืน้ทีอ่าศยัประมาณ

5,000ตารางกิโลเมตร

 สำหรับการศึกษาชะนีมงกุฎในประเทศไทยมีเพียงการศึกษาของ Prof. Warren

Y.Brockelmanและดร.สมโภชน์ศรโีกสามาตรซึง่ทำการศกึษามาเปน็ระยะเวลามากกวา่

20ปีจากรายงานของBrockelmanandSrikosamatara(1993)พบว่าพืน้ทีป่า่ทีอ่ยู่

หา่งไกลการรบกวนของมนษุยพ์บความหนาแนน่ของชะนมีงกฎุถงึ 6 ครอบครวั ต่อตาราง

กโิลเมตรตรงกนัขา้มกบัพืน้ทีท่ีม่กีารลา่ซึง่มคีวามหนาแนน่ของชะนปีระมาณ1ครอบครวั

ต่อตารางกิโลเมตรหรือน้อยกว่านี้

 Srikosamatara (1980, 1984) ได้รายงานถึงพื้นที่อาศัยของชะนีมงกุฎในพื้นที่

อนุรักษ์6พื้นที่มีขนาดประมาณ2,000ตารางกิโลเมตรโดยพื้นที่ส่วนใหญ่ครอบคลุม

สองพื้นที่อนุรักษ์ขนาดใหญ่ ได้แก่อุทยานแห่งชาติเขาใหญ่และเขตรักษาพันธุ์สัตว์ป่า

เขาสอยดาวมพีืน้ที่650และ1,024ตามลำดบัและจากการสำรวจทางตอนใตเ้ขตรกัษา

พันธุ์เขาสอยดาวของBrockelmanet.al.(1977)พบพื้นที่อาศัยที่เหมาะสมของชะนี

มงกุฎในประมาณ310ตารางกิโลเมตรมีความหนาแน่นเท่ากับ0.51ครอบครัวต่อตา

รางกิโลเมตรและมีจำนวนประชากรประมาณ158ครอบครัวหรือประมาณ632ตัว

 นอกจากนี้ผลการศึกษาครั้งล่าสุดของPhoonjampaandBrockelman(2005)

ในพื้นที่อนุรักษ์ขนาดใหญ่ 5 พื้นที่ ได้แก่ อุทยานแห่งชาติเขาใหญ่, อุทยานแห่งชาติ

ทับลาน, อุทยานแห่งชาติปางสีดา, เขตรักษาพันธุ์สัตว์ป่าเขาสอยดาว และเขตรักษา

พันธุ์สัตว์ป่าเขาอ่างฤาไนโดยวิธีการสำรวจแบบฟังเสียง(ListeningPostSurvey)พบ

ชะนีมงกุฎประมาณ3,000ครอบครัวหรือ12,000ตัวในพื้นที่อาศัยที่เหมาะสมทั้งสิ้น

ประมาณ 3,800 ตารางกิโลเมตร ซึ่งอุทยานแห่งชาติเขาใหญ่มีความหนาแน่นของชะนี

มงกุฎสูงที่สุด คือ 1.03 ครอบครัวต่อตารางกิโลเมตร ในขณะที่เขตรักษาพันธุ์สัตว์ป่า

เขาสอยดาวมีความหนาแน่นน้อยที่สุดคือ0.67ครอบครัวต่อตารางกิโลเมตร

 ชะนีมือดำ (Hylobates agilis) 
 Chivers(1977)อ้างตามNowak(1999)ประมาณจำนวนประชากรทั่วโลกของ

ชะนมีอืดำไวท้ี่744,000ตวัในสว่นของพืน้ทีอ่าศยัของชะนมีอืดำในประเทศไทยไดป้ระเมนิ

ไว้โดยBrockelman(1975)มีประมาณ2,000-3,000ตารางกิโลเมตรโดยครอบคลุม

ทางภาคใต้ของประเทศ
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 Thong-aree (2000) รายงานการพบชะนีมือดำจำนวน 15 ครอบครัว จำนวน

41 ตัว ในบริเวณป่าบาลา และจากการศึกษาชะนีมือดำที่เขตรักษาพันธุ์สัตว์ป่าฮาลา-

บาลาของWCS (unpublished)พบว่าในพื้นที่ศึกษาขนาด60.2ตารางกิโลเมตรของ

ป่าบาลา มีประชากรชะนีมือดำประมาณ 136 ครอบครัว ซึ่งมีความหนาแน่น 2.26

ครอบครวัตอ่ตารางกโิลเมตร เมือ่ประเมนิทัง้พืน้ทีข่นาด169.16ตารางกโิลเมตรของปา่

บาลาจะมปีระชากรชะนมีอืดำประมาณ382ครอบครวัในพืน้ทีศ่กึษา35.7ตารางกโิลเมตร

ของปา่ฮาลาพบมชีะนมีอืดำ33ครอบครวัความหนาแนน่ประมาณ1ครอบครวัตอ่ตาราง

กโิลเมตร เมือ่ประเมนิทัง้พืน้ทีข่นาด 264 ตารางกโิลเมตรของปา่ฮาลา จะมปีระชากรชะนี

มือดำประมาณ264ครอบครัว

ชะนีดำใหญ่ (Symphalangus syndactylus) 
 จากการประมาณประชากรทัว่โลกของเซยีมงัโดยChivers(1977)อา้งตามNowak

(1999)ได้ประมาณไว้ที่167,000ตัวจากรายงานการพบเซียมังในประเทศไทยครั้งแรก

ของ Treesukon และ Tantithadapitak (1997) บริเวณเขาบาตูตาโมงใกล้กับคลอง

อัยกาดิงพบจำนวนเซียมังสองครอบครัว และพบเพิ่มเติมอีกสามครอบครัวบริเวณตอน

กลางและทางตะวันตกของป่าบาลา(Thong-aree,2000)

 WCS(unpublished)ไดท้ำการศกึษาในเขตรกัษาพนัธุส์ตัวป์า่ฮาลา-บาลาพบวา่

ในปา่บาลามเีซยีมงัประมาณ19ครอบครวัซึง่มคีวามหนาแนน่0.32ครอบครวัตอ่ตาราง

กิโลเมตรและไม่ปรากฏการกระจายของเซียมังในส่วนของป่าฮาลา
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บทที ่3   
การใช้แผนที่และเข็มทิศ 

Use of Map and Compress 




การใช้แผนที่และเข็มทิศประกอบการเก็บข้อมูล 
 การปฏิบัติงานภาคสนามเพื่อสำรวจและเก็บข้อมูลด้านสัตว์ป่าเช่น การกระจาย

ของสัตว์ป่า ความสัมพันธ์ของสัตว์ป่ากับสภาพแวดล้อม และการประเมินสถานภาพ

ของประชากรของสัตว์ป่า เป็นงานที่นอกจากต้องใช้ความพยายามและทุ่มเทในการ

ปฏิบัติงาน ประกอบกับความรู้ความชำนาญ และประสบการณ์ของผู้ปฏิบัติแล้ว

องค์ประกอบที่สำคัญอีกอย่างหนึ่งก็คือการใช้เทคโนโลยีและอุปกรณ์ที่เหมาะสมใน

การทำงาน ผู้ปฏิบัติงานมีหน้าที่ผสมผสานองค์ประกอบต่าง ๆ เหล่านี้ให้ทำงานได้

อย่างกลมกลืนและสอดคล้องกันเพื่อให้บรรลุวัตถุประสงค์ที่ต้องการ

 แผนที่และเขม็ทศิและเครือ่งบอกพกิดัทางภมูศิาสตร์GPS(GlobalPositioning

System) เป็นอุปกรณ์พื้นฐานที่จำเป็นในการสำรวจและเก็บข้อมูลภาคสนามทั้งในด้าน

ปา่ไมแ้ละสตัวป์า่การทำงานรว่มกนัของอปุกรณท์ัง้3อยา่งนีเ้ปน็การผสมผสานเทคโนโลยี

ในที่ผ่านการใช้งานมาอย่างยาวนาน คือ แผนที่และเข็มทิศ กับเทคโนโลยีที่ได้รับการ

พฒันาใหท้นัสมยัและใหข้อ้มลูทีถ่กูตอ้งมากขึน้คอืเครือ่งบอกพกิดัทางภมูศิาสตร์(GPS)

ที่สามารถระบุตำแหน่งบนพื้นโลกโดยใช้คลื่นจากดาวเทียม

 ในบทนี้จะกล่าวถึงแผนที่ในแง่มุมที่ควรทราบ และนำไปปฏิบัติงานในภาคสนาม

และความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับระบบพิกัดทางภูมิศาสตร์ (Global Positioning System)

และเครือ่งบอกพกิดัทางภมูศิาสตร์ สว่นในเรือ่งการใชง้านเครือ่งบอกพกิดัทางภมูศิาสตร์

จะนำเสนอในบทที่4



แผนที่ (Map)  

 แผนที่คืออะไร 
 แผนที่ คือรูปลายเส้นที่เขียนหรือกำหนดขึ้น เพื่อแสดงลักษณะของพื้นผิวพิภพ

ทัง้หมดหรอืเพยีงบางสว่นลงบนพืน้ราบ(พืน้แบน)ตามมาตราสว่นโดยใชส้แีละสญัลกัษณ์

แทนรายละเอียดของภูมิประเทศที่เกิดขึ้นเองตามธรรมชาติและที่มนุษย์สร้างขึ้น

 มาตราส่วนในแผนที่ 
 ตามปกติจะแบ่งตามมาตราส่วนและประเภทของแผนที่

 • มาตราส่วนเล็กได้แก่แผนที่ที่มีมาตราส่วน1:600,000และเล็กกว่า

 • มาตราส่วนปานกลางได้แก่แผนที่ที่มีมาตราส่วนใหญ่กว่า1:600,000แต่เล็ก

  กว่ามาตราส่วน1:75,000

 • มาตราส่วนใหญ่ได้แก่แผนที่ที่มีมาตราส่วน1:75,000และใหญ่กว่า

 แผนทีท่ีม่มีาตราสว่นใหญก่วา่ตวัเลขทีอ่ยูห่ลงั1:จะมจีำนวนนอ้ยกวา่จะสามารถ

แสดงรายละเอียดได้มากกว่าแต่ครอบคลุมพื้นที่น้อยกว่าส่วนแผนที่ที่มีมาตราส่วนเล็ก

กวา่จะมตีวัเลขทีอ่ยูห่ลงั 1 :จำนวนมากกวา่จงึแสดงรายละเอยีดไดน้อ้ยกวา่แตค่รอบ

คลุมพื้นที่มากกว่า

 แผนที่ภูมิประเทศ (Topographic Map) คือแผนที่ซึ่งแสดงลักษณะที่ตั้ง
ต่างๆทั้งทางราบและทางดิ่งมีข้อดีคือ

 • เป็นแผนที่แสดงสภาพพื้นและภูมิประเทศ

 • สร้างโดยยึดมาตราส่วน

 • เป็นภาพโดยละเอียดของพื้นที่ขนาดเล็ก

 • มีเส้นชั้นความสูง(contourline)บอกลักษณะทางกายภาพ

 • ใช้แพร่หลายในการจัดการพื้นที่อนุรักษ์การอนุรักษ์ความหลากหลายทาง

  ชีวภาพและการวิจัย

 • ระบุพิกัดตำแหน่งที่ต้องการทราบได้โดยใช้ระบบUTM(UniversalTransverse

  Mercator)



พิกัดภูมิศาสตร ์
 ตามที่กล่าวมาแล้วว่าแผนที่คือ รูปลายเส้นที่กำหนดขึ้นเพื่อแสดงสัญลักษณ์ของ

พื้นผิวพิภพลงบนพื้นแบน แต่การที่จะกำหนดตำแหน่งของรายละเอียดต่างๆ ให้เป็นที่

เข้าใจกันได้นั้นจำเป็นต้องมีวิธีการบางอย่างในการกำหนดตำแหน่งของสิ่งต่างๆ ให้เป็น

แบบเดียวกัน โดยที่ผู้ใช้แผนที่ไม่จำเป็นต้องมีความรู้เกี่ยวกับพื้นที่นั้นๆ สามารถนำไป

ประยุกต์ใช้กับพื้นที่ที่มีความกว้างใหญ่ได้โดยไม่จำเป็นต้องอาศัยภูมิประเทศที่เป็นจุด

เด่นเพียงอย่างเดียว และใช้ได้กับแผนที่ทุกมาตราส่วนซึ่งวิธีการดังกล่าวมีหลายวิธี แต่

ในบทนีจ้ะขอกลา่วถงึระบบพกิดัภมูศิาสตรแ์บบUTM(UniversalTransverseMercator)

เพียงระบบเดียว เพราะมีการใช้งานอย่างแพร่หลายทำความเข้าใจได้ง่ายและสะดวก

ในการปฏิบัติงานภาคสนาม

บทที่ 3  การใช้แผนที่และเข็มทิศ การใช้แผนที่และเข็มทิศ   บทที่ 3 
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ที่ปรากฏอยู่บนส่วนใดส่วนหนึ่งของโลกทั้งที่เกิดขึ้นเองตามธรรมชาติ และที่มนุษย์สร้าง

ขึ้นเช่นถนนแหล่งน้ำหมู่บ้านภูเขาเส้นชั้นความสูงขอบเขตการปกครองและการ

ใช้ประโยชน์ที่ดินเป็นต้น

 สว่นประกอบของแผนที ่ 

 ระบบ Universal Transverse Mercator หรือ UTM    
 พิกัดกริดUTM(UniversalTransversMercator)เป็นระบบตารางกริดที่ใช้ช่วย

ในการกำหนดตำแหน่งและใช้อ้างอิงในการบอกตำแหน่ง ที่นิยมใช้กับแผนที่ในกิจการ

ทหารของประเทศต่างๆ เกือบทั่วโลกในปัจจุบัน เพราะเป็นระบบตารางกริดที่มีขนาด

รปูรา่งเทา่กนัทกุตาราง และมวีธิกีารกำหนดบอกคา่พกิดัทีง่า่ยและถกูตอ้งเปน็ระบบกรดิ

ที่นำเอาเส้นโครงแผนที่แบบUniversalTransversMercatorProjectionของGauss

Kruggerมาใชด้ดัแปลงการถา่ยทอดรายละเอยีดของพืน้ผวิโลกใหร้ปูทรงกระบอกMercator

Projectionอยูใ่นตำแหนง่MercatorProjection(แกนของรปูทรงกระบอกจะทบักบัแนว

เสน้อเิควเตอร์และตัง้ฉากกบัแนวแกนของขัว้โลก)และมกีารแบง่โลกออกเปน็60โซนๆ

ละ6องศาประเทศไทยตกอยู่ในโซนGZD47N47P47Q48N48Pและ48Q 

 ประเทศไทยเราไดน้ำเอาเสน้โครงแผนทีแ่บบUTMนีม้าใชก้บัการทำแผนทีก่จิการ

ทหารภายในประเทศจากรูปถ่ายทางอากาศในปี1953ร่วมกับสหรัฐอเมริกาเป็นแผนที่

มาตราส่วน1:50,000ชุด708และปรับปรุงใหม่เป็นชุดL7017ที่ใช้ในปัจจุบัน





















รูปแสดงการแบ่งกริดโซนในระบบพิกัดกริดUTM


สว่นประกอบและสญัลกัษณต์า่งๆ ของแผนทีภ่มูปิระเทศ มาตราสว่น 1:50000 
 แผนทีภ่มูปิระเทศ (Topographic Map) เป็นแผนที่ที่ใช้ในการสำรวจและเก็บ
ข้อมูลทางด้านภูมิศาสตร์ ในการศึกษาสัตว์ป่าก็ได้มีการนำมาประยุกต์ใช้ในการสำรวจ

และเก็บข้อมูลในภาคสนาม เพราะแผนที่ภูมิประเทศจะแสดงรายละเอียดของสิ่งต่างๆ
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 1. ชือ่ระวาง ( Sheet Name )  
 จะแสดงไว้ตรงกลางขอบระวาง

 ตอนบนและทางด้านซ้ายของ

 ขอบระวางตอนลา่งปกตกิารตัง้ชือ่ระวางนัน้จะตัง้ตามลกัษณะเดน่ของรายละเอยีด

 ในแผ่นระวางทางวัฒนธรรมซึ่งเกิดจากฝีมือมนุษย์ เช่น ชื่อ หมู่บ้าน ตำบล

 จังหวัดฯลฯหรือลักษณะเด่นทางภูมิศาสตร์เช่นภูเขาห้วยหนองแม่น้ำ



 2. หมายเลขระวาง ( Sheet number ) 
 อยู่ที่ด้านขวาขอบบนของขอบระวางและที่ขอบด้านซ้าย

 ตอนล่างเป็นหมายเลขที่ใช้อ้างอิงที่กำหนดให้กับแผนที่

 แตล่ะระวาง หมายเลขนีถ้กูกำหนดขึน้เปน็ตารางแบบระบบตารางพกิดัตามความ

 ต้องการของผู้ผลิต หมายเลขแผนที่ 1:50,000 กำเนิดมาจากแผนที่ 1:100,000

 โดยจะประกอบด้วยตัวเลข 4 ตำแหน่ง ซึ่งจะประกอบด้วยตัวเลข 2 ชุด คือ

 2ตำแหน่งแรกบอกหมายเลขระวางตามแนวยาวส่วน2ตำแหน่งหลังจะบอก

 หมายเลขระวางตามแนวตั้ง ซึ่งหมายเลขเหล่านี้จะบอกถึงโซนของการทำแผนที่

 ซึง่จะเริม่นบัคา่จาก10ไปทางขวาในการนบัตารางตามแนวยาวและแนวตัง้



 3. ชือ่ชดุและมาตราสว่น  ( Series name and Scale )  
 พบได้ที่บริเวณขอบระวางด้านซ้ายตอนบน

 และกึ่งกลางขอบระวางด้านล่างในแต่ละ

 ชุดจะเป็นแผนที่มีมาตราส่วนเท่ากันทั้งชุดมีระบบการวางอย่างเดียวกันจัดทำ

 พื้นที่โซนหนึ่งโดยเฉพาะ



 4. หมายเลขประจำชดุ  ( Series Number )
 พบได้ที่บริเวณขอบระวางด้านขวาตอนบน

 และที่ขอบระวางด้านซ้ายตอนล่างหลายครั้ง

 ที่มีแผนที่ต่างชุดกันครอบคลุมพื้นที่เดียวกันดังนั้นจึงมีความจำเป็นที่เราจะต้อง

 กำหนดหมายการพิสูจน์ทราบให้กับแผนที่แต่ละชุด โดยหมายเลขประจำชุดจะ

 บอกถงึการปกคลมุทางภมูศิาสตร์ยา่นมาตราสว่นของแผนที่รวมทัง้ตวัเลขจำแนก

 โดยการกำหนดตัวเลขให้เห็นความแตกต่างโดยเฉพาะบอกลำดับการจัดทำ



 5. หมายเลขการจดัพมิพ ์ ( Edition Number )  
 พบได้บริเวณด้านขวาตอนบนและขอบระวางด้านซ้าย

 ตอนล่างหมายเลขการจัดพิมพ์นี้จะเรียงจากน้อยไปหา

 มากทำให้เราทราบถึงอายุของแผนที่

 ** หมายเลขจัดพิมพ์ครั้งหลัง ๆ จะมีข้อมูลที่ทันสมัยกว่า ** 



 6. มาตราสว่นเสน้บรรทดั  ( Bar scale )






 อยู่ที่บริเวณกึ่งกลางด้านล่างของขอบระวางเพื่อใช้ประมาณระยะบนพื้นที่

 ภูมิประเทศที่ปรากฏอยู่บนแผนที่แผนที่ส่วนมากจะมีมาตราส่วนเส้นบรรทัด

 ตั้งแต่3บรรทัดขึ้นไปซึ่งแต่ละบรรทัดจะแสดงมาตราวัดระยะที่แตกต่างกัน

 เช่นไมล์หลาเมตรเป็นต้น



 7. สารบญัระวางตดิตอ่  ( Adjioning Sheet )
 พบได้บริเวณตอนล่างด้านขวาของขอบระวาง

 แผนที่สารบัญระวางติดต่อจะแสดงถึงแผนที่

 ที่อยู่รอบๆแผนที่ที่เรามีอยู่



 8. แผนผงัเดคลเินชัน่ หรอืแผนผงัมมุเยือ้ง ( Declination Diagram ) 
 สามารถพบได้บริเวณขอบระวางตอนล่าง

 แผนผังเดคลิเนชั่นนี้ทำให้เราทราบถึง

 ความสัมพันธ์ของมุมที่เกิดขึ้นระหว่าง

 ทิศเหนือจริงทิศเหนือแม่เหล็กและทิศเหนือกริด

จากภาพจะเห็นว่ามีเส้นสามเส้น

ปลายที่เป็นรูปลูกศร หมายถึงทิศเหนือแม่เหล็ก

ปลายที่เป็นรูปดาว หมายถึงทิศเหนือดาว

ปลายที่เป็นลักษณะเส้นตรง หมายถึงทิศเหนือกริด

สิ่งที่เราจะได้จากแผนผังมุมเยื้องคือเราจะสามารถทราบได้ว่าเส้นกริดบนแผนที่นั้น

คลาดเคลื่อนจากทิศเหนือจริงไปเท่าใด
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 9. ชว่งชัน้ความสงู  ( Contour Interval ) 
 พบได้บริเวณตอนล่างด้านขวา

 บอกให้เราทราบถึงช่วงชั้นความสูงของพื้นที่

 โดยรวมของแผนที่แบบกว้างๆ



 10. เสน้แสดงระดบัชัน้ความสงู ( Contour Line ) 
 เป็นเส้นแสดงระดับความสูงของพื้นที่

 แต่ละเส้นจะมีความสูงต่างกัน20เมตร

 เส้นทึบแสดงค่าความสูงทุกๆ100เมตร



 11. คำแนะนำการใชก้รดิ ( Grid reference Box )  
 อยู่บริเวณกึ่งกลางด้านล่างของขอบระวางเป็นคำแนะนำสำหรับการหาค่าพิกัด

 จุดต่างๆในแผนที่



















 12. คำอธบิายสญัลกัษณ ์ ( Legend ) 
 อยู่ที่ขอบระวางด้านล่างทางซ้าย

 สัญลักษณ์เครื่องหมายแผนที่

 จะแสดงไว้ด้วยภาพสีและ

 เส้นต่างๆโดยอธิบายให้เรารู้ว่า

 สัญลักษณ์ที่เราเห็นในแผนที่นั้นใน

 ภูมิประเทศจริงสิ่งนั้นเป็นอะไร

 



 เครื่องหมายแผนที่ คือ สัญลักษณ์ที่ใช้แทนสิ่งต่างๆ พื้นพิภพที่เกิดขึ้นเอง และ

ตามธรรมชาติ นอกจากเครื่องหมายแล้ว เรายังใช้สีเป็นการแสดงลักษณะภูมิประเทศ

อีกด้วยคือ

 1.สีดำหมายถึงภูมิประเทศสำคัญทางวัฒนธรรมที่มนุษย์สร้างขึ้นเช่นอาคาร

  สุสานวัดสถานที่ราชการต่างๆเป็นต้น

 2.สีน้ำเงินหมายถึงลักษณะภูมิประเทศที่เป็นน้ำ เช่นทะเลแม่น้ำหนองบึง

  เป็นต้น

 3.สีน้ำตาลหมายถึงลักษณะภูมิประเทศที่มีความสูงโดยทั่วไปเช่นเส้นชั้น

  ความสูง

 4.สีเขียวหมายถึงพืชพันธุ์ไม้ต่างๆเช่นป่าสวนไร่

 5.สีแดงหมายถึงถนนสายหลักพื้นที่ย่านชุมชนหนาแน่นและลักษณะ

  ภูมิประเทศสำคัญ



การตคีวามเสน้ชัน้ความสงู
 การอ่านแผนที่มีความจำเป็นอย่างมากที่จะต้องสามารถวิเคราะห์ลักษณะของ

ภูมิประเทศได้ถูกต้องเหมือนกับที่ได้เห็นจากภูมิประเทศจริง ความไม่สม่ำเสมอของ

ภมูปิระเทศเรยีกวา่ความสงูและทรวดทรงนบัวา่เปน็รายละเอยีดทีม่ผีลตอ่การปฏบิตังิาน

เป็นอย่างมากทั้งนี้เพราะลักษณะภูมิประเทศดังกล่าวมีอิทธิพลต่อการปฏิบัติงานในการ

สำรวจและเก็บข้อมูล เช่น การวางแผนการทำงาน ความยากง่ายในการเข้าถึงพื้นที่

ความยากง่ายในการทำงานฯลฯดังนั้นผู้ใช้แผนที่จะต้องอ่านแผนที่เป็นและสามารถ

วิเคราะห์ลักษณะของภูมิประเทศได้

 การพจิารณาลกัษณะภมูปิระเทศจะตอ้งมคีวามเขา้ใจในเรือ่ง 
 1.พื้นหลักฐานคือหลักฐานอันหนึ่งที่ใช้เป็นจุดเริ่มต้นในการวัดความสูง

  แผนที่เป็นส่วนมากจะใช้ระดับน้ำทะเลปานกลางเป็นพื้นหลักฐาน

 2.ความสงูหมายถงึระยะในทางดิง่ของวตัถหุนึง่ซึง่อยูส่งูหรอืตำ่กวา่พืน้หลกัฐาน

 3.ทรวดทรงหมายถึงรูปร่างในทางสูงของผิวพิภพ

 การแสดงความสงูของภมูปิระเทศบนแผนที ่กระทำได้หลายวิธีเช่น
 - เส้นชั้นความสูง(CONTOURLINES)

 - เส้นลายขวานสับ(HACHURES)

 - แถบสี(LAYERTINTING)
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 - ทรวดทรงแรเงา(SHADEDRELIEF)

 - จุดกำหนดสูง(PRECISEFIGURES)

 เสน้ชัน้ความสงู  ( Contour lines ) 
 คือเส้นสมมุติบนพื้นผิวพิภพที่ลากไปตามจุดต่างๆ ที่มีความสูงเท่ากัน เส้นชั้น

ความสงูจะแสดงใหท้ราบถงึระยะในทางดิง่ทีอ่ยูส่งูหรอืตำ่กวา่พืน้หลกัฐานตามปกตแิลว้

จะเริ่มจากระดับน้ำทะเลปานกลาง ซึ่งถือว่าเป็นเส้นชั้นความสูงที่มีค่าเป็นศูนย์ และ

เส้นชั้นความสูงแต่ละเส้นจะแสดงความสูงเหนือระดับน้ำทะเลปานกลางแผนที่ส่วนมาก

จะพิมพ์เส้นชั้นความสูงไว้ด้วยสีน้ำตาล

 ชว่งตา่งเสน้ชัน้ความสงู  ( CONTOUR INTERVAL )  
 คือ ระยะทางในแนวดิ่งระหว่างเส้นชั้นความสูงสองเส้นที่อยู่ติดกัน ตามปกติค่า

ของช่วงต่างเส้นชั้นความสูงจะแสดงไว้ที่รายละเอียดของขอบระวางแผนที่



ประเภทของเสน้ชัน้ความสงู 
 1. เสน้ชัน้ความสงูหลกั ( INDEX  CONTOURS )คือเส้นชั้นความสูงที่เขียน
ไว้ด้วยเส้นหนักและแสดงค่าความสูงกำกับไว้













 2. เสน้ชัน้ความสงูรอง ( INTERMEDIATE CONTOURS ) คือเส้นชั้น
ความสูงที่อยู่ระหว่างเส้นชั้นความสูงหลักและเขียนไว้ด้วยเส้นที่เบากว่าเส้นชั้นความสูง

หลักปกติจะไม่มีการแสดงค่าของความสูงกำกับไว้



 3. เสน้ชัน้ความสงูแทรก ( SUPPLEMENTARY CONTOURS )คือเส้นชั้น
ความสูงที่เขียนเป็นเส้นประผ่านบริเวณที่มีความสูงครึ่งหนึ่งระหว่างเส้นชั้นความสูงสอง

เส้นมักเป็นบริเวณภูมิประเทศที่ลาดชันน้อยจนเกือบเป็นพื้นระดับแสดงให้ทราบถึง

ความสูงบริเวณใดบริเวณหนึ่งระหว่างเส้นชั้นทั้งสอง















 4. เสน้ชัน้ความสงูดเีพรสชัน่ ( DEPRESSION CONTOURS )คือเส้นชั้น
ความสูงที่แสดงลักษณะของพื้นที่ที่มีความสูงน้อยกว่าภูมิประเทศที่อยู่โดยรอบเช่น

แอ่งบ่อเหวเส้นชั้นความสูงชนิดนี้จะเขียนขีดสั้นๆเพิ่มลงที่เส้นชั้นความสูงด้านใน

โดยหันปลายขีดไปทางลาดลง















 5. เสน้ชัน้ความสงูโดยประมาณ ( APPROXIMATE CONTOURS )คือเส้น
ชัน้ความสงูทีเ่ขยีนขึน้เปน็เสน้ประเพือ่แสดงความสงูโดยประมาณเนือ่งจากไมส่ามารถ

ทราบความสูงที่แท้จริงของบริเวณนั้น
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การใชง้านและตคีวามเสน้ชัน้ความสงู  

ภูมิประเทศจริง







เส้นชั้นความสูงในแผนที่

ภูมิประเทศจริง







เส้นชั้นความสูงในแผนที่

ภูมิประเทศจริง







เส้นชั้นความสูงในแผนที่

ภูมิประเทศจริง







เส้นชั้นความสูงในแผนที่

ภูมิประเทศจริง







เส้นชั้นความสูงในแผนที่
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การระบตุำแหนง่โดยไม่ใช ้GPS 
การอา่นคา่พกิดัในแผนที ่มาตราสว่น 1:50,000 
 ขัน้ตอนการอา่น 
 1.กำหนดจุดในแผนที่ให้ชัดเจน

 2.การบอกค่าพิกัดในแผนที่จากจุดที่กำหนดจะบอกเป็นค่าตัวเลขซึ่งแบ่งเป็น

  2แกน

    เส้นตั้ง(แกนX)ประกอบด้วยตัวเลข6ตัว

    เส้นนอน(แกนY)ประกอบด้วยตัวเลข7ตัว

 3.เมื่อได้จุดที่จะอ่านแล้วเริม่แกนตัง้กอ่นโดยให้หาเสน้ตามแกนตัง้ดา้นซา้ย  
  ของจดุที่อยู่ใกล้จุดที่สุดแล้วไล่หาตัวเลขตามแกนตั้งที่ขอบหรือตอนกลาง
  ของแผนที่ในที่นี้คือเลข76

 4.เนื่องจากจุดอยู่ระหว่างเส้นแกนตั้งที่76และ77แต่ชิดไปทางด้าน77ให้กะ 
  ประมาณดว้ยสายตาค่าพิกัดที่จุดตั้งอยู่โดยการแบ่งช่อง76-77เป็น10ช่อง
  เล็กและประมาณวา่ตวัเลขตวัทีส่ามควรจะเป็นอะไรในที่นี้คือ8ดังนั้น
  ตัวเลขตามแกนตั้งจะเป็น768

 5.ให้เพิ่มเลขหน้าอีกหนึ่งตัวโดยดูทีต่วัเลขตวัเลก็ตรงมมุแผนที่ในที่นี้คือเลข4
  พร้อมกับเติม0อกีสองตำแหนง่ตอ่ทา้ยเพราะฉะนั้นเลขตามแกนตั้งจะเป็น
  476800

 6.จากนั้นให้หาตัวเลขตามเส้นนอนเส้นที่อยู่ใต้จุดไล่หาตัวเลขจากของแผนที่

  ในที่นี้คือเส้น17

 7.ใช้หลักการในข้อ4ประมาณหาตัวเลขตัวที่สามของแกนนอนในที่นี้คือ173

 8.ใช้หลักการในข้อ5ได้ค่าตัวเลขหน้าตัวเล็กคือ17และเติม0ต่อท้ายอีก

  สองตัวเป็น1717300

 9.ค่าพิกัดที่จุดนี้คือ 476800

      1717300

ขัน้ที ่8 
1717300 173 

ขัน้ที ่7 

768 
476800 

ขัน้ที ่6 

ขัน้ที ่1-2 

ขัน้ที ่3 

ขัน้ที ่4 

ภาพแสดงโลกและสนามแม่เหล็ก

สนามแม่เหล็ก

ตัวอย่าง



























เขม็ทศิ (campass)  
 มนุษย์ใช้เข็มทิศมาเป็นระยะเวลายาวนาน เข็มทิศได้ถูกพัฒนาจนกระทั่งปัจจุบัน

จนมีลักษณะเป็นตลับที่มีเข็มที่ยึดอยู่บนแกนและตัวเข็มหมุนเป็นอิสระในตัวกลางที่เป็น

น้ำ ซึ่งลักษณะเช่นนี้ทำให้เข็มทิศหยุดนิ่งได้เร็วขึ้น ซึ่งเป็นแบบที่จดลิขสิทธิ์ในปี 1930

โดยนักสำรวจชาวฟินแลนด์ชื่อTuemasVohlonnen



 ฟงัชัน่ของเขม็ทศิ 
 โลกเป็นเสมือนแม่เหล็กขนาดใหญ่

ที่มีขั้ว2ขั้วคือขั้วเหนือและขั้วใต้

และมีสนามแม่เหล็กที่มองไม่เห็น

เชื่อมระหว่างขั้วโลก2ขั้ว

เข็มทิศจะชี้ไปที่ขั้วทิศเหนือ

ตลอดเวลาคุณสมบัติเช่นนี้

จึงช่วยให้เราใช้เข็มทิศในการ

หาทิศเหนือได้โดยง่าย
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 มมุเอยีงของเขม็ทศิ (declination) 
 เขม็ทศิจะชีไ้ปทีข่ัว้เหนอืแมเ่หลก็(magneticnorthpole)ซึง่แตกตา่งจากตำแหนง่

ขั้วโลกเหนือทางภูมิศาสตร์อยู่ประมาณ 1,000 ไมล์ ดังนั้นมุมระหว่างขั้วเหนือแม่เหล็ก

และขั้วโลกเหนือภูมิศาสตร์นี้เรียกว่ามุมเอียงหรือdeclination































ภาพแสดงมุมเอียงของเข็มทิศจากแต่ละตำแหน่งในพื้นโลก 


 หากใช้เข็มทิศคู่กับแผนที่ภูมิประเทศและหากเราต้องการความเที่ยงตรงสูงควร

ปรับมุมในตัวเข็มทิศจากเหนือแม่เหล็กที่เข็มทิศชี้ให้ตรงกับเหนือกริดตามค่าของมุมที่

บอกไว้ในแผนที่ ซึ่งหากเป็นเข็มทิศคุณภาพดี จะสามารถทำได้โดยการหมุนตัวแคปซูล

ของเข็มทิศให้ตรงตามมุมที่ปรับ แต่โดยปกติแล้วเรามักจะใช้เข็มทิศควบคู่กับแผนที่เลย

ในการสำรวจสัตว์ป่าเพราะทิศเหนือกริดและเหนือแม่เหล็กมีค่าไม่แตกต่างกันมากนัก

(ดูรายละเอียดหน้า23)





Washington 20 ํ E 

Zero declination line 

Maine 20 ํ W 

D = declination Angle 
G = Geographic North 
M = Magnetic North 

ขีดขาวแสดงมุม 0 องศา หรือทิศเหนือ 
(white marker line) 

ลูกศรชี้ทิศทาง 
(direction arrow) 

มาตราส่วน 
(map scales) 

มาตราส่วนแสดงมุมเอียงของเข็มทิศ 
(fixed declination correlation scale) 

ปุ่มช่วยจับเวลาหมุนวงแหวนปรับมุม (bezel) 

ลูกศรของเข็มทิศ 
(magnetic needle) 

วงแหวนปรับมุม 
(rotating capsule) 

ฐานของเข็มทิศ 
(base plate) ลูกศรและเส้นแสดงทิศเหนือ-ใต้ 

(north-south arrow and lines) 

องคป์ระกอบของเขม็ทศิ 




























ภาพแสดงเข็มทิศและองค์ประกอบ 


การใชง้านเขม็ทศิ 
 การใชร้ว่มกบัแผนที ่(use the compass with map) 
 1. บอกทศิทางทีต่อ้งการทราบในการเดนิทางวิธีการนี้ใช้ในการหาทิศทางที่
เราต้องการไปยังจุดหมายโดยมีขั้นตอนดังนี้

1.1 วางเข็มทิศลงบนแผนที่โดยวางแผนที่ 

ให้ถูกทิศ  สังเกตจากปลายลูกศรของ 

เข็มทิศ (magnetic needle) ชี้ไปทาง 

ทิศเหนือจะขนานกับเส้นกริด 

(magnetic meridian lines) ในแนวตั้ง  

หมายตำแหน่งที่เราอยู่และตำแหน่ง 

จุดหมายที่เราต้องการไป ลากเส้นตรงจาก 

จุดที่เราอยู่ไปยังจุดหมาย วางขอบเข็มทิศ 

ให้ชิดและขนานกับเส้นที่เราลาก  
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*** ปลายลูกศรสีแดงจะชี้ไปทางทิศเหนือเสมอ อย่าวางเข็มทิศผิดทิศทาง *** 



1.2 จับเข็มทิศบนแผนที่ให้มั่นคง  

และค่อยๆ หมุนวงแหวนปรับมุม  

(rotating capsule) จนกระทั่งเส้น 

ที่บอกทิศเหนือ-ใต้ (north-south  

lines) ขนานกับลูกศรบอกทิศ และ 

ขนานกับเส้นกริดแนวตั้ง หรือ 

สังเกตที่มุมบนวงแหวนที่ตรงกับ 

ปลายลูกศรสีแดงมีค่าเท่ากับ 0  





1.3 ถอืเขม็ทศิวางราบไวใ้นมอืโดยหนัดา้นทีม่ลีกูศรชีท้ศิทาง (direction arrow) ไปดา้นหนา้  

*** ต้องแน่ใจว่าเข็มทิศขนานกับพื้นราบมากที่สุด *** 

1.4 หาทิศทางที่ต้องการโดยหมุนตัวไปรอบๆ จนกระทั่งเส้นที่บอกทิศเหนือ-ใต้ขนาน

กับลูกศรของเข็มทิศ 

*** ระวัง ! อย่าให้วงแหวนบอกมุมเคลื่อน เพราะจะทำให้ทิศทางผิดไปจากเดิม ***

1.5 ทศิทางทีจ่ะไปสามารถอา่นไดจ้ากมมุทีอ่ยูต่รงลกูศรชีท้ศิทาง 

























1.6 เมื่อได้มุมและทิศทางที่ต้องการแล้วขั้นต่อไปให้หาวัตถุที่สังเกตเห็นง่ายในพื้นที่จริง

และอยู่ในทิศทางที่จะไป เช่น ต้นไม้ หินใหญ่ หน้าผา พุ่มไม้ เป็นต้น ให้เดินตรงไปยัง

จุดที่หมายไว้โดยไม่ต้องใช้เข็มทิศ 

1.7 เมื่อไปถึงจุดในข้อ 6 แล้วให้หาวัตถุเพื่อหาที่หมายใหม่จนกว่าจะถึงจุดหมายที่ต้อง 

การในครั้งแรก 

*** ระวัง ! อย่าให้วงแหวนบอกมุมเคลื่อนในขณะเดิน ควรตรวจสอบบ่อยๆ  *** 

*** จำไว้ว่าลูกศรของเข็มทิศ (magnetic needle) จะชี้ไปยังสนามแม่เหล็กบริเวณขั้ว

โลกเหนือ แต่ลูกศรชี้ทิศทาง (direction arrow) จะชี้ไปยังทิศทางที่ใช้เดินทาง *** 

 

 2. การกำหนดตำแหนง่ของแผนทีก่บัเขม็ทศิ (orienting a map with the  
  compass) 
 เราสามารถหาค่าความแตกต่างระหว่างทิศเหนือแม่เหล็กกับทิศเหนือกริดได้โดย

การวางแผนที่ให้ถูกทิศบนพื้นราบทาบเข็มทิศลงบนแผนที่แล้วหมุนวงแหวนปรับมุมจน

กระทัง่เสน้แสดงทศิเหนอื-ใต้ ขนานกบัลกูศรเขม็ทศิและลกูศรแสดงทศิเหนอือยูด่า้นลา่ง

ของปลายเข็มสีแดงลากเส้นตรงจากแนวทิศเหนือแม่เหล็กไปตัดกับเส้นแสดงทิศเหนือ

กริดค่ามุมระหว่างเส้นทั้งสองจะเป็นค่าความแตกต่างของทิศเหนือจริงกับทิศเหนือกริด

ดังภาพ

ภาพแสดงการหาความแตกต่างของทิศเหนือจริงกับทิศเหนือกริด 
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 3. วธิ ีTriangulation  
 เมื่อเราเดินทางอยู่ในป่าหรือในทะเลและต้องการทราบตำแหน่งที่อยู่ของเราใน

แผนที่ วิธี Triangulationสามารถช่วยเราได้เพียงแต่แผนที่ที่เราใช้ต้องมีเส้นกริดแสดง

แนวทิศเหนือแม่เหล็ก(magneticmeridians)ปรากฏในแผนที่วิธีการมีดังนี้

 1.หาภูมิประเทศที่เป็นลักษณะเด่นและสังเกตเห็นได้ง่ายจากตำแหน่งที่เราอยู่

  เป็นจุดหมาย(ภูเขาทิวเขาหน้าผาหรือทะเลสาบเป็นต้น)จำนวน2จุด

  โดยทั้ง2จุดนั้นต้องปรากฏในแผนที่หาค่ามุมจากจุดที่เราอยู่ไปยังจุดหมาย

  ทีห่นึง่(ดจูากวธิกีารหามมุจากภมูปิระเทศทีม่องเหน็)จากนัน้วางเขม็ทศิลงบน

  แผนที่ให้ขอบด้านยาวแตะที่จุดหมายในแผนที่

*** ตอ้งวางแผนทีใ่หท้ศิเหนอืของแผนทีต่รงกบัทศิเหนอืทีป่ลายลกูศรของเขม็ทศิชีไ้ป *** 

 2.หมุนเข็มทิศไปรอบๆจนกระทั่งเส้นที่บอกทิศเหนือ-ใต้ขนานกับลูกศรของ

  เข็มทิศ

*** ระวัง ! อย่าหมุนวงแหวนบอกมุมในขณะที่หมุนเข็มทิศ *** 

 3. เมื่อเข็มทิศอยู่ในทิศทางที่ถูกต้องแล้วจับฐานเข็มทิศให้แน่นแล้วลากเส้นตรง

  ผา่นตำแหนง่ทีห่มายเอาไว้เปลีย่นมาเปน็จดุหมายทีส่องแลว้ทำซำ้ทกุขัน้ตอน

  อีกครั้งตำแหน่งที่เราอยู่คือตำแหน่งที่เส้นตรงทั้งสองเส้นตัดกัน

*** การทำซำ้กบัจดุหมายทีส่ามจะเปน็การตรวจสอบความถกูตอ้งอกีครัง้หนึง่ *** 

*** จดุตดัทีเ่กดิจากการลากมาจากจดุหมายทีส่ามควรเปน็จดุเดยีวกบัสองจดุแรก *** 

ภาพแสดงการหาตำแหน่งด้วยวิธี Triangulation 

การใชเ้ขม็ทศิอยา่งเดยีว (use the compass alone) 
 เมื่อเราเดินทางเข้าหาจุดหมายที่สามารถมองเห็นได้ เช่น ทิวเขา หรือยอดเขา

เราสามารถกำหนดทิศทางตรงที่จะพาเราไปยังจุดหมายนั้นได้ ซึ่งวิธีการนี้สามารถช่วย

รกัษาทศิทางการเดนิทางของเราไดแ้มว้า่จะไมเ่หน็จดุหมายนัน้ตลอดเวลาขัน้ตอนตา่งๆ

มีดังนี้





 

1. หาภูมิประเทศที่เป็นลักษณะเด่น  

ถือเข็มทิศหันไปหาจุดหมายแล้วเล็งเป็น 

แนวตรงผ่านลูกศรชี้ทิศทาง (direction  

arrow) ไปยังจุดที่หมายไว ้



*** เขม็ทศิตอ้งวางในแนวราบและตอ้งขนานกบัพืน้เสมอ *** 

 









 





      2. รกัษาแนวเสน้ตรงระหวา่งตวัเรากบัจุด 

      ที่หมายไว้ หมุนวงแหวนปรับค่ามุม 

      จนกว่าเส้นแสดงทิศเหนือ-ใต้ จะขนาน  

      กับลูกศรของเข็มทิศ  ค่ามุมที่ปรากฏ 

      ตรงลูกศรชี้ทิศทาง จะเป็นค่ามุมจาก 

      ตำแหน่งที่เราอยู่ไปยังจุดหมายที่เรา 

      ต้องการเดินทางไป 
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       3. ตรวจสอบเส้นทางขณะเดินทาง 

       โดยดูว่าเส้นที่แสดงทิศเหนือ-ใต้  

       ขนานกับลูกศรของเข็มทิศหรือไม่  

       ทิศทางที่ถูกต้องนั้นเส้นและลูกศร 

       ต้องขนานกัน 
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บทที ่4 
การใช้ GPS เพื่อ 

การเก็บข้อมูลในพื้นที่  
Use of GPS for Data 

Collection 

บทที่ 4  การใช้ GPS เพื่อการเก็บข้อมูลในพื้นที่ การใช้ GPS เพื่อการเก็บข้อมูลในพื้นที่   บทที่ 4   
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บทที่ 4  
การใช้ GPS เพื่อการ 

เก็บข้อมูลในพื้นที่  
Use of GPS for Data Collection 





 การปฏิบัติงานสำรวจและเก็บข้อมูลทางด้านสภาพนิเวศวิทยาของสัตว์ป่ามี

อุปกรณ์พื้นฐานที่จำเป็น ประกอบด้วย 

 1. แผนที่ที่มีค่าพิกัดทางภูมิศาสตร์ 

 2. เข็มทิศ 

 3. เครื่องรับพิกัดจากสัญญาณดาวเทียม  (GPS) 

 รายละเอียดในการใช้แผนที่ได้กล่าวถึงไปแล้วในบทที่ 3 ในบทที่ 4 จะเน้นการ

ใช้งานเครื่อง GPS โดยเฉพาะในส่วนรายละเอียดฟังก์ชั่นที่ใช้ประจำในการเก็บข้อมูล

ภาคสนาม ซึ่งเป็นคำแนะนำที่ถ่ายทอดจากประสบการณ์จริงในการใช้เครื่อง GPS เป็น

อปุกรณใ์นการเกบ็ขอ้มลูภาคสนามในการประเมนิสถานภาพเชงินเิวศวทิยาอยา่งรวดเรว็ 

ดา้นสตัวป์า่ ในโครงการจดัการผนืปา่ตะวนัตกเชงิระบบนเิวศ และการตรวจวดัสถานภาพ 

เสอืโครง่และเหยือ่ในการลาดตระเวน โดยสมาคมอนรุกัษส์ตัวป์า่ (WCS) ประเทศไทย กบั 

โครงการจดัการผนืปา่มรดกโลกเชงิระบบนเิวศ กรมอทุยานแหง่ชาติ สตัวป์า่ และพนัธุพ์ชื 

 ตัวอย่างคำอธิบายฟังก์ชั่น ใช้ GPS Garmin 12 เป็นต้นแบบ เพราะเป็นรุ่นที่ใช้

กนัอยา่งแพรห่ลายในอทุยานแหง่ชาต ิหรอืเขตรกัษาพนัธุส์ตัวป์า่ ซึง่การทำงานของ GPS 

รุ่นนี้ก็คล้ายกับรุ่นหรือยี่ห้ออื่นๆ 

 

ระบบหาพกิดับนพืน้โลก GPS (Global Positioning System)  
 ในอดีตสิ่งที่ช่วยบอกเราได้ว่ากำลังเดินทางไปยังตำแหน่งใดๆ จะมีก็เพียงแต่เข็ม

ทิศเท่านั้นที่ใช้บอกทิศทาง มนุษย์เรามีวิวัฒนาการการบอกทางมาตั้งแต่สมัยแรกด้วยวิธี

สังเกตจากดวงดาว ซึ่งใช้การได้ดีเพราะดาวอยู่ห่างจากโลกเรามาก ทำให้สามารถมอง

เห็นกลุ่มดาวจากที่ต่างๆ ในบริเวณกว้างได้ แต่การวัดดาวทำได้เฉพาะตอนกลางคืน

และต้องเป็นคืนที่ท้องฟ้าแจ่มใสเท่านั้น  

 กระทรวงกลาโหม ประเทศสหรฐัอเมรกิา ไดด้ำเนนิการโครงการ Global Positioning 

System หรือ “GPS” ขึ้น GPS จะใช้ดาวเทียมจำนวน 24 ดวง โคจรอยู่ในระดับสูงที่

พ้นจากคลื่นวิทยุรบกวนของโลก และวิธีการที่สามารถให้ความถูกต้องเพียงพอที่จะใช้ชี้

บอกตำแหนง่ไดท้กุแหง่บนโลกตลอดเวลา 24 ชัว่โมง จากการนำมาใชง้านจรงิจะใหค้วาม 

ถูกต้องสูง โดยที่ความคลาดเคลื่อนมาตรฐานของตำแหน่งทางราบต่ำกว่า 50 เมตร 

และถ้ารังวัดแบบวิธี “อนุพันธ์” (Differential) จะให้ความถูกต้องถึงระดับเซนติเมตร 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปแสดงดาวเทียมจำนวน 24 ดวงที่โคจรรอบโลก 
 
 ปจัจบุนัมกีารนำ GPS มาใชง้านในหลายสาขาวชิาทีเ่กีย่วขอ้งกบังานสำรวจ อาท ิ

เชน่ ภมูศิาสตร ์วศิวกรรมศาสตร ์สิง่แวดลอ้ม ไดแ้ก ่การนำ GPS มาใชใ้นการกำหนด 

ขอบเขตและจุดที่แน่นอนของป่าสงวน และอุทยาน ใช้ในการบอกตำแหน่งเพื่อใช้ออก 

งานวงรอบ (TRAVERSE) การใช้ GPS ในการสำรวจภูมิประเทศเพื่อทำแผนที่เส้นชั้น

ความสูง (Contour) และงานถนนหรือแม้แต่การนำ GPS มาใช้ตรวจสอบรายละเอียด

ความถูกต้องของงานโครงข่ายสามเหลี่ยมและงานวงรอบ เป็นต้น 

 

การทำงานของ GPS 
 หลักการพื้นฐานของ GPS เป็นเรื่องง่ายๆ เพียงแต่อุปกรณ์ของเครื่องมือถูกสร้าง

ขึ้นด้วยวิทยาการขั้นสูง การทำงาน GPS แบ่งออกได้เป็น 5 ขั้นตอน คือ 

 1.  การรับสัญญาณจากดาวเทียมโดยหลักการรูปสามเหลี่ยมระหว่างดาวเทียมกับ 

  เครื่องรับ 

 2. GPS วัดระยะโดยใช้เวลาเดินทางของคลื่นวิทยุ 

 3. ในดาวเทียมและเครื่องรับจำเป็นจะต้องมีนาฬิกาที่ละเอียดสูงมาก 
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การระบตุำแหนง่โดยใช ้GPS 
 ดว้ยคณุสมบตัทิีช่ว่ยใหเ้ราสามารถทราบตำแหนง่สถานที ่ และทศิทางทีท่ีต่อ้งการ 

ทราบ และยังสามารถบันทึกตำแหน่ง เส้นทางที่ต้องการ และสามารถถ่ายโอนข้อมูลไป

ยังเครื่องคอมพิวเตอร์ได้ เพื่อทำการวิเคราะห์ข้อมูลเชิงพื้นที่ในขั้นสูงต่อไป จึงได้มีการ 

นำเครื่อง GPS มาประยุกต์ใช้ร่วมกับการสำรวจและเก็บข้อมูลทางด้านสัตว์ป่าในภาค

สนามเพื่อความถูกต้องแม่นยำยิ่งขึ้นในการระบุตำแหน่ง และการเข้าถึงจุดหมาย  

 

การใช ้GPS เพือ่หาตำแหนง่พกิดัตำแหนง่ทีต่อ้งการทราบ 
 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
การใช ้GPS 

 การกำหนดตำแหน่งบนพื้นโลก  เกิดขึ้นครั้งแรกเมื่อประมาณ 30 ปีที่แล้ว  โดย

กระทรวงกลาโหมของสหรัฐอเมริกา ได้ดำเนินโครงการ Global Positioning System 

หรือ GPS  ซึ่งดาวเทียม GPS ดวงแรกชื่อว่า GPS Block I ถูกยิงขึ้นในปี ค.ศ.1978 

 ในระบบดาวเทยีม GPS จะประกอบดว้ยดาวเทยีมทัง้หมด 24 ดวง โดยดาวเทยีม 

จำนวน 21 ดวง จะใชใ้นการบอกคา่พกิดั สว่นทีเ่หลอื 3 ดวง จะสำรองเอาไว ้ดาวเทยีม 

ทั้ง 24 ดวงนี้จะมีวงโคจรอยู่ 6 วงโคจรด้วยกัน  โดยแบ่งจำนวนดาวเทียมวงโคจรละ 4 

ดวง และมรีศัมวีงโคจรสงูจากพืน้โลกประมาณ 20,200 กโิลเมตร (12,600 ไมล)์ วงโคจร 

 4. นอกจากระยะทางแล้วจะต้องทราบตำแหน่งของดาวเทียมที่อยู่ในอวกาศด้วย 

 5. ในชั้นบรรยากาศไอโอโนสเฟียร์ (Ionosphere) และชั้นบรรยากาศโลก 

  (Atmosphere) ความเร็วคลื่นวิทยุเดินทางได้ช้าลง  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
การวัดตำแหน่งบนพื้นโลกจะต้องใช้ดาวเทียมอย่างน้อย 4 ดวงในการคำนวณ 

ประกอบดว้ยตำแหนง่ใน 3 มติ ิ(Three dimension : X, Y, Z) และเวลา ZGPS Time : T) 

ภาพแสดงการทำงานของ GPS 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพแสดงเครื่องหาพิกัดบนพื้นโลก GPS (Global Positioning System ) 

ปุ่มเปลี่ยนหน้าจอ

ปุ่มบันทึก

เสาอากาศ

ปุ่มเปลี่ยนตัวอักษร

ปุ่มเปิด/ปิด

จอภาพ

ปุ่มยกเลิก
ปุ่มเลือก
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ทำไมตอ้ง GPS? 
 มัน่ใจ   ทราบตำแหน่งพิกัดในแผนที่ที่แน่นอน และเที่ยงตรงสูง 

 สะดวก  บันทึกข้อมูลได้ และนำเข้าคอมพิวเตอร์ได้ทันที (ในรุ่นที่ทำได้) 

 ไมห่ลง  ช่วยนำไปหาที่หมายได้  (อาจจะต้องเหนื่อยหน่อย!!) 

 ไมต่อ้งเดา บันทึกเส้นทางสำรวจได้ และนำเข้าคอมพิวเตอร์ได้เช่นกัน 

 ประหยดั  ประหยัดทั้งเวลา และพลังงาน ในการทำแผนที่ 

 

 

ปุม่การทำงานของเครือ่ง GPS 12 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

การเปลีย่นถา่น  
 เครื่อง GPS 12 นี้ ใช้ถ่านขนาด AA 4 ก้อน ใช้ได้ประมาณ 12-24 ชั่วโมง ขึ้น

อยู่กับปัจจัยต่างๆ ในการใช้งาน เช่น การปรับแสงบนหน้าปัดขณะใช้งาน 

ทั้ง 6 จะเอียงทำมุมกับเส้นศูนย์สูตร (Equator) เป็นมุม 55 องศา ในลักษณะสานกัน

คล้ายลูกตะกร้อ ดาวเทียมแต่ละดวงจะใช้เวลาในการโคจรครบรอบ 12 ชั่วโมง นั่นคือ 

คาบของการโคจรเป็น 12 ชั่วโมง/รอบ ความถี่ที่ใช้้ในการบอกตำแหน่งค่าพิกัดของ

ดาวเทียม แต่ละดวงมี 2 ความถี่ คือ ความถี่ L1 : 1,575.42 MHz  และความถี่ L2 : 

1,227.60 MHz  

      เครื่อง GPS ในปัจจุบันมีหลายยี่ห้อ หลายรุ่น 
      ให้เลือกใช้ ซึ่งผู้ผลิตได้พัฒนาให้มีขนาดเล็กลง 
       เพื่อความสะดวกต่อ 
       การพกพา และยังมี 
       ประสิทธิภาพสูงขึ้นใน 
       การรับสัญญาณ 
       ดาวเทียมได้รวดเร็วขึ้น 
       ทั้งยังมี Function  
       ที่ใช้ง่าย 
 
 
 

เครือ่งรบัสญัญาณดาวเทยีม (Global Position System หรอื GPS) 

  

ปุ่มเปิด - ปิดเครื่อง กดปุ่มนี้เบาๆ 

เมื่อต้องการเปิด - ปิดไฟบนหน้าจอ 

กดปุ่มนี้ เมื่อต้องการให้จอหลัก 

และแสดงข้อความเตือนต่างๆ 

กดปุ่มนี้ เมื่อต้องการเก็บข้อมูล 

ของจุด ณ ตำแหน่งปัจจุบัน 

กดปุ่มนี้ เมื่อต้องการให้เครื่อง  

GPS นำทางไปยังจุดที่ต้องการ 

กดปุ่มนี้ เมื่อต้องการยืนยัน หรือ 

เปลี่ยนแปลงข้อมูลที่แถบสีแสดงอยู่ 

กดปุ่มนี้ เมื่อต้องการยกเลิกการ 

ทำงาน หรือออกสู่หน้าจอก่อนหน้า 

กดปุ่มนี้ เมื่อต้องการเลื่อนแถบขึ้น-ลง 

หรือเลื่อนเพื่อเลือกตัวอักษร หรือตัวเลข 

กดปุ่มนี้ เมื่อต้องการเลื่อนแถบ 

ไปซ้าย-ขวา 
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6. ได้ตำแหน่งแล้ว กดปุ่ม  MARK  เพียง 1 ครั้ง เพื่อบันทึกข้อมูล 

7. หลังจากกดปุ่มบันทึกข้อมูล หน้าจอจะเป็นแบบนี้ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

8. อย่าลืมกด ตอนที่แถบสีดำอยู่ล่างสุดดังในภาพ เพื่อบันทึกข้อมูล 

9. จดหมายเลขจุดพิกัด พร้อมทั้งตำแหน่ง และสัตว์ หรือสถานที่ที่บันทึกจุดพิกัดนั้น 

 ในแบบฟอร์ม 

10. ทำตามขั้นตอนตามข้อ 2-9 กับการบันทึกจุดพิกัดใหม่ เครื่อง GPS รุ่นนี้ สามารถ 

 บันทึกจุดพิกัดได้ 500 จุด 

11. ถ้าหน้าจอที่ต้องการไม่เป็นอย่างที่กล่าวมา ให้กดปุ่ม จนกระทั่งพบหน้าจอ 

 ที่ต้องการ 

12. กรณีมีปัญหาในระหว่างทำงาน แล้วไม่ทราบว่าจะทำอย่างไรต่อ ให้ปิดเครื่อง โดย 

 กดปุ่มปิดเครื่องค้างไว้จนเครื่องดับ เสร็จแล้วเปิดเครื่องใหม่ เริ่มตามขั้นตอน 1-9  

 อีกครั้ง 

 

      1. เปิดฝากล่องแบตเตอรี่ โดยหมุนทวนเข็มนาฬิกา  
       มา 1/4 ของวงกลม 
      2. ใส่ถ่านแบตเตอรี่ลงในตำแหน่งที่ถูกต้อง 
         ด้าน + ให้ใส่ขั้วบวกขึ้นด้านบน 
         ด้าน - ให้ใส่ขั้วลบขั้นด้านบน 
        3. ปิดฝากล่องแบตเตอรี่ โดยหมุนตาม  
         เข็มนาฬิกามา 1/4 ของวงกลม 
          4. เมื่อเปิดเครื่อง GPS แท่งแสดงกำลัง 
           ไฟที่เหลืออยู่ จะแสดงอยู่ด้านซ้ายมือ 
         บนหน้าจอดาวเทียม หรือ Sattlelite Page 

 

ขัน้ตอนการทำงาน 
1. กดปุ่ม เปิดเครื่อง 

2. รอให้เครื่องขึ้นหน้าจอรับดาวเทียม 

 

 

 

 

 

 

3. รอให้ดาวเทียมปรากฏอย่างน้อย 3 ดวง (จำนวนดาวยิ่งมากยิ่งดี) 

4. จากนั้นให้กดปุ่ม 1 ครั้ง เพื่อเลื่อนจอภาพไปหาจอภาพตำแหน่ง UTM 

5. จอภาพพิกัด ยูทีเอม (UTM) ปรากฏตรงตำแน่งในภาพ 

 

 

 

 

 

 

 

 

มาตรวัดกำลัง

ภาพแสดงตำแหน่ง

มาตรวัดกำลังรับ

หมายเลข

674630
1531331

พิกัดยูทีเอม
ในที่นี้คือ

47P674630
UTM1531331

ค่าพิกัดยูทีเอม 47 P 674630
UTM 1531331

หมายเลขพิกัด

***อย่าลืมกดปุ่ม  
เพื่อบันทึกข้อมูล

001
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การใช ้GPS ในภาคสนาม 

หนา้จอดาวเทยีม (Satellite Page)  
 กดปุ่ม  เพื่อเปิดเครื่อง เครื่องจะเริ่มต้นทำงานที่หน้าจอแรก โดยการรอรับ  

สญัญาณดาวเทยีมเพือ่ประมวลผล (ตอ้งมสีญัญาณดาวเทยีมอยา่งนอ้ย 3 ดวง) ตำแหนง่ 

ที่รอรับสัญญาณดาวเทียมได้ดีที่สุด ควรเป็นที่โล่ง ถ้ามีสิ่งปกคลุม เช่น เรือนยอดของ

ตน้ไม ้หรอืเปน็รอ่งหว้ยอาจทำใหก้ารรบัสญัญาณดาวเทยีมไมด่เีทา่ทีค่วร ดงันัน้ จำเปน็ 

ต้องขยับหาตำแหน่งใหม่ 

 ปกติแล้ว ควรรอให้เครื่องรับดาวเทียมได้จำนวน 4 ดวงขึ้นไป แล้วจึงบันทึกค่า

พิกัด เพราะจะได้ค่าที่ค่อนข้างแม่นยำมากกว่า 3 ดวง  

 ในพื้นที่ที่เป็นป่าดิบเรือนยอดไม้หนาทึบ GPS จะไม่สามารถรับดาวเทียมได้ครบ

ตามจำนวนที่จะบอกค่าพิกัดได้ จึงต้องพยายามหาจุดที่มีที่โล่ง เรือนยอดเปิดในบริเวณ

ใกล้เคียง 

 

 

การกำหนดคา่เริม่ตน้ (SET UP) 
1. กดปุ่ม  เปิดเครื่อง 
2.  กดปุ่ม  ไปยังหน้าจอ MAIN MENU   
3. เลื่อนแถบสีโดยใช้  มาที่ SETUP MENU  
 แล้วกด     
4.  เลื่อนแถบสีโดยใช ้  มาที่ SYSTEM แล้วกด     
5. กดปุ่ม  เลื่อนแถบสีมาที ่MODE แล้วกด   
6. กดปุ่ม  เพื่อตั้งค่าให้เป็น Normal แล้วกด    
7. กดปุ่ม  เลื่อนแถบสีมาที่ OFFSET แล้วกด 
8. กดปุ่ม  เพื่อแก้ไขเวลา โดยใช้  ให้เป็น +07:00   
    แล้วกด  (เวลาในไทย เร็วกว่ามาตรฐานโลก 7 ชั่วโมง) 
9.  กดปุ่ม  เลื่อนแถบสีมาที่ HOURS แล้วกด  
10. กดปุ่ม  เพื่อตั้งเวลาให้เป็น 24 ชั่วโมง แล้วกด  
11. กดปุ่ม  เลื่อนแถบสีมาที่ CONTRAST แล้วกด  
12. กดปุ่ม  เพื่อปรับระดับความเข้มของตัวอักษร   
 เมื่อได้ดังที่ต้องการ แล้วกด  (เข้มมาก กินถ่านมากนะ!) 
13. กดปุ่ม  เพื่อออกจากหน้าจอ SYSTEM SETUP 

14. กดปุ่ม  เลื่อนแถบสีมาที่ NAVIGATION แล้วกด  
15. กดปุ่ม  เลื่อนแถบสีมาที่ POSITION FRMT แล้วกด  
16. กดปุ่ม  เพื่อตั้งระบบพิกัด เช่น hddd:mm’ss.s” แสดง 
 ละติจูดหรือลองจิจูด หรือ UTM/UPS แ ดงแบบ UTM    
    แล้วกด  (UTM/UPSใช้เป็นมาตรฐานพิกัดป่าไม้)

17. กดปุ่ม  เลื่อนแถบสีมาที่ MAP DATUM แล้วกด  
18. กดปุ่ม  เพื่อตั้งค่าตำแหน่งของประเทศไทย  
   โดยตั้งให้เป็น INDIAN THAILAND แล้วกด   
19. กดปุ่ม  เลื่อนแถบสีมาที่ CDI แล้วกด   
20. กดปุ่ม  เพื่อตั้งค่าให้เป็น ± 0.25 แล้วกด  
21. กดปุ่ม  เลื่อนแถบสีมาที ่UNIT แล้วกด   
22. กดปุ่ม  เพื่อตั้งหน่วยวัดระยะ ให้เป็น METRIC   
 แล้วกด    
23. กดปุ่ม  เพื่อออกจากหน้าจอ SETUP MENU   
24. กดปุ่ม  อีกครั้ง เพื่อออกจากหน้าจอ MAIN MENU 

UNIT METRIC 

จำนวนระนาบควรให้เป็น
3Dเพื่อให้ค่าที่แม่นยำขึ้น

ค่าความคลาดเคลื่อน
ของค่าพิกัด

มาตรวัดกำลังถ่าน

สัญญาณดาวเทียม
กราฟยิ่งสูง
แสดงว่า
รับสัญญาณได้ดี

ตำแหน่งและเลข
ดาวเทียมดาวเทียมที่
อยู่ในวงในแสดงว่า
อยู่บริเวณเหนือหัวเรา
ดาวเทียมที่อยู่วงนอก
แสดงว่าอยู่ขอบฟ้า
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       ในขณะที่อยู่ที่หน้าจอรับดาวเทียม  

       หากเรากดปุ่มลูกศร      

       จะเป็นการปรับความเข้มของ 

       หน้าจอได้ในทันที  โดยจะปรากฏ 

       แถบขึ้นมาให้ปรับความเข้มหน้าจอ 

       ตามความต้องการ 

 

 

      TIPการปรับความเข้มหน้าจอมากจะกินถ่านมาก

      ดงันัน้ถา้จะประหยดัถา่นตอ้งปรบัหนา้จอใหบ้างไว้



 

  ระวงั ผูใ้ชม้กัจะปรบัความเขม้ในหนา้จอดาวเทยีมนีโ้ดยไมรู่ต้วั

    โดยกดลกูศรซา้ย-ขวาจนมองไมเ่หน็หนา้จอภาพแลว้นกึวา่เครือ่งเสยี!!!!





 

 

 

       การใช้ GPS ในตอนกลางคืน สามารถ 

       เปิดไฟเพื่อเพิ่มความสว่างให้หน้าจอได้  

       โดย กดปุ่ม  แล้วบนหน้าจอ 

       ดาวเทียม จะปรากฏสัญลักษณ์รูป 

       ดวงไฟขึ้นมา การปิดไฟทำได้ โดย 

       การกดปุ่ม  จนกว่ารูปดวงไฟ 

       จะหายไปจากหน้าจอ 

 

 

  ระวงั หลายคนมกัจะไปกดปุม่นีข้ึน้โดยไมรู่ต้วัทัง้ๆทีใ่ชใ้นตอนกลางวนั

    ไมจ่ำเปน็ตอ้งใชไ้ฟทำใหถ้า่นหมดเรว็มาก!!!

หนา้จอพกิดั (Position Page) 
 เมื่อเครื่อง GPS รับสัญญาณดาวเทียมได้จำนวนดาวเทียมเพียงพอที่จะบอกค่า

พิกัด เครื่องจะเปลี่ยนหน้าจอ จากหน้าจอดาวเทียมมาเป็นหน้าจอพิกัดโดยอัตโนมัติ 

ในหนา้จอพกิดันี ้นอกจากจะบอกคา่พกิดัแลว้ยงัมรีายละเอยีดอืน่ๆทีบ่อกไว ้เชน่ ความสงู 

จากระดบันำ้ทะเล ระยะทางทีเ่ดนิทาง ทศิทางทีก่ำลงัมุง่หนา้ไป ความเรว็ของการเดนิทาง 

และอื่นๆ ซึ่งผู้ใช้สามารถเลือกค่าเหล่านี้ให้ปรากฏบนหน้าจอพิกัดได้  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  มาตรในกรอบดำนั้นสามารถเปลี่ยนเป็น 

มาตรวัดตัวอื่นได้ โดยการกดป่มุ ลงมา  

แล้วกด  แล้วใช้ เพื่อเลือก  มาตรวัด 

ที่เราต้องการ  แล้วกด  แต่ส่วนมากมักจะ

ตั้งไว้ที่TRIPและALT

  ตัวเลขที่อยู่ใต้ TRIP สามารถตั้งต้น 

ใหม่ได้ โดยการกดปุ่มลงมาที่ตัวเลข แล้วกด   
แล้วเครื่องก็จะถามว่า Reset?  แล้วกด     

(เหมาะสำหรับการเริ่มต้นการเดินใหม่)

 

ความสูงจากระดับน้ำทะเล

47 P 0476800 
UTM 1717300 

พิกัด

ระยะทางที่เดินทาง

ทิศทางเป็นองศาที่กำลัง
เข็มทิศที่บอกมุมที่กำลัง

ความเร็วของการเดินทาง

เวลา

47 P 0476800 
UTM 1717300 
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  ออ๊ปชัน่ (option) ถอืวา่มคีวามสำคญัมากสำหรบั 

หนา้จอแผนที ่เพราะเปน็คำสัง่ในการตั้งค่าต่างๆ บน 

หน้าจอแผนที่ ซึ่งจะมีอยู่ 2 ค่า หลักๆ คือ  

 • การตั้งค่าสำหรับแผนที่ (Map Setup) 

 • การตั้งค่าสำหรับเส้นทางเดินสำรวจ (Track Setup) 

 เลื่อนแถบสีมาที่ OPT แล้วกด  จะปรากฏ 

กล่องข้อความขึ้นมาตรงกลางหน้าจอ  เลื่อนแถบสีมา 

คลุมข้อความที่ต้องการ แล้วกด  
  

การตัง้คา่แผนที ่(Map Setup) 
 เป็นการตั้งค่าเพื่อให้การแสดงผลของแผนที่เป็นไป 

ตามที่ผู้ใช้ต้องการ 

 การเลือกทิศทางของแผนที่มีให้เลือก คือ  

 • Track up หมายความว่า ตั้งให้ด้านกรอบบนของ 
  แผนที่ คือทิศที่กำลังมุ่งหน้าไป หรือ 

 • North up คือตั้งให้กรอบด้านบน เป็นทิศเหนือ  
  ซึ่งเมื่อตั้งแผนที่แบบนี้ จะมีลูกศรชี้ทิศเหนือปรากฏ 

  ให้ เพื่อทราบทิศเหนือตลอดเวลา 

 ส่วนรายละเอียดตัวอื่นๆ ที่จะให้ปรากฏบนแผนที่ก็จะ 

มีให้เลือกว่า ให้ปรากฏ เลือก YES หรือไม่ให้ปรากฏ เลือก  

NO เสรจ็แลว้ใหก้ดป่มุ  เพือ่ออกจากหนา้จอ Map Setup    

 

การตัง้คา่เสน้ทางเดนิ (Track Setup) 
 Track Setup หรือการตั้งค่าสำหรับบันทึกเส้นทางการเดินสำรวจ เพื่อที่จะให้ไป

ปรากฏบนหน้าจอแผนที่ คำสั่งหลักๆ ที่สำคัญบนหน้าจอนี้ได้แก่ การบันทึก วิธีการ

บันทึก เป็นต้น   

 คำอธิบายศัพท์และรายละเอียด

 RECORD :  การบนัทกึสามารถเลอืกบนัทกึขอ้มลูเสน้ทาง Track ได ้3 แบบ คอื 
 OFF  = ปิดหรือไม่ต้องบันทึก 

 WRAP = บนัทกึ แตเ่มือ่หนว่ยความจำเตม็เครือ่ง จพีเีอสจะยงัคงบนัทกึตอ่ไป  

หนา้จอแผนที ่(Map Page) 
 เปน็ฟงักช์ัน่อกีอนัหนึง่ทีเ่ปน็ประโยชนใ์นการเกบ็ขอ้มลู REA เพราะเครือ่งจะปรากฏ 

เส้นทาง (Track) โดยที่เครื่อง GPS จะบันทึกเส้นทางโดยอัตโนมัติ ตั้งแต่เริ่มเปิดเครื่อง  

นอกจากนี้ หน้าจอนี้ยังสามารถแสดงชื่อจุดพิกัด และสัญลักษณ์ได้อีกด้วย 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  ซมู (Zoom) เปน็การยอ่หรอืขยาย เพือ่แผนทีก่ารเดนิทางตามรายละเอยีดทีต่อ้งการ 

ตัวเลขที่ปรากฏบนแถบซูม หมายความว่าระยะของหน้าจอตามแนวตั้งครอบคลุมพื้นที่

เทา่ไร เชน่ 1.0 Km. หมายความวา่หนา้จอตามแนวตัง้ครอบคลมุพืน้ที ่1.0 Km เปน็ตน้ 

หน้าจอ นี้ขยายได้มากที่สุดที่ 0.3 Km. การเปลี่ยนแปลงค่าทำได้โดยเลื่อนแถบสีมาที่

ตัวเลข หรือปุ่มซูม แล้วกด  ใช้ปุ่ม  ในการกำหนดเลือกค่าซูมหน้าจอ  

เสร็จแล้วกด    

  แพน (Pan) เปน็การเลือ่นขยบัหนา้จอแผนทีเ่พือ่ดบูรเิวณอืน่ๆ ทีไ่มไ่ดป้รากฏอยูบ่น 

หนา้จอในขณะนัน้  ทำไดโ้ดยการเลือ่นแถบสมีาทีปุ่ม่แพน แลว้กด  จากนัน้ตรง  

กลางหน้าจอจะปรากฏหัวลูกศรสามารถใช้ เลื่อนซ้ายขวา หรือ เลื่อนขึ้นลง 

ตามต้องการ  หากต้องการยกเลิก Pan ให้กดที่ปุ่ม   

ขยายหรือย่อแผนที่
ตามรายละเอียดที่ต้องการ

ปุ่มOption
มีรายละเอียด
ให้เลือก

พิกัดที่บันทึกไว้แล้ว

ความเร็วของ
การเคลื่อนที่

แพนแผนที่

กรณีเลือกTrackup
หมายความว่าด้านบนของ
จอภาพคือทิศที่กำลังเดินทาง
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     เรื่อยๆ แต่จะลบเส้นทางเดินที่บันทึกไว้ในช่วงแรกทิ้งไป 

 FILL  = บนัทกึแตเ่มือ่หนว่ยความจำเตม็เครือ่งจพีเีอสจะไมบ่นัทกึเสน้ทางเดนิ 

     ต่อไปอีก 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   ระวังการเลือกการบันทึกแบบWRAPต้องคอยเช็คปริมาณ

     หน่วยความจำที่เครื่องใช้ไปแล้วมิฉะนั้นเมื่อเครื่อง

     บันทึกเต็มจะไปลบเส้นทางที่บันทึกไว้ตั้งแต่ช่วงแรก

 

วธิกีารบนัทกึ (Method) 
 วิธีการบันทึก เป็นสิ่งที่ต้องคำนึงถึง ในการใช้หน้าจอแผนที่บันทึกเส้นทางสำรวจ 

(Track) โดยเฉพาะกรณทีีต่อ้งเปดิเครือ่งใชบ้นัทกึเสน้ทางเปน็เวลานาน การเลอืกวธิกีาร 

บันทึกที่เหมาะสม ถือเป็นการจัดการหน่วยความจำของเครื่องให้ใช้ประโยชน์ได้เต็มที่ 

 วิธีการบันทึกมีให้เลือกหลักๆ คือ 

 • AUTO = บันทึกโดยอัตโนมัติ และเส้นทางเดินจะมีความละเอียดสูง (เหมาะ

สำหรับบันทึกเส้นทางในระยะสั้นและใช้หน่วย ความจำไม่มากนัก) 

 • TIME INTERVAL = บันทึกตามช่วงเวลาที่ตั้งไว้ เช่น 00:05:00 คือ เครื่อง

จพีเีอส จะทำการบนัทกึเสน้ทางทกุๆ 5 นาท ีเปน็ตน้ แตเ่สน้ทางเดนิบนหนา้จอจพีเีอส 

จะไมเ่รยีบสมำ่เสมอ (smooth) เหมอืนการใชแ้บบ AUTO แตจ่ะเปน็เสน้หยกั ซึง่จะหยกั 

มากหรือน้อยขึ้นกับช่วงห่างของเวลา ถ้ายิ่งเลือกช่วงห่างของเวลามาก ก็จะได้เส้นทาง

ที่มีความหยักไม่เรียบมากขึ้น (เหมาะสำหรับการบันทึกเส้นทางที่ต้องการความละเอียด 

น้อย และระยะเวลาการเดินทางที่ใช้เวลานาน เช่น 2 ถึง 3 วัน เป็นต้น) 

       TIPการบันทึกเส้นทาง(Track)ต้องเปิดเครื่อง
       GPSตลอดเวลาที่ทำงาน

       TIPก่อนเดินสำรวจครั้งใหม่ที่ต้องบันทึก
       เส้นทางใหม่ควรลบเส้นทางเก่าทิ้งเพื่อไม่
       ให้สับสนแต่ควรDownloadข้อมูลเก่าลง
       คอมพิวเตอร์ให้เรียบร้อยก่อน

       TIPเส้นทาง(Track)คือข้อมูลจุด(Point)
       ที่ต่อเนื่องกันที่เครื่องGPSบันทึกโดย 
       อัตโนมัติเครื่องGPSรุ่นนี้สามารถบันทึกได้
       เต็มที่1024จุดดังนั้นหากต้องการบันทึก
       เส้นทางตลอดเส้นทางที่ต้องเดินสำรวจหลายวัน
       ต้องคำนวณและเลือกTimeInterval
       ในการบันทึกที่เหมาะสม
 

หนา้จอเขม็ทศิ (Compass Page) 

 เป็นฟังก์ชั่นที่ช่วยในการนำทางไปสู่เป้าหมายที่กำหนดไว้ในเครื่อง โดยมากมัก

จะใช้คู่กับฟังก์ชั่น GO TO โดยต้องเลือกจุดที่รู้ค่าพิกัดก่อน 

 ฟังก์ชั่นเข็มทิศนี้ มีให้เลือก 2 แบบดังนี้ 

 

      แบบเข็มทิศทั่วไป  คือจะเป็นลักษณะลูกศรชี้ทิศทาง 

      ที่จะมุ่งหน้าไปสู่เป้าหมาย  หน้าจอนี้เหมาะที่จะใช้กับ 

      การเคลื่อนที่ช้า เช่น การเดินสำรวจ 

 

 

 

 

 

  หน้าจอเข็มทิศที่เป็นรูปถนนหรือเ ้นทาง  

  เหมาะสำหรับการเคลื่อนที่เร็ว โดยรถยนต์  

  เรือ เครื่องบิน ที่ไม่มีสิ่งกีดขวางมาก และ 

  สามารถตัดตรงไปตามทิศทางที่เครื่องนำไป 

 

ขยายหรือย่อแผนที่
ตามรายละเอียดที่ต้องการ

ชนิดการบันทึกข้อมูล

เมื่อต้องการลบเส้นทาง
ที่บันทึกไว้ทั้งหมด
ให้เลื่อนแถบดำมาที่
CLEARLOG?
แล้วตอบYES
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         แต่ละจุด และบอกให้ทราบว่าจำนวนจุดที่ได้บันทึก  
         แล้วมีทั้งหมดเท่าไร และยังสามารถที่จะบันทึกได้ 
         อีกกี่จุด 

         ถา้ตอ้งการดรูายละเอยีดในจดุใด ใหเ้ลือ่นแถบสมีา  

         ที่จุดนั้น แล้วกดปุ่ม  จากนั้นจะปรากฏหน้า  
         จอใหม่ขึ้นมา เรียกว่าหน้าจอ Waypoint ซึ่งจะมี 
         ชื่อของจุดพร้อมสัญลักษณ์ และที่สำคัญคือ พิกัด 
         ของจุดนี้ 

         การออกจากหน้าจอนี้ ให้กดปุ่ม  หรือถ้ามี  

         การกระทำใดๆ เชน่ แกไ้ขขอ้มลูของจดุนี ้ใหเ้ลือ่น 

         แถบสีมาที่ DONE? แล้วกด  เป็นการบันทึก 
         การแก้ไขรายการของจุดนี้ (รายละเอียดต่างๆ  
         จะอธิบายในหัวข้อถัดไป) 
 
 
 
        2. Nearest Waypoints หรือแสดงจุดที่อยู่ใกล้เคียง 
         จุดปัจจุบันที่สุด แต่จะบอกแค่ 9 จุดเท่านั้น ซึ่งจะ 
         เป็นการแสดงโดยอัตโนมัติ  
         ถ้าต้องการดูรายละเอียดของแต่ละจุดก็สามารถ 

         เลื่อนแถบสีมาที่จุดที่ต้องการดู แล้วกด  ก็ 
         จะปรากฏหน้าจอ Waypoint ขี้น 
 
 
 
 
        3. Proximity Waypoints มีลักษณะคล้ายกับ  
         Nearest Waypoints แต่จะต่างกันตรงที่ให้เลือก 
         จุด และ กำหนดระยะทาง (DST) เอง 
 
 
 

การเปลี่ยนสลับหน้าจอเข็มทิศ
กด  2 ครั้ง  จะเป็นการเปลี่ยนไปอีกหน้าจอหนึ่ง 

ระหว่างรูปเข็มทิศ และ ไฮเวย์ 

หน้าจอรูปไฮเวย ์ หน้าจอเข็มทิศ 

จำนวนจุดที่ยังไม่ได้ใช้ จำนวนจุดที่ใช้ไปแล้ว

รายชื่อ
จุดและ
สัญลักษณ์

ลบWaypoint

ชื่อจุด ทิศทาง

ระยะห่างจากจุดปัจจุบัน

ลบทั้งหมด

ระยะทาง

ชื่อจุด

47 P 0576854 
UTM 1698542 

ชื่อจุด สัญลักษณ์ของจุด

ให้ทำต่อไปลบจุดนี้

เปลี่ยนชื่อ

พิกัด

หนา้จอเมนหูลกั (Main Menu) 
 เป็นหน้าจอที่มีความสำคัญอย่างยิ่ง เพราะการจัดการข้อมูลบางข้อมูลในเครื่อง 
จีพีเอส จะต้องเข้ามายังหน้าจอนี้ เช่น การดูรายชื่อจุดต่างๆ ที่ได้บันทึกไว้  การลบจุด
ต่างๆ  การเปลี่ยนชื่อจุด รวมทั้งการตั้งค่าสำคัญต่างๆ ในจีพีเอส เป็นต้น 

หนา้จอยอ่ยบนหนา้จอเมนหูลกั  

 
         ว่นที ่1  เกีย่วกบั Waypoint 
 

         ว่นที ่2  เกีย่วกบัเ น้ทางและอืน่ๆ  
 
         ว่นที ่3  เกีย่วกบัการตัง้คา่บนเครือ่งจพีเีอ  
 
  

         ว่นที ่1 

        มีอยู่ด้วยกัน 3 หน้าจอ คือ   
        1. Waypoint List หรือรายชื่อจุดต่างๆ ที่ได้บันทึกไว้  
         ในเครื่องจีพีเอส ซึ่งจีพีเอสรุ่นนี้ สามารถบันทึกจุด 
         ได้ถึง 500 จุด ซึ่งถ้าเข้ามาดูในหน้าจอนี้ จะพบจุด 
         ต่างๆ ทั้งหมดที่บันทึกไว้พร้อมสัญลักษณ์ประจำ 
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         ว่นที ่2 

        มีอยู่ด้วยกัน 3 หน้าจอ คือ   

        1. Route หรือการสร้างเส้นทางที่จะไป ซึ่งเป็นการ 
         สร้างโดยการเลือกหลายๆ จุด ที่คิดว่าเส้นทางนั้น 
         จะผ่าน และนำมาสร้างเป็นเส้นทาง   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

        2. Dist and Sun คือหน้าจอที่บอกให้ทราบว่า ในวัน 
         นั้น ณ จุดปัจจุบัน พระอาทิตย์ขึ้นเวลาใด และจะ 
         ตกในเวลาใด หรือสามารถตรวจสอบวันอื่นได้ด้วย   
         โดยการเลือกวัน เดือน ปี ที่ต้องการ 
 
 
             3. Messages เป็นหน้าจอข้อความ 
              ที่แจ้งเตือนผู้ใช้ในสถานการณ์ 
              ต่างๆ เช่น เข้าใกล้จุดพิกัดที่ตั้ง 
              เป้าหมายไว้ ถ่านใกล้หมด 
              และอื่นๆ  
 

 
  ว่นที ่3 

 มีด้วยกัน 5 หน้าจอย่อย แต่ในที่นี้จะกล่าวเพียง  
3 หน้าจอที่สำคัญ คือ   

 1. System หรือการตั้งค่าของระบบ ได้แก่ 
  • Mode ควรตั้งเป็น Normal 
  • Offset หรือการปรับเวลา สำหรับประเทศไทย  
   จะต้องตั้งให้เป็น + 07:00 เพราะเวลาของ 
   ประเทศไทย เร็วกว่าเวลามาตรฐาน 7 ชั่วโมง 
  • Contrast คือความเข้มของหน้าจอ ควรตั้งให้พอดี  
   ไม่ควรเข้มจนเกินไป  

 

 

 2. Navigation หรือการตั้งค่าของระบบนำร่อง  
  ประกอบด้วยส่วน 
  • Position Format หรือรูปแบบของ 
   ระบบพิกัด (องศา, UTM) 
  • Map Datum การกำหนดโซนของโลก  
   ที่จะใช้เครื่อง GPS สำหรับประเทศไทย  
   ใช้ Indian Thailand 
  • Unit หรือการกำหนดหน่วยของ 
   ระยะทางให้เป็นเมตร (Metric)  
 
 
 

 3. Language หรือการเลือกภาษา ซึ่งมีด้วยกัน  
  9 ภาษา ควรตั้งเป็นภาษาอังกฤษ (England) 
 
 
 

UTM/UPS

Indian Thailand

METRIC

ระยะทาง
ระหว่างจุด

ชื่อพิกัด ทิศทางจากจุดเริ่มต้นหมายเลขเส้นทาง

ระยะทาง
ทั้งหมด

ให้ทำงานลบ ย้อนกลับ
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การบนัทกึพกิดั (POSITION MARKING) 
 การบันทึกพิกัด หรือ Mark คือ การเก็บพิกัดของแต่ละจุด ซึ่งเป็นเทคนิคที่จำเป็น 

อย่างยิ่งในการใช้เครื่อง GPS เครื่อง GPS จะบันทึกไว้ในเครื่องเพื่อความสะดวกสบาย 

โดยที่ผู้ใช้ไม่ต้องเสียเวลาจดลงกระดาษหรือสมุดบันทึก อีกทั้งยังสามารถเชื่อมต่อกับ

คอมพิวเตอร ์เพื่อดึงข้อมูลเข้าสู่คอมพิวเตอร์ได้อีกด้วย   

 การกดปุม่ Mark นัน้ สามารถทีจ่ะกดป่มุ Mark ไดท้กุหนา้จอ ไมว่า่ขณะนัน้ผ้ใูชจ้ะ 

กำลังดูหน้าจอใดก็ตาม 

 

วธิกีารบนัทกึ (Marking Step) 
 กดที่ปุ่ม  แล้วจะปรากฏหน้าจอบันทึก พิกัดขึ้น (MARK POSITION) มี 

องค์ประกอบที่สำคัญดังนี้   

 1. ชือ่พกิดั ปกตเิครือ่งจพีเีอสจะตัง้ชือ่ใหโ้ดยอตัโนมตั ิโดยจะเปน็ลำดบัหมายเลข 

เริ่มต้นที่พิกัด 001 และต่อไปคือ 002 แต่ถ้าไม่ต้องการก็สามารถตั้งชื่อใหม่ได้ โดย

การเลื่อนแถบสีมาที่ตำแหน่งชื่อพิกัด แล้วกด  แล้วใช้ปุ่ม ในการเลือกตัว 

อักษรหรือตัวเลข และใช้ปุ่ม ในการเลื่อนไปยังตำแหน่งตัวอักษรถัดไป แต่ตั้งได้ 

เพียง 6 ตัวอักษรเท่านั้น 

 2.  ัญลักษณ์ของพิกัด (Symbol) มีด้วยกัน 16 สัญลักษณ์  โดยปกติจะปรากฏ 

สัญลักษณ์เป็นรูปสี่เหลี่ยมขนาดเล็ก 

 3. บันทึก (SAVE) คือขั้นตอนสุดท้ายของการบันทึก เป็นการยืนยัน 

 

การเปลีย่นชือ่พกิดั (RENAME) 
 หากชื่อเดิมที่ได้ตั้งไว้แล้วไม่พอใจ หรือ 

ดูแล้วไม่เป็นระบบเดียวกัน หรือดูแล้วเข้าใจยาก  

ก็สามารถทำการเปลี่ยนชื่อพิกัดได้  

วธิกีารเปลีย่นชือ่ (Renaming step) 
 เข้ามาที่หน้าจอรายชื่อพิกัด (Waypoint List)  
บนหน้าจอเมนูหลัก (Main Menu) แล้วเลื่อนแถบสี  

มาที่พิกัดที่ต้องการจะเปลี่ยนชื่อแล้วกด  ซึ่ง 

หน้าจอใหม่ที่ได้จะเป็นหน้าจอพิกัด (Waypoint)   

การเปลีย่นชือ่  ามารถเปลีย่นได ้2 วธิ ี
วิธีที่ 1 เลื่อนแถบสีมาที่ชื่อพิกัดแล้วกด   

จากนั้น ก็สามารถเลือกตัวอักษรและตัวเลขเพื่อตั้งชื่อได้ 

วิธีที ่2 เป็นการใช้คำสั่งเฉพาะคือ RENAME?  

เลื่อนแถบสีมาที่คำสั่ง RENAME? แล้วกด   

จะปรากฏหน้าจอเปลี่ยนชื่อขึ้นมา จากนั้นให้ทำ 

การเลือกตัวอักษรเพื่อตั้งชื่อแล้วกด  แถบสี 

จะเลื่อนมาที่ Yes? โดยอัตโนมัต ิ กด  เพื่อ 

ยืนยันการเปลี่ยนชื่อ หรือ เลื่อนแถบสีมาที่ No?  
ถ้าไม่ต้องการเปลี่ยนชื่อ หลังจากนั้น หน้าจอจะ 

เปลี่ยนเป็นหน้าจอพิกัด แถบสีจะอยู่ที่ DONE?  

แล้วกด   

 

การสรา้งพกิดัใหม ่(Creating Waypoint) 
 จากหน้าจอพิกัดจะมีคำสั่งที่สามารถสร้างพิกัด 

ขึ้นมาใหม่ โดยการเลือกที่คำสั่ง NEW? แล้วกด   

จะปรากฏหน้าจอพิกัดขึ้นมา  ซึ่งจะให้ตั้งชื่อ และใส่ 

พิกัดให้ครบตามจำนวนตัวอักษรของแต่ละระบบ แล้ว 

เลื่อนแถบสีมาที่ DONE?  กด  เพื่อยืนยัน 

การสร้างพิกัดใหม่  

 

ค่าความ
คลาดเคลื่อน

ชื่อพิกัด
สัญลักษณ์

บันทึก

พิกัด

47 P 0576854 
UTM 1698542 

ชื่อเดิม

ชื่อใหม่

ยืนยัน
หรือ
ยกเลิก

UTM 

ยืนยันการ
เปลี่ยนชื่อ
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การลบพกิดั (DELETE) 
สามารถลบพิกัดได้  2 แบบหลัก ๆ คือ  

1. การลบทั้งหมดหรือบาง ่วน ซึ่งจากหน้าจอรายชื่อ 

 พิกัด (Waypoint List) นอกจากจะสามารถดูพิกัด 

 ที่มีอยู่ทั้งหมดแล้ว ด้านล่างสุดของหน้าจอนี้ คือ 

 คำสั่งสำหรับลบพิกัดทั้งหมด 

 วิธีการ เลื่อนแถบสีมาที่ DELETE WPTS? แล้ว 

 กด   จากนั้นจะปรากฏหน้าจอขนาดเล็ก 

 ขึ้นมา เป็นการให้เลือกว่าจะลบแบบใด มีให้เลือก  

 2 แนวทาง 

 • DELETE ALL คือลบพิกัดที่เก็บบันทึกไว้ 

  ทั้งหมด 

 • DELETE BY SYMBOL คือลบพิกัดตาม 

  สัญลักษณ์ที่ให้ไว้กับพิกัด 

 หลังจากเลือกแนวทางที่จะลบแล้ว จะขึ้นหน้าจอ 

เตือน (WARNING!) ก่อนลบอีกครั้ง ให้กด YES?  

เพื่อยืนยันการลบ หรือกด NO? ถ้าเปลี่ยนใจไม่ 

ต้องการลบ หรือยกเลิกการลบ 

 

 

 

2. การลบทีละจุดพิกัด สามารถลบทีละจุดพิกัดได้ 

 จากหน้าจอรายชื่อพิกัด  

 วิธีการ เลื่อนแถบสีมายังพิกัดที่ต้องการจะลบ  

 ในหน้าจอบัญชีรายชื่อพิกัดแล้วกด   จะ 

 ปรากฏหน้าจอพิกัดขึ้น แต่เป็นการลบเฉพาะพิกัด 

 ที่เลือกเท่านั้น แล้วกด  จะมีหน้าจอเตือน 

 ขึ้นมา เลือก YES?  ถ้าต้องการลบ หรือ NO?  

 ถ้าไม่ต้องการลบ 

หน้าจอ
รายชื่อพิกัด

ลบพิกัดทั้งหมด

หน้าจอเตือน
ก่อนที่จะมี
การลบพิกัด

ลบพิกัด

47 P 0576854 
UTM 1698542 

สัญลักษณ์

การนำไปสูเ่ปา้หมาย (GOTO)    

  GOTO เป็นคำสั่งที่อำนวยความสะดวกให้กับผู้ใช้ในการค้นหา และนำทางไปยัง

พิกัดใดพิกัดหนึ่งที่ต้องการ  แต่พิกัดดังกล่าวจะต้องได้ถูกบันทึกไว้ก่อนในเครื่องจีพีเอส 

นั้นเท่านั้น   

 เครือ่งจพีเีอสจะทำการคน้หาพกิดัทีเ่ลอืก และบอกใหท้ราบวา่อย่ทูีใ่ด อย่ทูางทศิใด 

ห่างจากพิกัดปัจจุบันเท่าไร และจะแสดงเส้นตรงชี้ไปยังพิกัดนั้นบนหน้าจอแผนที่  

 

การใช ้GOTO   

 กดปุ่ม  แล้วเครื่องจะขึ้นหน้าจอ GOTO WAYPOINT แล้วเลื่อนแถบสีเพื่อ 

เลือกพิกัดที่ต้องการที่จะไป แล้วกด  จากนั้นหน้าจอจะเปลี่ยนเป็นหน้าจอเข็มทิศ  

ซึ่งจะบอกรายละเอียดให้ทราบเกี่ยวกับพิกัดที่เลือก  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

       หมายเหตุ  การใช้ GOTO มีหน้าจอหลัก  

       2 หน้าจอ ที่ใช้ร่วมกัน คือหน้าจอแผนที่ ซึ่ง 

       จะมีเส้นลากจากพิกัดปัจจุบัน ไปหาพิกัดที่

เลือก และหน้าจอเข็มทิศจะมีลูกศรชี้ว่าให้ไปทางใด 

 

การยกเลกิการใช ้GOTO 
 กดปุ่ม  อีกครั้ง  เลื่อนแถบสีมาที่ CANCEL GOTO? แล้วกด  ก็จะ 

เป็นการยกเลิกการใช้ GOTO  และเส้นตรงบนหน้าจอแผนที่ที่ลากจากพิกัดปัจจุบันไป

ยังพิกัดเป้าหมายก็จะหายไป        

ยกเลิกการใช้
GOTO
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ความหมายของขอ้ความ MESSAGES 

เมื่อมีข้อความแสดงว่า  Massage!  ให้กดปุ่ม PAGE 
     Press Page 

 ข้อความที่แ ดง  าเหตุ การแก้ปัญหา 

 Active WPT Can’t be Waypoint ไม่สามารถลบได้ เปลี่ยน Active Route หรือ    
 Delate  GOTO แล้วเปลี่ยนจุดที่เป็น  
   Active to หรือ Active from  

 Accuracy has been ความละเอียดของ GPS 12 ลดลง ผิด ดูเครื่องมือนำทางอื่นๆ เพื่อ   
 Degraded พลาดมากกว่า 500 เมตร เพราะสัญญาณ ตรวจสอบตำแหน่งที่แสดง 
  ดาวเทียมอ่อน หรือคุณภาพข้อมูลแย่ 

 Already Exists  ชื่อที่ใส่เข้าไปใหม่ ได้มีอยู่ในเครื่องแลว้ เปลี่ยนชื่อใหม่  
 Arrival at  (หรือ แสดงว่าอีกประมาณ 1 นาที จะถึงที่    
 Approaching) หมาย หรือช่วง........เมตร ใกล้ที่หมาย 

 Battery Power is Low กำลังไฟอ่อน เปลี่ยนแบตเตอร์รี่ใหม่ 

 CDI Alarm  ห่างจากเส้นทางด้านซ้ายหรือขวา   
  เกินกว่าที่กำหนดใน Alarm Menu 

 No DGPS Position  ข้อมูลไม่เพียงพอต่อการคำนวณตำแหน่ง  
  แบบ DGPS ได้ 

 No RTCM Input  Beacon Receiver ต่อไม่ถูกต้อง หรือ 
  Baud rates ไม่ตรงกัน 

 Poor GPS Coverage  ไม่สามารถมองหาดาวเทียมได้จำนวน นำเครื่อง GPS มาอยู่บริเวณ 
  มากพอที่จะคำนวณตำแหน่งได้ โล่งแจ้ง    

 Power Down and  ไม่สามารถคำนวณตำแหน่งได้ เนื่องจาก ปิดเครื่องและตรวจสอบตำแหน่ง 
 Re-init สถานะของดาวเทียมผิดปกติ สุดท้าย ที่แสดงโดยค่าเฉลี่ยอื่นๆ  
   และย้ายสถานที่ แล้วลองเปิด 
   เครื่องอีกครั้ง 

 PROX Alarm  กำลังเข้าสู่บริเวณที่กำหนดตำแหน่งที่  
  ต้องการให้เตือน 

 Proximity Overlapped บริเวณวงรอบของตำแหน่งที่เตือนเกิด ปรับวงรอบของตำแหน่งที่เตือน 
  เหลื่อมล้ำกัน อาจทำให้ยากต่อการ  
  คำนวณระยะทางระหว่าง Waypointได ้
 

 ข้อความที่แ ดง  าเหตุ การแก้ปัญหา 

 Proximity Wpt can’t ไม่สามารถลบ Waypoint ที่แสดงใน ต้องลบ Waypoint นั้นออกจาก  
 be Delete รายการแสดง Proximity Waypoint ได้ แสดงก่อน (Proximity Waypoint  
   List) แล้วจึงจะสามารถลบ  
   Waypoint นี้ทิ้งได้ 

 Read only Mem has Failed หน่วยความจำถาวรไม่สามารถใช้การได้ 

 Received an Invalid WPT ในระหว่างการถ่ายข้อมูล มี Waypoint  
  ที่กำหนดไม่ถูกต้อง 

 Receiver has Failed เครื่อง GPS เสีย ไม่สามารถใช้งานได้ นำมาให้ ESRI ซ่อมโดยด่วน  

 Route is Full มี Waypoint ที่กำลังพยายามเก็บเข้าไป  
  ใน Route ซึ่งเกินความสามารถที่เก็บได้  
  30 Waypoint เท่านั้น  

 Route is not Empty การพยายาม Copy Route ไปยัง Route 
  ที่กำลังใช้งานอยู่ 

 Route Waypoint was  Waypoint ที่อยู่ใน Route ได้ถูกลบทิ้ง  
 Deleted ไปแล้ว 

 RTCM Input has Failed DGPS Data ที่กำลังรับอยู่ไม่สมบูรณ์ 

 Searching the Sky GPS กำลังค้นหาข้อมูลดาวเทียม หรือ  
  กำลังอยู่ใน Autolocate Mode  

 Stored Data was Lost Waypoint, Routes, เวลาและข้อมูล  
  ดาวเทียมทั้งหมดเสียหาย เพราะ 
  แบตเตอรี่เสีย หรือการลบหน่วยความจำ   

 Track Memory is Full  Track Log  เต็ม ลบ Track Log ปัจจุบันทิ้ง หรือ  
   เปลี่ยน Record เป็น WRAP ซึ่ง 
   เก็บจุดใหม่ในขณะที่ลบจุดที่เก่า 
   ที่สุดทิ้งไปเรื่อย 

 Transfer has been  การถ่ายข้อมูลกับเครื่องมืออื่นสมบูรณ์  
 Completed   

 WPT Memory is Full หน่วยบันทึก Waypoint เต็ม เนื่อง 
  จากใช้ครบ 500 Waypoint แล้ว 
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 อักษรย่อ ความหมาย (English) ความหมาย (ไทย) 

 Almanac  ข้อมูลเกี่ยวกับดาวเทียม รวมถึงตำแหน่งและสถานะของ  
 Data  ดาวเทียมแต่ละดวง ซึ่งจะถูกค้นหาเมื่อมีการเปิดเครื่องครั้งแรก 

 ALT Altitude ระยะความสูงจากระดับน้ำทะเล 

 AVSPD Average Speed ความเร็วเฉลี่ยในการเดินทางตั้งแต่เปิดเครื่อง  

 BRG Bearing ทิศทางจากจุดเริ่มต้นไปยังปลายทางเส้นตรง 

 CDI Cross Deviation Indicator เครื่องแสดงเส้นทางและขอบเขตเผื่อไว้ 

 CMG Course Made Good  ทิศทางจากจุดเริ่มต้นไปยังจุดปัจจุบัน 

 CTS Course to Steer เส้นทางและขอบเขตที่ GPS แนะนำที่ลด XTK 

 DGPS  Differential GPS การต่อเพิ่มสำหรับเฉลี่ยค่าพิกัดให้มีความถูกต้องมากยิ่งขึ้น 

 DTK Desired Track ขอบเขตการเดินทางจากจุดเริ่มต้นไปยังจุดปลายทาง 

 ELPSD Elapsed Time เวลาทั้งหมดตั้งแต่เปิดเครื่อง 

 ETA Estimated Time of Arrival  เวลาที่ถึงที่จุดปลายทางโดยประมาณ 

 ETE Estimated Time Enroute เวลาที่เหลือจากจุดปัจจุบันถึงปลายทางโดยประมาณ 

 Grid  ระบบพิกัดแบบหนึ่ง 

 Latitute  ตำแหน่งทาง เหนือ/ใต้  โดยอ้างอิงจากเส้นศูนย์สูตร 

 Longitude  ตำแหน่งทาง ตะวันออก/ตะวันตก โดยอ้างอิงจากเส้น  
   0 องศา ที่เมืองกรีนิช 

 MXSPD Maximum Speed ความเร็วสูงสุดในการเดินทางตั้งแต่เปิดเครื่อง 

 Navigation  การนำทางการเดินทางจากจุดหนึ่งไปยังอีกจุดหนึ่ง 
 Position  ตำแหน่งที่กำหนด 

 SPD Group Speed ความเร็วในการเดินทาง 

 TRIP Trip Odometer ระยะทางทั้งหมด 

 TRK Track ทิศทางการเคลื่อนที่ 

 TRN Turn มุมที่แตกต่างระหว่าง BRG กับ TRK ถ้าแสดง L แสดงว่า 
   ให้ไปทางซ้าย ถ้าแสดง R แสดงว่า ให้ไปทางขวา 

 TTIME Trip Timer เวลาสะสมของการเดินทางครั้งปัจจุบัน 

 UTM Universal Transverse ระบบการแสดงพิกัด 

 VMG Velocity Made Good ความเร็วที่กำลังเดินทางในทิศทางสู่จุดปลายทาง 

 Waypoint  ตำแหน่งที่เราเก็บไว้ในหน่วยความจำของตัวเครื่อง GPS 

 XTK Crosstrack Error ระยะทางจากซ้ายหรือขวาที่เกินกว่าที่เผื่อขอบเขตไว้ TIPโปรแกรมMapSourceยงัสามารถUpdateตวัโปรแกรมโดยปราศจากคา่ใชจ้า่ย
 และสามารถUpdateแผนทีใ่นสว่นแสดงผล(Display)ไดอ้กีดว้ย

การเขา้ถงึขอ้มลูและการดงึขอ้มลูจากเครือ่ง GPS สูค่อมพวิเตอร ์PC 
(Database Access and Transfer GPS save to computer PC) 
 การเข้าถึงข้อมูลและการดึงข้อมูลจากเครื่องรับพิกัดจากสัญญาณดาวเทียม 
(Global Position System:GPS)  สามารถเข้าถึงข้อมูลได้หลายโปรแกรม ได้แก่ 
 1. โปรแกรม MapSource version 6.5 
 2. โปรแกรม ArcGIS 
 3. โปรแกรม ArcView GIS 3.3 (ต้องมี Extension Transfer GPS) 

 ในที่นี้จะทำการเข้าถึงข้อมูล GPS ด้วยโปรแกรม MapSource ซึ่งโปรมแกรม 
MapSource ที่ใช้ version 6.5 ซึ่งเป็นโปรแกรมที่จัดการข้อมูลได้ง่าย และยังเป็นฟรี
โปรแกรม โดยสามารถ download ได้ที่ http://www.garmin.com/software/Map
Source_65English.exe มคีวามสามารถในการดงึขอ้มลูจากเครือ่งในหลายรปูแบบ เชน่ 
การดงึขอ้มลู (data upload) ทีเ่ปน็เสน้ทาง routes หรอืขอ้มลูทีเ่ปน็จดุเสน้ทาง tracks 
และข้อมูลที่เป็นจุดข้อมูลที่เกิดจากการบันทึกข้อมูลลงในเครื่อง GPS (waypoint) เข้า
มาจัดการข้อมูลในคอมพิวเตอร์ โปรแกรม MapSource ยังสามารถที่จะสร้าง map 
routes tracks และ waypoint จากตัวโปรแกรมเองและนำข้อมูลดังกล่าวกลับเข้าสู่ 
GPS (Transfer map data, waypoints, routes, and tracks to GPS) 

   แนะนำโปรแกรม MapSource version 6.5 
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ส่วนประกอบของโปรแกรม MapSource version 6.5 
 1. สว่นของเมน ู(Menu) ทีใ่ชใ้นการเลอืกและการตัง้คา่ตา่งๆ ของตวัโปรแกรม 

 

 

 

 

 

 

 

 ส่วนที่สำคัญสำหรับการใช้งานโปรแกรมในครั้งแรกหรือครั้งต่อๆไป คือ ในหัวข้อ 

Manu Edit–Preference ที่ใช้ในการตั้งค่าการแสดงผลของโปรแกรม หน่วยวัด (Unit) 

ของแผนที่ เป็นระบบเมตร (meters) หรือหน่วยอื่นๆ ในที่นี้จะกำหนดให้ ... 

 

 Display เป็นการตั้งค่าการแสดงผล ให้คงค่าเดิมของโปรแกรมไว้ ไม่ทำการ
แก้ไข (รวมทั้ง Waypoint Categories Time และ Find ให้คงค่าเดิมไว้) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 Unit 
  Distance & Speed เป็น Metric Heading เป็น True 
  Altitude/Elevation เป็น Meters Depth เป็น Meters 
  Area เป็น Square Maters, Square Kilometers 
  Temperature เป็น Celsius 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 Position 
 Grid เป็น UTM  Datum เป็น Indian Thailand หรือ WGS 84 
 

เลือกดูfile การเข้าถึงข้อมูลจากGPSสู่PCหรือจากPCสู่GPS

ใช้ในการแก้ไขข้อมูลและการตั้งค่าการใช้งาน

ค้นหาข้อมูล

ใช้เกี่ยวกับแผนที่เช่นการซูม(zoom)

เครื่องมือต่างๆและวิธีใช้โปรแกรม

เป็นการเลือกหน่วยการวัด

การเลือกDatum
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 File Location เป็นการระบุที่อยู่ของข้อมูล 

 Waypoint การกำหนดคุณสมบัติของจุดข้อมูล เช่น จำนวนอักษรของชื่อจุดนั้น 

และสัญลักษณ์ของจุดข้อมูล เป็นต้น 

การตัง้คา่ดงักลา่วขึน้อยูก่บัขอ้มลูทีต่อ้งการใชแ้ละตอ้งสอดคลอ้งกบัการตัง้คา่ Setup ใน GPS 

 

 2. สว่นของเครือ่งมอื (Toolbars) ที่ใช้ในการจัดการข้อมูล 

กำหนดจำนวนอักษรของชื่อ
จุดนั้นในที่นี้กำหนดเป็น15

กำหนดการแสดงผลจุดข้อมูลในที่นี้แสดงทั้งสัญลักษณ์และชื่อจุด

ตัวอย่างสัญลักษณ์

กำหนดสัญลักษณ์

 

 3. สว่นทีแ่สดงรายละเอยีดขอ้มลู (Data Tabs) ประกอบด้วยข้อมูล 
Waypoints, Routes, Tracks, Maps, และ GPS 

 

การเข้าถึงข้อมูลหรือการนำข้อมูลจากPCสู่GPS

การเลือกขนาดแผนที่
โดยอัตโนมัติ

การเข้าถึงข้อมูลหรือการดึงข้อมูลจากGPS

เครื่องมือดูคุณสมบัติข้อมูล
และเครื่องมือในการedit

ขยายหรือย่อ
ขนาดแผนที่

แสดงข้อมูลTracks337ข้อมูล
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วธิกีารดงึขอ้มลูจาก GPS เพือ่นำเขา้เครือ่งคอมพวิเตอร ์
 การนำขอ้มลูเขา้สู ่ MapSource 

      อุปกรณ์ที่ใช้ 

      1. GPS ของ Garmin รุ่น 12 หรือ 12xl ให้จับพิกัด 
       ภายนอกอาคารหรือพื้นที่ที่เราสนใจ หรือพื้นที่ศึกษา 
 
              

      2.  าย Link เชื่อมโยง 
       สัญญาณข้อมูล หาซื้อได้ 
       จากบริษัทที่ขายอุปกรณ์  
       GPS 

 

 

 2. ติดตั้งตัวสาย Cable Link เข้ากับ GPS 

 

  

 

 

 

  ติดตั้งเข้ากับ port หลังเครื่อง GPS 

  Garmin 12 หรือ 12xl 

 3. จากนั้นปิดเครื่องคอมพิวเตอร์ และ 
 4. เปิด GPS Garmin 12 หรือ 12xl ที่มีอยู่ 

 4. สว่นทีแ่สดงแผนที ่(Graphic Map) และขอ้มลูทีท่ำการ upload จาก GPS 

 5. สว่นแบง่ของหนา้หรอื Frame หรอืเรยีกวา่ Splitter Bar ซึ่งสามารถ
แบ่งขนาดความกว้างของ Frame ได้โดยการนำ Mouse ชี้ทำการกดค้างไว้ แล้วทำการ
ลากขยายหรือลดขนาดตามที่ต้องการ 

 6. สว่นแสดงสถานะ (Status Bar) ของโปรแกรมซึ่งจะแสดงรายละเอียด 
  6.1 แสดงรายละเอียดคุณสมบัติของ Manu bar เมื่อทำการเลือก 
  6.2 แสดงระบบพิกัดภูมิศาสตร์ของส่วนแสดงแผนที่ เช่น Lat/Long หรือ  
   WGS 84 

  6.3 แสดงพิกัดตามระบบพิกัดภูมิศาสตร์ที่เลือก 
 

ระบบพิกัดภูมิศาสตร์ ค่าพิกัด
คุณสมบัติของMenu

GPSGarmin
รุ่น12หรือ12xl

สายlikeข้อมูลจากGPSสู่เครื่องPC

วธิกีารดงึขอ้มลูจาก GPS 
1. เรียกใช้งานโปรแกรม MapSource       

การตดิตัง้อปุกรณ ์
 1. ติดตั้งตัวสาย Cable 

   Link เข้ากับ  
  Computer     
         ติดตั้งเข้ากับ Communication  

          port หมายเลข 1 หรือ 2 
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2. ตรวจเช็คการตั้งค่าอ้างอิงโปรแกรมให้ถูกต้อง โดยเข้าไปที่ Edit เลือก Preference 3. เลือกเปิดตำแหน่งที่บันทึก (way point) และเส้นทาง (Track) 

  โดยตั้งค่าหน่วยต่างๆ ดังนี้ 

  หน่วย (unit) 

  • ระยะทาง (Distance & speed)  ให้เป็นระบบเมตริก (Metric) 

  • Heading : True 

  • Altitude / Elevation : Meters 

  • Depth : Meters 

  ตำแหน่ง (Position) 

  • Position Format : UTM 

  • Map datum : Indian thailand 

  กดปุม่  ที ่Tools bar จะปรากฏ box ขอ้ความถามถงึ Receive From Device 

เพือ่เปน็การตดิตอ่กนัระหวา่ง GPS กบัเครือ่งคอมพวิเตอร ์วา่สามารถดงึขอ้มลูไดห้รอืไม ่
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4. ทำการส่งออกข้อมูล และ บันทึกข้อมูลในรูปแบบ *.gdb 

 และบันทึกข้อมูลในรูปแบบ (*.dxf) หรือ (*.text) 
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การสำรวจแจงนับชะนีโดยการฟังเสียง   บทที่ 5   

บทที่ 5 
การสำรวจแจงนับชะนี

โดยการฟังเสียง
CountingGibbons
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บทที่ 5  การสำรวจแจงนับชะนีโดยการฟังเสียง การสำรวจแจงนับชะนีโดยการฟังเสียง   บทที่ 5   

บทที่ 5  
การสำรวจแจงนับชะนี 

โดยการฟังเสียง 


การร้องของชะนี (Gibbon singing behavior) 
 การรอ้งของชะนนีัน้มวีตัถปุระสงคห์ลายประการเชน่ประกาศอาณาเขต,เพือ่หาคู,่

เตอืนภยั, ขบัไลศ่ตัร,ู และสือ่สารภายในหรอืระหวา่งกลุม่ เปน็ตน้ ชะนจีะประกาศอาณาเขต

ปอ้งกนัของตนเองโดยการรอ้งเสยีงกอ้งดงัและโหยหวนในเขตแดนระหวา่งพืน้ทีป่อ้งกนั

(territory) ของชะนสีองกลุม่ บอ่ยครัง้ทีช่ะนทีัง้สองกลุม่จะเผชญิหนา้กนั อาการกา้วรา้วที่

แสดงออก โดยปกตจิะเปน็เพยีงการแขง่ขนักนัดว้ยเสยีงรอ้ง (singing contest) (Chivers

andRaemaekers,1980)

 การร้องตอบโต้ (Duet structure)ชะนีมีลักษณะเฉพาะที่สำคัญได้แก่การส่ง
เสียงร้องเราสามารถใช้เสียงร้องนี้จำแนกชนิดและกลุ่มของชะนีได้เพราะลักษณะเสียง

ร้องของชะนีจะแตกต่างไปตามแต่ละชนิด เช่น เสียงร้องนำของชะนีมือขาวตัวเมียจะ

โหยหวนมากและตัวผู้จะร้องรับในขณะที่ตัวเมียร้องจบแล้วประมาณหนึ่งถึงสองวินาที

แตกต่างจากการร้องของชะนีมงกุฎโดยที่ตัวผู้จะร้องรับในขณะที่ตัวเมียใกล้จะร้องจบ

ทำใหเ้สยีงรอ้งซอ้นทบักนัอยูใ่นชว่งสดุทา้ย และในทอ่นใกลจ้บเสยีงรอ้งจะคลา้ยกบัเสยีง

ดำนำ้เปน็ตน้(MarshallandSugardjito,1986)การรอ้งของชะนเีปน็การรอ้งตอบโต้

ระหว่างตัวผู้และตัวเมีย (duets) โดยเริ่มจากการร้องของตัวเมีย (great calls) และ

โตต้อบดว้ยเสยีงรอ้งของตวัผู้แตใ่นบางครัง้ตวัผูก้ร็อ้งเพยีงตวัเดยีว(malesolo)ซึง่การ

รอ้งโดยตวัผูต้วัเดยีวนัน้สามารถเกดิขึน้ไดท้ัง้จากตวัผูท้ีย่งัไมโ่ตเตม็วยั (subadultmales)

และจากตัวผู้ที่มีคู่แล้วซึ่งจะเริ่มร้องก่อนที่จะมีการร้องตอบโต้

 ความถี่ในการร้อง (Singing frequency) โดยปกติชะนีจะร้องมากในช่วงเช้า
เวลาโดยเฉลี่ยประมาณ7.00-12.00(GittinsandRaemaekers,1980;Marshalland

Sugardjito,1986;BrockelmanandSrikosamatara,1993)

 อิทธิพลจากสภาพอากาศ (Effect of weather) สภาพภูมิอากาศมีผลอย่าง
มากต่อการร้องของชะนี เนื่องจากชะนีจะร้องมากในสภาพภูมิอากาศแจ่มใส แดดออก

และไม่มีลมพัดแรง โดยชะนีจะไม่ร้องในขณะที่ฝนตก หรือลมแรง แต่อาจจะร้องหลัง

ฝนตกในตอนเชา้หรอืรอ้งขณะฝนตกกรณเีกดิการปะทะกบัศตัรใูนพืน้ทีห่วงหา้ม(Brockelman

andSrikosamatara,1993)นอกจากนีเ้สยีงรอ้งของชะนสีามารถไดย้นิไกลถงึ2กโิลเมตร

ภายใต้สภาพอากาศที่เหมาะสม(BrockelmanandSrikosamatara,1993)



วิธีการสำรวจแบบฟังเสียง (General method of auditory census) 
 การศึกษาประชากรและความหนาแน่นของสัตว์จำพวกลิง(primate)ส่วนมาก

ใช้วิธีการศึกษาแบบใช้เส้นสำรวจ(LineTransect)หรือการสำรวจแบบเป็นแนว(Strip

Census)แต่สำหรับการศึกษาประชากรและความหนาแน่นของสัตว์ในกลุ่มชะนีซึ่งเป็น

สัตว์ที่เคลื่อนที่ได้รวดเร็ว ว่องไว และสามารถซ่อนตัวได้ดีในเรือนยอดของต้นไม้โดย

เฉพาะในป่าเขตร้อน ทำให้เจอตัวได้ยาก การใช้วิธีการศึกษาดังกล่าวจึงอาจให้ค่าที่ต่ำ

กว่าความเป็นจริงได้

 จากเสียงร้องซึ่งเป็นลักษณะพิเศษของชะนีนำมาสู่การศึกษาประชากรและความ

หนาแน่นของชะนีโดยวิธีการศึกษามีขั้นตอนดังต่อไปนี้(BrockelmanandAli,1987;

BrockelmanandSrikosamatara,1993)

 • สร้างขอบเขตการศึกษาในพื้นที่ที่ศึกษาโดยคำนึงถึงระยะเวลาในการสำรวจ,

จำนวนผู้สำรวจและงบประมาณในการสำรวจ จากนั้นกำหนดพื้นที่สำรวจหรือพื้นที่ฟัง

เสียง(Listeningareas)ให้ครอบคลุมพื้นที่ศึกษาลงในแผนที่ทางภูมิศาสตร์ตวัอยา่ง

เชน่ในการในการสำรวจชะนใีนพืน้ทีป่า่บาลาจงัหวดันราธวิาสกำหนดพืน้ทีฟ่งัเสยีงทั้งหมด

13พืน้ที่และในการสำรวจชะนใีนพืน้ทีป่า่ฮาลาจงัหวดัยะลากำหนดพืน้ทีฟ่งัเสยีงทัง้หมด

12พื้นที่เป็นต้น

 • เลือกจุดฟังเสียง(ListeningPosts,LPs)3-4จุดสำหรับการฟังเสียงในแต่ละ

พื้นที่สำรวจ โดยจะเลือกภูมิประเทศที่เป็นสันเขา หรือยอดเขา ซึ่งเป็นพื้นที่ที่สามารถ

ได้ยินเสียงจากทุกทิศทาง ในแต่ละจุดฟังเสียงมีระยะห่างกันประมาณ 400-500 เมตร

บันทึกพิกัดของแต่ละจุดฟังเสียงโดย GPS พร้อมกับบันทึกลงในแผนที่ 1:50,000 หรือ

1:20,000 เพื่อสะดวกในการนำมาคำนวณต่อไป (รูปที่5.1) ดังเช่นการเลือกพื้นที่ฟัง

เสียงบนสันเขาในการสำรวจชะนีในพื้นที่ฟังเสียง (Listening area) ที่ 2 ในป่าบาลา

จังหวัดนราธิวาส(รูปที่5.2)
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บทที่ 5  การสำรวจแจงนับชะนีโดยการฟังเสียง การสำรวจแจงนับชะนีโดยการฟังเสียง   บทที่ 5   

รปูที ่5.1 แสดงการเลอืกจดุฟงัเสยีงบนสนัเขาหรอืยอดเขาเพือ่ใช้ในการสำรวจชะน ี
โดยการฟงัเสยีง 

รปูที ่5.2 แสดงการเลอืกจดุฟงัเสยีงบนสนัเขาในพืน้ทีฟ่งัเสยีงที ่2 คลองไอรแ์ซร ์
ปา่บาลา จงัหวดันราธวิาส ในแผนทีท่างภมูศิาสตร ์

 • เริ่มทำการฟังเสียงบนพื้นที่จุดฟังเสียงในแต่ละจุดเวลาประมาณ7.00น. จน

ถึงเวลาประมาณ 12.00 น. ซึ่งเป็นเวลาที่ชะนีร้องมากที่สุด (ในกรณีชะนีมือขาวและ

ชะนีมือดำควรเริ่มทำการสำรวจตั้งแต่เวลาประมาณ05.30น.)

 • อปุกรณท์ีใ่ชป้ระกอบดว้ยนาฬกิาจบัเวลา,เขม็ทศิ,และแบบบนัทกึขอ้มลูและ

อีกประการหนึ่งที่สำคัญสำหรับการบันทึกเวลาคือ ผู้ทำการสำรวจทุกคนต้องตั้งเวลาให้

ตรงกนัใหม้คีวามละเอยีดจนถงึวนิาททีกุครัง้กอ่นเริม่ทำการสำรวจเพือ่ใหไ้ดข้อ้มลูทีแ่มน่ยำ

และถูกต้องมากที่สุด


ตารางที ่5.1 แสดงตวัอยา่งตารางบนัทกึการสำรวจชะนีในปา่บาลาจงัหวดันราธวิาส 

ตารางบันทึกการร้องของชะนี

พื้นที่คลองไอร์แซร์  พื้นที่ฟัง2จุดฟังที่1 พิกัด47n0813240/0641547
ผู้ฟังเสียงอาทิตย์,สมชัย  วันที่4พค.2548
เวลาเริ่มต้นฟัง05:50:00am เวลาสิ้นสุดการฟัง10:00am
สภาพอากาศแจ่มใส

ทิศทาง ระยะทาง(m)
 เวลาและประเภทเสยีง(d=duet(ประสาน),ms=malesolo(ผูร้อ้งเดีย่ว), 

   gc=great-call(เกรทคอล)m=เสียงตัวผู้ร้องตอบ

ชะนีมือดำ       
 10 1000 ms0625.32,gc0702.22,m,gc0706.01,m

 70 500 gc0651.24,m,gc0652.37,m,gc0653.51,m,gc0655.10,m,gc0656.34,m,
   gc0722.36,m,gc0722.53,m,0732.41,m,gc0825.19,m,gc0826.36,m,
   gc0828.01,gc0829.57,gc0830.38,m,gc0833.20,m,gc0836.56,m,gc0844.02,m

 110 500 gc0649.50,m,gc0652.12,m,gc0653.40,55.02,m,gc0656.21,m,gc0657.32,m
   gc0659.20,m,gc0702.36,m,gc0705.17,m,gc0707.00,m,gc0707.50,m,
   gc0708.33,m,gc0710.20,m,gc0710.53,m,gc0714.03

 160 800 gc0618.08,ms0606.20,gc0621.05,23.13,ms0623.00,gc0626.36,29.43,31.41,m,
   gc0634.02,m,gc0637.16,m,gc0649.04,m,gc0710.53 

 190 800 ms0554.00

 210 600 ms0551.00,52.00,53.00,54.00,gc0600.10,m,ms0607.00,gc0614.38,m, 
   ms0615.00,gc0615.53,m,ms0615,gc0617.03,m,ms0617,gc0619.15,ms0620,
   gc0654.22,m,gc0656.09,m,gc0657.32,m,gc0701.37,m 

 240 200 gc0644.34,m,gc0645.28,m,gc0646.15,m,0647.37,m,gc0649.02,m,gc0650.06,m,
   gc0651.37,m,gc0700.48,01.25,m,gc0702.08,m,gc0704.01,m,gc0704.31,m,
   gc0705.37,m,gc07706.31,m,gc0707.30,m,gc0717.05,m  

 250 400 gc0708.40,m,gc0709.30,m,gc0711.19,m,gc0712.56,m,gc0714.24,m,gc0717.52,m,
   gc0718.54,m,gc0720.19,m,gc0721.37,m,gc0724.57,m  


จดุฟงัที ่1 
จดุฟงัที ่2 

จดุฟงัที ่3 

จดุฟงัที ่4 

82 83



บทที่ 5  การสำรวจแจงนับชะนีโดยการฟังเสียง การสำรวจแจงนับชะนีโดยการฟังเสียง   บทที่ 5   

120 องศา 300 เมตร 
230 องศา 500 เมตร 

70 องศา 400 เมตร 
330 องศา 200 เมตร 

เหนือ 

 หมายเหตุ:การกรอกข้อมูลข้างต้น,ทิศทาง=ค่ามุมที่วัดได้จากเข็มทิศ,

 ระยะทาง=ระยะที่ประเมินจากเสียงที่ได้ยิน,เวลาและประเภทเสียง=บันทึก

 ประเภทของเสียงร้องของชะนีตามด้วยเวลาที่ชะนีร้องโดยใส่จำนวนชั่วโมง

 นาทีและวินาทีกำกับด้วยเช่นgc0718.54=เสียงร้อง

 great-call(เกรทคอล)เวลาร้อง7โมง18นาที54วินาที

 • จดบนัทกึเสยีงรอ้งของชะนทีกุครัง้ รายละเอยีดประกอบดว้ย ลกัษณะเสยีงรอ้ง

ได้แก่ตัวเมีย(greatcall),ตัวผู้(malesolo),ร้องตอบโต้(duets)เวลาเริ่มต้นใน

แต่ละครั้งของการร้อง ลำดับหรือเวลาในการร้องแต่ละกลุ่ม ซึ่งการร้องในช่วงเวลา

และทิศทางที่ต่างกันสามารถแยกแยะข้อมูลการร้องของชะนีแต่ละกลุ่มได้ ดังตัวอย่าง

ตารางและการบันทึกข้อมูลในจุดฟังเสียงที่ 1 ในพื้นที่ฟังเสียงที่ 2คลองไอร์แซร์ป่า

บาลาจังหวัดนราธิวาส(ตารางที่5.1)

 • ใชเ้ขม็ทศิวดัมมุหรอืทศิทางทีช่ะนรีอ้ง และประมาณระยะทางของเสยีงทีไ่ดย้นิ

ในแต่ละกลุ่มจากจุดนั่งฟังเสียงจนถึงบริเวณที่ชะนีร้อง ซึ่งทักษะการประมาณระยะทาง

นั้นต้องอาศัยความชำนาญและประสบการณ์พอสมควร(รูปที่5.3)






























รูปที่ 5.3 แสดงการวัดมุมที่ได้ยินเสียงชะนีของแต่ละจุดฟังเสียง 

เพื่อหาตำแหน่งของชะนีในพื้นที่ 
 

 • บันทึกสภาพของภูมิอากาศทุกๆ10นาทีและบรรยายลักษณะอากาศของแต่
ละช่วงเวลา เช่น แดดออก, มีเมฆ, ฝนตก, ลมอ่อนๆ (ใบไม้ร่วง) หรือมีพายุลมแรง
(กิ่งไม้สั่นไหว)เนื่องจากสภาพภูมิอากาศมีผลต่อการร้องของชะนี

 • ในบางครั้งชะนีไม่ร้องทุกวัน เนื่องจากฝนตก ลมแรง หรือถูกรบกวน การ
สำรวจโดยวธินีีจ้งึควรทำอยา่งนอ้ย3-4วนั เพือ่ใหค้รอบคลมุการรอ้งของชะนแีละใหไ้ด้
ข้อมูลที่ถูกต้องที่สุด

 • ในแตล่ะวนัของการสำรวจ ทำการรวบรวมขอ้มลูทีไ่ดใ้นแตล่ะจดุฟงัเสยีงลงใน
แผนที่มาตราส่วน1:50,000หรือ1:20,000โดยใช้วิธี Triangulationอาศัยการตัดกัน
ของมมุระยะทางและเวลาจากขอ้มลูการรอ้งของชะนใีนแตล่ะจดุฟงัเสยีง เชน่ตวัอยา่ง
ในรปูที่5.4ในการสำรวจชะนใีนพืน้ทีฟ่งัเสยีง(Listeningarea)ที่2ในปา่บาลาจงัหวดั
นราธวิาสเพือ่หาจดุทีป่รากฏของชะนีซึง่อนมุานวา่เสยีงรอ้งในเวลาเดยีวกนัและทศิทาง
เดียวกันคือชะนีกลุ่มเดียวกัน จะได้ตำแหน่งของชะนีมือดำ ดังรูปที่ 5.5 ใน 1 วัน
จำนวน12กลุ่ม



























รูปที่ 5.4 แสดงทิศทางของเสียงร้องของชะนีมือที่ได้ยินจากจุดฟังเสียงวันที่ 4 พค. 2548 
ในพื้นที่คลองไอร์แซร์ ป่าบาลา จ. นราธิวาส 
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รูปที่ 5.5 แสดงพิกัดของกลุ่มชะนีมือดำที่ได้จากทิศทางของเสียงร้องชะนีที่ได้ยิน 
จากจุดฟังเสียง  วันที่ 4 พค. 2548 ในพื้นที่คลองไอร์แซร์ ป่าบาลา จ.นราธิวาส 



 • ทำการรวบรวมและสรุปข้อมูลของแต่ละวันโดยเพิ่มกลุ่มที่ได้ยินและมีจุดตัด

มากขึ้น และถือว่าตำแหน่งที่ใกล้เคียงกันในแต่ละวันเป็นกลุ่มเดียวกัน เช่น เมื่อรวม

ข้อมูลที่สำรวจทั้ง3วันในพื้นที่ฟังเสียงที่2คลองไอร์แซร์ป่าบาลาจังหวัดนราธิวาส

ลงบนแผนที่ทางภูมิศาสตร์ได้จำนวน21กลุ่ม

 • ทำการหาพื้นที่ที่สามารถได้ยินเสียง (Listening Area) โดยหาได้จากความ

สามารถของการได้ยินจากจุดฟังเสียงในแต่ละจุดตามลักษณะของภูมิประเทศนั้นๆใน

แต่ละพื้นที่สำรวจ ซึ่งต้องระวังสำหรับพื้นที่หลังสันเขา ที่เสียงร้องของชะนีไม่สามารถ

ไปถงึได้และในพืน้ทีร่าบเสยีงของชะนจีะสามารถไปไดไ้กลกวา่ในพืน้ทีส่งูชนัหรอืลาดเขา

ดังตัวอย่างพื้นที่ฟังเสียงที่2คลองไอร์แซร์ป่าบาลาจังหวัดนราธิวาสรูปที่5.6



รูปที่ 5.6 แสดงพื้นที่ฟังเสียงชะนีที่ได้จาก 4 จุดฟังเสียงในพื้นที่คลองไอร์แซร์ 
ป่าบาลา  จ.นราธิวาส 

 • ทำการหาขนาดของพื้นที่ทั้งหมดโดยใช้Dotgridหรือโปรแกรมคอมพิวเตอร์
เช่นArcViewGISเป็นต้น

 • ในการหาพื้นที่ทั้งหมดจะคิดเฉพาะพื้นที่ที่เหมาะสมสำหรับชะนีเท่านั้น ได้แก่
ป่าดิบชนิดต่างๆซึ่งหากเป็นพื้นที่เกษตรกรรมหรือพื้นที่ใช้ประโยชน์อื่นๆจะไม่นำมา
คำนวณตวัอยา่งเชน่ถา้ในพืน้ทีท่ีฟ่งัเสยีงวดัขนาดเทา่กบั5.5ตารางกโิลเมตรแตพ่ืน้ที่
นั้นเราพบว่าเป็นพื้นที่เกษตรกรรมหรือทุ่งหญ้า เป็นพื้นที่ 0.5 ตารางกิโลเมตร ฉะนั้น
พื้นที่ที่จะนำมาหาความหนาแน่นของชะนีจะคิดเพียง5ตารางกิโลเมตร

 • สำหรับการหาความหนาแน่นของชะนีหาได้จากสูตร
  ความหนาแน่นของกลุ่มชะนี=จำนวนกลุ่มของชะนีทั้งหมด
      พื้นที่ที่ได้ยินเสียง
เช่นตัวอย่าง ในพื้นที่ฟังเสียงที่ 2 คลองไอร์แซร์ ป่าบาลา จังหวัดนราธิวาส วัดขนาด
พื้นที่ที่สามารถได้ยินเสียงจากจุดฟังเสียงทั้ง4จุดจากแผนที่ทางภูมิศาสตร์เป็นพื้นที่
7.5 ตารางกิโลเมตร และหาตำแหน่งชะนีมือดำจากการฟังเสียง ได้จำนวน 21 กลุ่ม
สามารถนำมาหาความหนาแน่นของชะนีหาได้จากสูตร
  ความหนาแน่นของกลุ่มชะนี =21กลุ่ม
   7.5ตารางกิโลเมตร
 ฉะนั้นความหนาแน่นของกลุ่มชะนีในพื้นที่ฟังเสียงที่2คลองไอร์แซร์
      =2.8กลุ่ม/ตารางกิโลเมตร
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การประเมินประชากร (population estimation)  
 เราทราบความหนาแน่นของกลุ่มชะนีในพื้นที่ฟังเสียงจากจำนวนกลุ่มชะนีต่อ
พื้นที่ที่ได้ยินเสียงทั้งหมด เมื่อเรารวมจำนวนพื้นที่ฟังเสียง (Listeningareas)ทั้งหมด
และจำนวนกลุ่มชะนีทุกพื้นที่ฟังเสียงเราจะได้ค่าความหนาแน่นค่าหนึ่งซึ่งค่านั้นอาจ
จะไมใ่ชค่า่ความหนาแนน่ทีแ่ทจ้รงิ เพราะพืน้ทีฟ่งัเสยีงเหลา่นัน้อาจมกีารซอ้นทบักนัและ

กลุ่มชะนีบางกลุ่มในแต่ละพื้นที่เป็นกลุ่มเดิมหรือกลุ่มเดียวกันดังตัวอย่าง(รูปที่5.7)



















รูปที่ 5.7 แสดงตัวอย่างสมาชิกของชะนีในพื้นที่ฟังเสียง A, B, C และเมื่อลงในแผนที่ 
ทางภูมิศาสตร์ (g = ตำแหน่งพิกัดของกลุ่มชะนีแต่ละกลุ่ม) 

 จากภาพที่5.7จะพบว่าพื้นที่ฟังเสียงA,BและCทั้ง3รวมมีพื้นที่16(5+
7+4)ตารางกิโลเมตรรวมมีจำนวนชะนี11(3+5+3)กลุ่มจึงมีความหนาแน่น
0.69กลุม่/ตารางกโิลเมตร(11กลุม่/16ตารางกโิลเมตร)ซึง่คา่นีไ้มใ่ชค่า่ความหนาแนน่
ทีแ่ทจ้รงิเพราะพืน้ทีฟ่งัเสยีงทัง้A,BและCนัน้เมือ่เขยีนลงบนแผนทีท่างภมูศิาสตร์
แลว้มกีารซอ้นทบักนัโดยพืน้ที่Aมขีนาดพืน้ทีเ่ทา่กบั5ตารางกโิลเมตรซึง่ซอ้นทบักบั
พื้นที่Bอยู่2ตารางกิโลเมตรและพื้นที่Cมีขนาดพื้นที่เท่ากับ4ตารางกิโลเมตร
กซ็อ้นทบักบัพืน้ที่Bอยู่ 2ตารางกโิลเมตรเชน่กนั  เมือ่พจิารณากลุม่ชะนบีางกลุม่เชน่
ในพื้นที่B(2กลุ่ม)และC(2กลุ่ม) เป็นกลุ่มเดิมหรือกลุ่มเดียวกัน(2กลุ่ม) เมื่อ
ทำการวดัขนาดพืน้ทีจ่รงิทัง้หมดโดยการนบัDotgridหรอืการใชโ้ปรแกรมคอมพวิเตอร์
เชน่ArcViewGISรวมมพีืน้ที่12ตารางกโิลเมตรมจีำนวนชะนี9กลุม่จงึมคีวามหนา
แนน่0.75(9กลุม่/12ตารางกโิลเมตร)กลุม่/ตารางกโิลเมตรเปน็คา่ความหนาแนน่จรงิของ
พืน้ทีฟ่งัเสยีงทัง้3พืน้ที่เชน่เดยีวกบัการศกึษาประชากรชะนใีนปา่บาลา(ดงัตารางที่5.2)



ตารางที่ 5.2  ความหนาแน่นของกลุ่มชะนีทั้งสองชนิดในแต่ละพื้นที่ฟังเสียง ในพื้นที่ป่าบาลา    

พื้นที่ฟัง วันที่(Date) ความสูง ขนาด ชะนีมือดำ(AgileGibbon) ชะนีดำใหญ่(Siamang)
 เสียง  พื้นที่ พื้นที่ จำนวนกลุ่ม ความหนาแน่น จำนวนกลุ่ม ความหนาแน่น
 (LA)  (Attitude(Area (group) (Density) (group) (Density)
   msl(m) (km2)  (group/km2)  (group/km2)

 1 22April05 424 5.8 15 2.59 3 0.52

2 4May05 134 7.5 21 2.80 0 0.00

3 9May05 123 5.8 16 2.76 0 0.00

4 6June05 748 7.6 8 1.05 0 0.00

5 10June05 348 7.9 16 2.03 1 0.13

6 8July05 583 5.4 12 2.22 0 0.00

7 13July05 372 7.0 22 3.14 3 0.43

8 19July05 642 4.9 16 3.27 7 1.43

9 10August05 132 6.5 13 2.00 2 0.31

10 16August05 425 5.8 11 1.90 1 0.17

11 24August05 636 4.3 10 2.33 3 0.70

12 7Sept.05 231 5.2 10 1.92 0 0.00

13 21Sept.05 601 6.8 10 1.47 4 0.59

รวม   80.5 180 2.24 24 0.30

รวมพื้นที่ทั้งหมดยกเว้นพื้นที่ซ้อนทับ 60.2 136 2.26 19 0.32

 จากตัวอย่างตารางที่5.2ค่าของขนาดพื้นที่แท้จริงของการศึกษาในครั้งนี้เท่ากับ
60ตารางกิโลเมตรและมีจำนวนชะนีมือดำในพื้นที่136กลุ่มมีจำนวนชะนีดำใหญ่19
กลุม่ทัง้ทีก่ารรวมพืน้ทีท่ัง้13พืน้ทีศ่กึษาควรมคีา่รวมเทา่กบั80ตารางกโิลเมตรกลุม่
ของชะนีมือดำน่าจะมีค่ารวมเท่ากับ180กลุ่มและกลุ่มของชะนีดำใหญ่น่าจะมีค่ารวม
เท่ากับ24กลุ่มเมื่อลดพื้นที่ที่ซ้อนทับและลดจำนวนกลุ่มของชะนีที่เป็นกลุ่มเดียวกัน
แล้วจะได้แผนที่การกระจายของกลุ่มชะนีในพื้นที่ดังภาพที่5.8

 จากตารางที่5.2ความหนาแนน่ของชะนมีอืดำประมาณ2.3กลุม่ตอ่ตารางกโิลเมตร
และความหนาแนน่ของชะนดีำใหญ่ประมาณ0.3กลุม่ตอ่ตารางกโิลเมตรนำขอ้มลูเหลา่นี้
มาประเมนิคา่ประชากรของชะนใีนปา่บาลาจากขนาดพืน้ทีป่า่บาลาเทา่กบั169.16ตาราง
กิโลเมตรจะมีประชากรชะนีมือดำเท่ากับ382กลุ่มและมีชะนีดำใหญ่จำนวน53กลุ่ม
แต่การประเมินค่าประชากรเหล่านี้เป็นค่าการประเมินอย่างคร่าวๆ จะมีความถูกต้อง
มากขึ้นถ้ามีการจำแนกปัจจัยของถิ่นอาศัยที่สัมพันธ์กับความหนาแน่นของกลุ่มชะนีใน
พื้นที่นอกพื้นที่ศึกษาด้วย

A B C

A

B

C

พื้นที่ A  5 km2 มีชะนี 3 กลุ่ม 
หนาแน่น = 0.6 กลุ่ม/km2 

พื้นที่ B  7 km2 มีชะนี 5 กลุ่ม 
หนาแน่น = 0.7 กลุ่ม/km2 

พื้นที่ C  4 km2 มีชะนี 3 กลุ่ม 
หนาแน่น = 0.75 กลุ่ม/km2 

แผนที่ทางภูมิศาสตร์ 

พื้นที่รวม ABC  12 km2  
มีชะนี 9 กลุ่ม 
หนาแน่น = 0.75 กลุ่ม/km2 
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บทที่ 5  การสำรวจแจงนับชะนีโดยการฟังเสียง 

 การประเมินประชากรในระดับจำนวนตัวต่อพื้นที่จำเป็นต้องทราบค่าเฉลี่ยของ
สมาชิกในกลุ่มของชะนีในแต่ละชนิดจึงจะสามารถนำมาประเมินในระดับจำนวนตัวได้
อย่างถูกต้อง จากการศึกษาของGittins and Raemaekers (1980) ได้เฉลี่ยจำนวน
ประชากรชะนมีอืดำในแตล่ะกลุม่โดยเฉลีย่เทา่กบั4.4ตวัตอ่กลุม่ในSungiDalประเทศ
มาเลเซยี แตค่า่เฉลีย่นีอ้าจจะเปน็คา่ทีส่งูไปเมือ่พจิารณาจากการเหน็ตวัในปา่บาลาจำนวน
11กลุ่มใน8พื้นที่ฟังเสียงมีค่าเฉลี่ยจำนวน3.1ตัวต่อกลุ่ม

 MacKinnonandMacKinnon(1978)อา้งตามGittinsandRaemaekers(1980)
ได้ให้ค่าเฉลี่ยจำนวนตัวของชะนีดำใหญ่ในแต่ละกลุ่มเท่ากับ 3 ตัวต่อกลุ่มจากค่าเฉลี่ย
ประชากรชะนีต่อกลุ่มเหล่านี้สามารถประเมินจำนวนตัวของชะนีมือดำในป่าบาลา
ประมาณ1600ตัวและชะนีดำใหญ่จำนวน160ตัว

ตารางที่ 5.8  แสดงการกระจายของกลุ่มชะนีในป่าบาลา จังหวัดนราธิวาส 

การกระจายของกลุ่มชะนี

ป่าบาลาจังหวัดนราธิวาส

แหล่งข้อมูล 
- แผนที่ภูมิประเทศ กรมแผนที่ทหาร 
- ขอบเขตพื้นที่อนุรักษ์ กรมอุทยานแห่งชาติ  
  สัตว์ป่า และพันธุ์พืช 
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การประเมินลักษณะของถิ่นอาศัย   บทที่ 6 

บทที ่6 
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บทที่ 6  การประเมินลักษณะของถิ่นอาศัย การประเมินลักษณะของถิ่นอาศัย   บทที่ 6 

บทที่ 6 
การประเมิณลักษณะของถิ่นอาศัย 
Habitat Quality Assessment 



ลักษณะของป่าที่มีความสำคัญ (Important characteristics of the forest) 
 เนื่องจากชะนีเป็นสัตว์ในกลุ่มวานรที่อาศัยบนเรือนยอดต้นไม้ (arboreal ape)

ลกัษณะของถิน่ทีอ่ยูอ่าศยัทีเ่หมาะสมและมคีวามสำคญัจงึเปน็สว่นของเรอืนยอดเปน็หลกั

เรือนยอด (Canopy) 
 ความสูงของเรือนยอด ( canopy height) 
 ในถิ่นอาศัย (habitat) ที่มีความสูงเรือนยอดที่สูงกว่าเป็นถิ่นอาศัยที่เหมะสมกับ

สัตว์ที่หากินบนเรือนยอดได้ดีกว่าในถิ่นอาศัยที่มีความสูงของเรือนยอดที่ต่ำกว่า

(Medley,1993)สำหรับสัตว์ในกลุ่มไพรเมต(primate)นั้นในระดับเรือนยอดที่สูงเป็น

พื้นที่ที่สำคัญสำหรับหลับนอนส่งเสียงร้องและหาอาหาร(Chivers,1977)เช่น

 • ชะนดีำใหญห่าอาหารในระดบัเรอืนยอดทีค่วามสงู20-40เมตร(Gittinsand

  Raemaekers,1980)เป็นหลัก(ความสูงเรือนยอดเฉลี่ย24และ26เมตร

  (Chivers,1977)เหนือพื้นดิน)ระดับเรือนยอดสำหรับการนอนและพักผ่อนที่

  ความสูงเรือนยอดมากกว่า40เมตร(GittinsandRaemaekers, 1980),

 • ชะนมีอืขาวหาอาหารในระดบัเรอืนยอดทีค่วามสงู20-40เมตรและระดบัเรอืน

  ยอดสำหรับการนอน และพักผ่อนที่ความสูงเรือนยอด 20-40 เมตรเป็นหลัก

  (Gittins and Raemaekers, 1980), สำหรับชะนีมือดำหาอาหารในระดับ

  เรือนยอดที่ความสูง15-35เมตร(กินผลไม้ในความสูง15-25เมตรกินใบไม้ใน

  ความสงู25-35เมตรเปน็หลกั)และระดบัเรอืนยอดสำหรบัการนอนและพกัผอ่น

  ทีค่วามสงูเรอืนยอด25-35เมตรเปน็หลกั(GittinsandRaemaekers,1980)

 ช่องว่างระหว่างเรือนยอด ( canopy gap size) 
 เนื่องจากชะนีอาศัยหากินบนเรือนยอดเป็นหลัก การปกคลุมเรือนยอดที่ต่อเนื่อง

กันจึงมีผลให้ถิ่นอาศัยของชะนีมีคุณภาพฉะนั้นช่องว่างระหว่างเรือนยอดจึงเป็นตัวปิด

กั้นการเคลื่อนที่และการหากินบนเรือนยอดของชะนี

 Fleagle(1980)ไดจ้ำแนกการเคลือ่นทีห่ลกัๆของชะนี(Hylobatidae)ได้4แบบ

 1.การห้อยโหน(Brachiation)หมายถึงการโหนโดยแกว่งแขนทั้งสองจากกิ่ง

  หนึ่งไปอีกกิ่งหนึ่ง

 2.การปีน(Climbing)หมายถึงการเคลื่อนที่ขึ้นข้างบนโดยใช้ท้ังสองแขนและ

  สองเท้า

 3.การเดิน(Bipedalism)หมายถึงการเดินโดยใช้2เท้าบนก่ิงก้านของต้นไม้

 4.การกระโดด(Leaping)หมายถึงการกระโดดจากกิ่งหนึ่งไปยังอีกกิ่งหนึ่ง

 ชะนีใช้การเคลื่อนที่โดยการกระโดดเพียง10%(ชะนีดำใหญ่6%,ชะนีมือขาว

15%) ของการเคลื่อนที่ทั้งหมดซึ่งต่างจากกลุ่มค่างที่มีการเคลื่อนที่โดยการกระโดดเป็น

หลกัเฉลีย่50%(คา่งดำ67%,คา่งแวน่ถิน่ใต้40%)จงึทำใหค้า่งสามารถปรบัตวัอยูใ่น

พื้นที่ที่มีเรือนยอดห่างกันได้ (ในพื้นที่ป่าบาลาสามารถพบเห็นค่างแว่นถิ่นใต้สามารถ

กระโดดข้ามถนนโดยกระโดดจากเรือนยอดต้นไม้ทั้งสองฝั่งถนนได้)

 สำหรบัการเคลือ่นทีป่กตขิองชะนคีอืการหอ้ยโหนเฉลีย่มากกวา่50%(ชะนดีำใหญ่

51%,ชะนมีอืขาว56%)เปน็ลกัษณะเฉพาะทีพ่ฒันามาเพือ่การเคลือ่นทีใ่นเรอืนยอดที่

ต่อเนื่องกัน ฉะนั้นพื้นที่ที่มีความต่อเนื่องของเรือนยอดหรือมีช่องว่างระหว่างเรือนยอด

นอ้ยจะมผีลใหก้ารเคลือ่นทีข่องชะนใีนการทำกจิกรรมตา่งๆ เปน็ไปอยา่งงา่ยและประสบ

ความสำเร็จ

 พื้นที่หน้าตัดหน้าของต้นไม้ (basal area) 
 การประเมนิอายขุองตน้ไมส้ามารถประเมนิโดยขนาดของตน้ไม้โดยขอ้สนันษิฐาน

ทีว่า่ตน้ไมท้ีใ่หญก่วา่จะมอีายมุากกวา่ตน้ไมท้ีเ่ลก็กวา่(DavidandJohnson,1998อา้ง

ตามHitimanaetal.,2004)และสามารถเปรยีบเทยีบความสมบรูณแ์ละการพฒันาของ

พรรณไม้ในป่าที่แตกต่างกัน(Kigomoetal.,1990referredHitimanaetal.,2004:

270)พื้นที่หน้าตัดหน้าของต้นไม้ยังสามารถใช้ประเมินค่าปริมาณเรือนยอดและผลผลิต

ของผลไม้อย่างคร่าวๆได้(Raemaekersetal.,1980;Chapman,1992)

 แหล่งอาหาร ( food resources) 
 แหลง่อาหารทีม่ขีนาดใหญ่ (ปรมิาณตน้ไมท้ีส่ามารถเปน็อาหารไดใ้นพืน้ที)่ สามารถ

ดีงดูดชะนีได้อย่างมาก เนื่องจากชะนีจะสามารถลดเวลาและพลังงานในการหาอาหาร

ไดด้กีวา่การทีต่อ้งหาอาหารในพืน้ทีท่ีม่อีาหารนอ้ยๆหลายๆที่(GittinsandRaemaekers,

1980และRaemaekersetal.,1980)
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 GittinsandRaemaekers(1980)จดัแบง่อาหารของชะนอีอกเปน็3กลุม่หลกัคอื

 1.ส่วนที่ใช้ในการขยายพันธุ์ของพืช(reproductiveplantparts)คือดอกไม้

  และผลไม้

 2.ส่วนต่างของพืช(vegetativeplantparts)คือใบและยอดอ่อน

 3.สัตว์ต่างๆ(animalmatter)คือสัตว์ขนาดเล็กเช่นกิ้งก่าไข่นกเป็นต้น

  และแมลงต่างๆ





การประเมินค่าถิ่นอาศัย  (Habitat Evalution) 

 การวัดลักษณะของถิ่นอาศัย 
 จากการหาจำนวนกลุ่มของชะนีในพื้นที่ศึกษาโดยการฟังเสียง(Listening area)

จากบทที่6 แล้ว เราสามารถประเมินคุณภาพถิ่นอาศัยของชะนีในพื้นที่ฟังเสียง ด้วย

การวางแปลง(plot)บนเส้นสำรวจ(linetransect)ด้วยวิธีการดังนี้

 1.กำหนดจุดกึ่งกลางของพื้นที่ เช่นในกรณีการศึกษาประชากรของชะนีในเขต

รักษาพันธุ์สัตว์ป่าฮาลา-บาลา(จังหวัดนราธิวาสและจังหวัดยะลา)ใช้จุดที่พัก(camp)

แทนจุดกึ่งกลางพื้นที่ จากนั้นวางเส้นหลัก (baseline) ออกจากที่พักในทิศเหนือ 250

เมตรและทิศใต้250เมตรดังรูปที่6.1

 2.ที่จุด 250 เมตร จาก camp วางแปลงสำรวจเป็นวงกลมรัศมี 5.6 เมตร

(0.01ha)จำนวน25แปลงทางทิศตะวันตกห่างกัน20เมตรและทางทิศตะวันออก

จำนวน 25 แปลงห่างกัน 20 เมตรทุกแปลง สุดท้ายจะได้แปลงสำรวจในแนวเส้น

สำรวจที่ทิศเหนือจำนวน 50 แปลง เป็นเส้นขนานกันแนวสำรวจทางทิศใต้ 50 แปลง

รวมพื้นที่แปลงศึกษาเท่ากับ 100 แปลงรวมเป็นพื้นที่1 ha เป็นตัวแทนในการประเมิน

ลักษณะถิ่นอาศัยของชะนีในพื้นที่ฟังเสียงดังรูปที่6.2

 3.ในแต่ละแปลงทำการประเมินลักษณะของถิ่นอาศัยตามลักษณะที่สำคัญของ

ชะนีที่บรรยายไปข้างต้นคือ

  3.1Altitudeวัดจากจุดกึ่งกลางแปลงย่อยๆโดยGPSหรือประเมินโดย

   แผนที่ภูมิศาสตร์มาตราส่วน1:50000

  3.2ความสูงเรือนยอดวัดความสูงเรือนยอดโดยใช้วิธีการpoint-intercept

   โดย2กระบวนการคือ

   3.2.1 ณจดุกึง่กลางแปลงหาจดุตำแหนง่เรอืนยอดทีส่งูทีส่ดุทีม่มุเงย(90)ํ

   3.2.2 ใช้เครื่องวัดระยะทาง(opticalrangefinder)จากที่ยืนอยู่(จุด

    กึ่งกลางแปลง)ไปยังจุดสูงสุดของเรือนยอดดังรูปที่6.2ดังนั้นถ้า

    ยนืในพืน้ทีท่ีเ่ปดิโลง่(gap)จะมคีา่ความสงูของเรอืนยอดเปน็ศนูย์

รูปที่ 6.1 แสดงการวางแปลงขนาด 1 เฮกแตร์ โดยแปลงย่อยๆ ขนาดรัศมี 5.6 เมตร จำนวน 100 แปลง 

25 แปลง ทศิตะวนัตก 25 แปลง ทศิตะวนัตก 

25 แปลง ทศิตะวนัตก 25 แปลง ทศิตะวนัตก 

250 เมตร ทศิใต ้

250 เมตร ทศิใต ้

20 เมตร 

เหนอื 

ทีพ่กั

5.6 เมตร 
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รูปที่ 6.2 แสดงวิธีการวัดความสูงของเรือนยอดสูงสุด 

  3.3Diameter (เส้นผ่าศูนย์กลาง) วัดขนาดเส้นผ่าศูนย์กลางของต้นไม้ที่

   ระดบัอก(DBH;130เซนตเิมตร)ในแปลงยอ่ยขนาดรศัมี5.6เมตรทกุตน้

   ทีม่คีา่เสน้ผา่ศนูยก์ลางมากกวา่10เซนตเิมตร(>10cmDBH)

25 เมตร 

รูปที่ 6.3 แสดงวิธีการวัดขนาดเส้นผ่านศูนย์กลางของต้นไม้ที่ระดับอก 
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บทที่ 6  การประเมินลักษณะของถิ่นอาศัย การประเมินลักษณะของถิ่นอาศัย   บทที่ 6 

 3.4 จำนวนตน้ไม้(numberoftrees)นบัจำนวนตน้ไมท้ีม่ขีนาดเสน้ผา่ศนูยก์ลาง

  มากกวา่10,20,40,80เซนตเิมตรซึง่สามารถหาไดจ้ากการรวมขอ้มลูของ

  แปลงย่อยทั้งหมดได้

  จากข้อมูลตารางข้างต้นสามารถรวบรวมได้ดังนี้


ตารางที่ 6.2 ตัวอย่างผลรวมของจำนวนต้นไม้จากตารางที่ 6.1 

 เส้นผ่าศูนย์กลาง>10 เส้นผ่าศูนย์กลาง>20 เส้นผ่าศูนย์กลาง>40 เส้นผ่าศูนย์กลาง>80

 78 39 18 9

 

การวิเคราะห์ข้อมูลเบื้องต้น 
 ความสูงของเรือนยอด  

 1. ความสูงเรือนยอด :ในหนึง่พืน้ทีฟ่งัเสยีงจะมขีอ้มลูจากการวดัความสงูของ
เรอืนยอดในแตล่ะแปลงทัง้หมด100แปลงนำขอ้มลูความสงูเรอืนยอดทัง้100แปลง
มาหาคา่เฉลีย่(โดยรวมขอ้มลูความสงูทัง้หมดแลว้หารดว้ย100)จะไดค้า่ความสงู
เฉลีย่ในแตล่ะแปลงเชน่ขอ้มลูความสงูเรอืนยอดเฉลีย่ของพืน้ทีฟ่งัเสยีงจำนวนทัง้หมด
13พืน้ทีใ่นปา่บาลาจงัหวดันราธวิาสดงัตารางที่6.5

 2. การกระจายความถี่ของความสูงเรือนยอด (Frequency distribution of 
canopy height): ข้อมูลจากการวัดความสูงของเรือนยอดในแต่ละแปลงทั้งหมด 100
แปลง นำมาจัดชั้นความสูงชั้นละ 5 เมตร  ตั้งแต่ 0-4.9, 5-9.9, 10-14.9, ไปจนถึง
60-64.9  รวบรวมขอ้มลูนบัจำนวนแปลงในแตล่ะชั้นความสูง ดังตัวอย่างตารางที่ 6.3
ในการศึกษาประชากรชะนีในป่าบาลาพื้นที่ฟังเสียงที่1(สะพานสอง)


ตารางที่ 6.3 แสดงตัวอย่างผลรวมของจำนวนแปลงที่ปรากฏในแต่ละช่วงชั้นความสูง 
ในพื้นที่ฟังเสียงที่ 1 (สะพานสอง) ในป่าบาลา จังหวัดนราธิวาส 

 ชั้นความสูงเรือนยอด จำนวนแปลง

 0-4 0

 5-9 4

 10-14 11

 15-19 15

ตารางที่ 6.1 ตัวอย่างตารางข้อมูลความสูงเรือนยอดและขนาดเส้นผ่านศูนย์กลางต้นไม้ 
ในการสำรวจประชากรของชะนีในป่าฮาลา 

 คลองฮาลาสา   พิกัดเริ่ม
พื้นที่ ตะวันออก ตำแหน่ง เส้นสำรวจเหนือ (UTMstartpoint) 
(area) (KhlongHalasaEast) (Location) (Northlinetransect)  696691
ผู้สำรวจ วันที่  พิกัดจบ(UTM
RecorderG2,G4 (Date) 16/6/2005 endpoint) 701691
  เรือนยอด(canopy)

Line

 แปลงที่ ความสูง
  (Point) (Height)

เส้นผ่าศูนย์กลาง(DBH)ต้นไม้

 N 1 22 30,35.2,18.5,17.2,36.3,14.5
 E 2 29 34.4
  3 15 13.8
  4 16 18,38.2,20.9,18.1
  5 25 84,112.3,39.2
  6 40 27.4,12.7,23.2
  7 28 37.8,16.2
  8 15 15.2,13,13.7
  9 27 19.5,21.7,17
  10 43 22.7,40.1,11.9,95.3
  11 43 14.2,157.1
  12 12 18.5,54.1
  13 11 18.2,12.4,15
  14 24 30.7,150,96,81
  15 10 15.2
  16 17 13.2
  17 20 22.6,11.6,13
  18 12 16.5,13
  19 37 30.7,11.3,18.3,11.5,41.2,13.2
  20 48 14.2,17.8,21.1
  21 38 22.8,15.5,28.7
  22 34 44,140,90,16.9,66.5,13.8,19.2
  23 40 13.7,40.3,13.5,42.3
  24 50 23.5,13.7,60,51.7
  25 48 25.2,14.9,24.7
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บทที่ 6  การประเมินลักษณะของถิ่นอาศัย การประเมินลักษณะของถิ่นอาศัย   บทที่ 6 

 3. เปอร์เซ็นต์การปกคลุมของความสูงเรือนยอด (Percent cover of canopy 
height) เช่นเดียวกับการวิเคราะห์การกระจายความถี่ของความสูงเรือนยอด แต่การ
แบ่งชั้นความสูงจากนิยามที่ว่าชั้นความสูงที่0เมตรจะหมายถึงข้อมูลจำนวนแปลงที่

มีความสูงเรือนยอดมากกว่า 0 เมตรขึ้นไป ที่ชั้นความสูงที่ 5 เมตร ก็จะหมายถึง

ข้อมูลจำนวนแปลงที่มีความสูงเรือนยอดมากกว่า5เมตรขึ้นไปฉะนั้นการรวมจำนวน

แปลงในแต่ละชั้นความสูงจะเป็นการรวมความสูงทั้งหมดและลดหลั่นลงไปจนถึงค่า

ความสงูสดุของเรอืนยอดในพืน้ทีฟ่งัเสยีงนัน้ดงัตวัอยา่งตารางที่6.4ในการศกึษาประชากร

ชะนีในป่าบาลาพื้นที่ฟังเสียงที่1(สะพานสอง)


ตารางที่ 6.4 แสดงเปอร์เซนต์ของจำนวนแปลงที่ปรากฏในแต่ละความสูงในพื้นที่ฟังเสียงที่ 1 

(สะพานสอง) ในป่าบาลา จังหวัดนราธิวาส 

 ชั้นความสูงเรือนยอด จำนวนแปลง

 0 100

 5 100

 10 96

 15 85

 20 70

 25 47

 30 28

 35 16

 40 12

 45 7

 50 3

 55 1

 60 0





 ชั้นความสูงเรือนยอด จำนวนแปลง

 20-24 23

 25-29 19

 30-34 12

 35-39 4

 40-44 5

 45-49 4

 50-54 2

 55-59 1

 60-64 0



 จากตารางที่6.3นำมาแสดงเป็นในรูปแผนภาพที่6.4โดยโปรแกรมExcel





















รูปที่ 6.4 ตัวอย่างแผนภูมิแสดงการกระจายความถี่ของความสูงเรือนยอดในในพื้นที่ฟังเสียงที่ 1 
(สะพานสอง) ในป่าบาลา จังหวัดนราธิวาส 

50-54
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บทที่ 6  การประเมินลักษณะของถิ่นอาศัย การประเมินลักษณะของถิ่นอาศัย   บทที่ 6 

 จากตารางที่6.4นำมาแสดงเป็นในรูปแผนภาพที่6.5โดยโปรแกรมExcel

















รูปที่ 6.5 แสดงเปอร์เซ็นต์การปกคลุมของความสูงเรือนยอดในพื้นที่ฟังเสียงที่ 1 (สะพานสอง) 
ในป่าบาลา จังหวัดนราธิวาส 

 

 ทำการหาคา่เฉลีย่ขอ้มลูความสงูเรอืนยอดของทกุแปลง(100 แปลง) ในแตล่ะพืน้ที่
ฟงัเสยีง (listening area) ในกรณขีองการศกึษาประชากรชะนใีนปา่บาลา ทำการศกึษา
ทัง้หมด13พืน้ทีฟ่งัเสยีงกจ็ะมคีา่ความสงูเฉลีย่ของเรอืนยอดทัง้หมด13พืน้ที่ซึง่สามารถ
เปรียบเทียบความแตกต่างของแต่ละพื้นที่ได้ดังตัวอย่างรูปกราฟที่6.6

























รูปที่ 6.6 แสดงเปอร์เซ็นต์การปกคลุมของความสูงเรือนยอดในพื้นที่ฟังเสียงทั้ง 13 พ้ืนที่ 
ในป่าบาลา จังหวัดนราธิวาส 



L A1

L A2

L A3

L A4

L A5

L A6

L A7

L A8

L A9

L A1 0

L A1 1

L A1 2

L A1 3

 พื้นที่หน้าตัดต้นไม้ (Tree basal area)
 คำนวณจากเส้นผ่าศูนย์กลางของต้นไม้ในแปลงโดยสูตรการหาพื้นที่วงกลม(¶r2)
ซึ่ง¶มีค่าเท่ากับ22/7และrมีค่าเท่ากับเส้นผ่านศูนย์กลางหารสองยกตัวอย่างเช่น
เสน้ผา่ศนูยก์ลางของตน้ไมเ้ทา่กบั14.0เซนตเิมตรจะมพีืน้ทีเ่ทา่กบั616ตารางเซนตเิมตร

จากนั้นหาพื้นที่หน้าตัดรวมของต้นไม้ที่มีขนาดเส้นผ่าศูนย์กลางมากกว่า10เซนติเมตร

และพื้นที่หน้าตัดรวมของต้นไม้ที่มีขนาดเส้นผ่าศูนย์กลางมากกว่า20เซนติเมตรในแต่

ละพื้นที่ฟังเสียงดังตัวอย่างการศึกษาประชากรชะนีพื้นที่ป่าบาลารวมมีการศึกษาใน13

พื้นที่ฟังเสียงได้ผลการศึกษาลักษณะเรือนยอดป่าและความหนาแน่นของต้นไม้ในพื้นที่

แปลงขนาดรวม1haในแต่ละพื้นที่ฟังเสียงดังตารางที่6.5

ตารางที่ 6.5 แสดงลักษณะเรือนยอดป่าและความหนาแน่นของต้นไม้ในพื้นที่แปลงขนาดรวม 1 ha 
ในแต่ละพื้นที่ฟังเสียงในป่าบาลา จังหวัดนราธิวาส 

   ความสูง      พื้นที่หน้าตัดต้นไม้
  ชั้นเรือน เรือนยอด ความ

จำนวนต้นไม้(Numberoftree)
 (Treebasalarea)

พื้นที่ ยอดเด่น เฉลี่ย แปรปรวน
 ฟัง (Dominant (Mean ของความ
เสียง conapy of สูง     เส้นผ่า เส้นผ่า
(LA) height canopy (S.D.of เส้นผ่า เส้นผ่า เส้นผ่า เส้นผ่า ศูนย์กลางศูนย์กลาง
  class) height) height ศูนย์กลางศูนย์กลางศูนย์กลางศูนย์กลาง >10cm >20cm
  (m) (m) canopy) >10cm >20cm >40cm >80cm (m2) (m2)

 1 20-24 25.28 10.45 286 133 44 12 23.87 23.67

 2 25-29 27.61 9.9 222 109 30 6 17.45 15.04

 3 25-29 23.65 10.61 331 154 50 9 26.6 25.05

 4 20-24 24.79 9.87 302 161 53 10 27.12 28.54

 5 25-29 27.95 12.1 420 205 61 14 34.77 32.75

 6 35-39 28.49 12.22 367 175 51 20 31.52 36.90

 7 20-24 27.88 11.39 430 207 46 7 33.15 27.89

 8 30-34 28.86 12.71 351 178 60 18 31.61 38.46

 9 15-19 19.23 8.46 264 122 34 5 20.34 15.99

 10 25-29, 29.46 13.88 294 135 40 17 26.04 31.21
  35-39
 11 0-4, 22.51 13.3 244 118 29 7 19.9 19.14
  25-29

 12 15-19 25.81 13.91 316 140 38 9 25.73 26.94

 13 35-39 31.34 12.78 302 149 58 15 27.64 33.80
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บทที่ 6  การประเมินลักษณะของถิ่นอาศัย 

 ข้อมูลถิ่นอาศัยที่เป็นปัจจัยในการประเมินลักษณะของถิ่นอาศัยของชะนีซึ่งนำมา

เปรียบเทียบแต่ละพื้นที่ได้แก่

 • การกระจายความถี่ของความสูงเรือนยอด(Frequencydistributionof

  canopyheight)

 •เปอร์เซ็นต์การปกคลุมของความสงูเรอืนยอด(Percentcoverofcanopy

  height)

 • จำนวนของตน้ไม้(numberoftrees)ในแต่ละชั้นขนาดต้นไม้

 • พืน้ทีห่นา้ตดัตน้ไม้(Treebasalarea)ในแตล่ะแปลงของพืน้ทีศ่กึษาทัง้หมด
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บทที่ 2  ประชากรของชะนีในประเทศไทย ประชากรของชะนีในประเทศไทย   บทที่ 2  
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ภาคผนวก

ภาคผนวก ภาคผนวก

107PB



ตารางบันทึกลักษณะของถิ่นอาศัยของชะนี

พื้นที่สำรวจ  พื้นที่ฟังเสียงที่  พิกัดเริ่มต้น 

ผู้สำรวจ วันที่  พิกัดสิ้นสุด 

 Line Point Height DBH 

ตารางบันทึกการฟังเสียงของชะนี

พื้นที่  จุดฟังเสียงที่  พิกัด  

ผู้ฟัง   วันที่  

เวลาเริ่มต้นฟัง  เวลาที่ฟังเสร็จ  

สภาพอากาศ  

มุม ระยะมางที่ได้ยิน (m) เวลาและชนิดของเสียง (d=ร้องประสาน duet, 
  ms=ตัวผู้ male solo, gc=ร้องตอบโต้ great-call) 

ภาคผนวก ภาคผนวก
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ภาคผนวก ภาคผนวก
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บันทึก บันทึก

ภาคผนวก ภาคผนวก
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ภาคผนวก ภาคผนวก
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บันทึก บันทึก

ภาคผนวก ภาคผนวก
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ภาคผนวก ภาคผนวก
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