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คาํนํา 

ปัจจุบนัการลาดตระเวนป้องกนัรกัษาพื้นที่อนุรกัษ์ มีความสําคญัเป็น

อย่างยิง่สําหรบัเขตรกัษาพนัธุ์สตัวป่์า และอุทยานแห่งชาต ิความสาํเรจ็ของงาน

การลาดตระเวนนัน้ขึน้อยู่กบัปัจจยัหลายประการ ปัจจยัทีส่าํคญัหลกั คอื การไดม้า

ซึง่ขอ้มูลลาดตระเวนทีม่คีวามถูกต้อง ชดัเจน และแม่นยํา รวมไปถงึความพรอ้ม

ของเจ้าหน้าที่ลาดตระเวน โดยความพร้อมในที่น้ีเกี่ยวข้องกบัเน้ือหาหลกั อัน

ได้แก่ เทคนิคการลาดตระเวน การใช้เครื่องมือในการเก็บข้อมูลได้อย่างมี

ประสิทธิภาพสูงสุด การบนัทึกข้อมูลปัจจัยคุกคาม รวมถึงข้อมูลสตัว์ป่า หาก

สามารถสรา้งระบบฐานขอ้มลูการลาดตระเวนได ้จะสง่ผลต่อประสทิธภิาพของงาน

และคุณภาพของข้อมูล ทําให้ระบบฐานข้อมูลมีความถูกต้อง ชัดเจน และ

ตรวจสอบได ้นอกจากน้ีการพฒันาการลาดตระเวนโดยใชเ้ทคโนโลยใีหม่ ๆ อย่าง

มปีระสทิธภิาพ และรวดเรว็ ทนัเหตุการณ์ ผลลพัธ์ที่ได้คอื ความยัง่ยนืของการ

อนุรกัษท์รพัยากรธรรมชาตโิดยรวม 

 ปัจจุบนั สมาคมอนุรกัษ์สตัว์ป่า (WCS) ประเทศไทย ได้มกีารพฒันา

ระบบฐานข้อมูลเพื่อรองรับข้อมูลลาดตระเวน พร้อมทัง้วิเคราะห์ข้อมูล เพื่อ

นํามาใช้ในการวางแผนลาดตระเวนให้มปีระสทิธภิาพมากยิง่ขึน้ ซึ่งเรยีกระบบ

ฐานข้อมูลใหม่น้ีว่า SMART หรือระบบฐานข้อมูลลาดตระเวนเชิงคุณภาพ   

(Smart Patrol) และในปี 2559 น้ีเองไดม้กีารพฒันาเทคโนโลย ีเครื่องมอืทีท่นัสมยั 

SMART PATROL APPLICATION เพื่อใชใ้นการเกบ็รวบรวมขอ้มูลควบคู่ไปกบั

แบบฟอร์มการลาดตระเวน ทัง้น้ีจงึไดจ้ดัทําคู่มอืการใชง้าน GPS Monterra ใน

การบนัทกึขอ้มูลลาดตระเวนผ่าน SMART PATROL APPLICATION ขึน้ เพื่อให้

เจา้หน้าทีส่ามารถนําความรูไ้ปใชใ้นการปฏบิตังิานไดอ้ย่างมปีระสทิธภิาพ 
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การใช้งานเบือ้งต้น 

เร่ิมต้นใช้งาน (Introduction) 

ภาพรวมของเครือ่ง (Device Overview) 
1.  กลอ้งถ่ายภาพ 

2.  ไมโครโฟน 

3.  ปุ่ ม เปิด/ปิด 

4.  แฟลช LED 

5.  ปุ่ ม เพิม่/ลด เสยีง 

6.  ห่วงลอ็คช่องใสแ่บตเตอรี ่รปูตวั D 

7.  ลาํโพงกนัน้ํา 

8.  ช่องต่อหฟัูง (ใตท้ีปิ่ดกนัอากาศ) 

9.  ช่องเสยีบแบบ USB (ใตท้ีปิ่ดกนัอากาศ) 

 

ข้อมลูแบตเตอร่ี (Battery Information) 

การบรรจแุบตเตอรี ่(แบบชารจ์ ทีต่ดิมากบัตวัเครือ่ง) 
1. ถอดฝาแบตเตอรีโ่ดยการหมุนหว่งลอ็ครปูตวั D ทวนเขม็นาฬกิา และดงึฝา

ปิดออก 

2. สงัเกตขัว้กระแสไฟฟ้าของแบตเตอรีซ่ึง่อยู่ดา้นปลายสดุของแบตเตอรี ่

3. ใสแ่บตเตอรีจ่ากดา้นทา้ยก่อน โดยใหข้ ัว้กระแสไฟฟ้าของแบตเตอรีก่บัเครื่อง

ประกบกนั 

 
4. ใสฝ่าครอบปิด และหมุนวงลอ็ครปูตวั D ตามเขม็นาฬกิา 
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การชารจ์แบตเตอรี ่(สาํหรบัแบตเตอรี ่แบบชารจ์ได)้ 

1. ดงึทีปิ่ดกนัอากาศออก  จากช่องเสยีบแบบ USB   

 
2. เสยีบสาย USB เขา้ไปในช่องเสยีบ USB 

3. เสยีบปลัก๊ไฟเพื่อชารจ์ ตอนเครือ่งเปิดอยู่ 

4. ชารจ์แบตเตอรีจ่นเตม็ 

 

การถอดแบตเตอรี ่(Removing the Battery Pack) 
1. ถอดฝาแบตเตอรีโ่ดยการหมุนหว่งลอ็ครปูตวั D ทวนเขม็นาฬกิา และดงึฝา

ปิดออก 

2. ดงึแบตเตอรีข่ ึน้มา โดยดงึบรเิวณดา้นขา้งทีใ่กลก้บัปุ่ ม เปิด/ปิด มากทีส่ดุ 

 

Tip: นอกจากน้ี เครือ่ง GPS Monterra ยงัสามารถใชง้านแบตเตอรีแ่บบ AA 

ไดอ้กีดว้ย ซึง่เป็นการอาํนวยความสะดวกสาํหรบังานทางดา้นการลาดตระเวน ที ่

ไม่สามารถทาํการชารจ์แบตเตอรีไ่ดต้ลอดช่วงการเกบ็ขอ้มลู 

 

การตดิตัง้แบตเตอรี ่AA (Installing AA Batteries) 
เครื่อง GPS Monterra สามารถใชแ้บตเตอรีแ่บบ alkaline, NiMH หรอื lithium ได ้

สาํหรบัวธิกีารตดิตัง้มดีงัน้ี 

1. ถอดฝาแบตเตอรีโ่ดยการหมุนหว่งลอ็ครปูตวั D ทวนเขม็นาฬกิา และดงึฝา

ปิดออก 
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2. ใสแ่บตเตอรี ่AA 3 กอ้น โดยสงัเกตขัว้ใหถู้กตอ้ง 

3. ปิดฝาแบตเตอรี ่และหมุนหว่งลอ็ครปูตวั D ตามเขม็นาฬกิา 

 

การเปิดและปิดเคร่ือง (Turning On/Off the Device) 

• เมื่อตอ้งการ เปิด กดปุ่ ม  (ดภูาพรวมของเครือ่ง หมายเลข        ) คา้งไว้

ประมาณ 3-5 วนิาท ีเครื่องจะเปิดเองโดยอตัโนมตั ิ

• เมื่อตอ้งการ ปิด กดปุ่ ม  คา้งไวอ้กีครัง้ เครื่องจะปิดเองโดยอตัโนมตั ิ

 

การสมัผสัหน้าจอ เพ่ือใช้งานเคร่ือง GPS (Using the 

Touchscreen to Use GPS) 

• ใชน้ิ้วลากหรอืปัดเป็นแนวนอนเพื่อเปลีย่นหน้าจอ หรอืเป็นแนวตัง้เพื่อเลื่อน

หน้าจอ ขึน้-ลง 

• กางสองน้ิวสมัผสับนหน้าจอแลว้บบีเขา้หากนัเพื่อเป็นการขยายภาพใหก้วา้ง

ขึน้ (หรอืเรยีกว่าการซมูออก: Zoom out)  

 
• วางสองน้ิวชดิกนัสมัผสับนหน้าจอแลว้แยกน้ิวออกจากกนัเพื่อเป็นการย่อ

ภาพใหแ้คบลง (หรอืเรยีกว่าการซมูเขา้: Zoom in) 
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การสมัผสัหน้าจอส่วนอื่นๆ (Other Touchscreen) 

• การเลอืก  เพื่อกลบัไปหน้าจอก่อนหน้า 

• การเลอืก  เพื่อกลบัไปหน้าจอหลกั หรอืสมัผสัคา้งไวเ้พื่อเลอืกหรอืปิด

แอปทีเ่ปิดใชง้านคา้งไว ้

• การเลอืก  เพื่อดตูวัเลอืกเสรมิอื่นๆ 

 

หน้าจอหลกั (Home Screen) 

 

 
 

1. สมัผสัหรอืแตะแลว้ลากแถบสถานะลงมาเพื่อแสดงการแจง้เตอืน (ใชส้าํหรบั

การตัง้ค่าต่างๆ ของเครื่อง GPS Monterra) 

2. กรอกขอ้ความเพื่อตอ้งการคน้หา 

3. สมัผสัเพื่อเลื่อนหน้าจอไปทางซา้ยและขวาเพื่อเปลีย่นหน้าอื่น 
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4. สมัผสัคา้งแลว้ลากเพื่อเพิม่หรอืลบปุ่มลดัจากแถบดา้นล่าง 

5. สมัผสั   เพื่อดแูอปพลเิคชนัทุกตวัของ Garmin และอื่นๆ ทีไ่ดต้ดิตัง้ไว ้

 

       
 

การดกูารแจ้งเตือน (Viewing Notification) 

1. สมัผสัแลว้ลากแถบสถานะลงมาจากหน้าจอดา้นบน จะเหน็รายชือ่ของการ

แจง้เตอืนปรากฏอยู ่(สมัผสับรเิวณ หน้าจอหลกั หมายเลข      )  

ตวัอย่างการแจง้เตอืน ทีเ่กีย่วขอ้งไดแ้ก่ 

• การบนัทกึค่าแทรค (Track Recording) 
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• สถานะการใชง้านแบตเตอรี ่(Battery Status) 

• สถานะการโหลดแผนที ่(Loading Map) 

• สถานะการใชง้านอื่นๆ การรบัสญัญาณ GPS (Searching for GPS) 

 

Tip: ถา้สถานะการแจง้เตอืนการรบัสญัญาณ GPS ขึ้นเป็น Location set by 

GPS แสดงว่า เครือ่ง GPS สามารถรบัสญัญาณ GPS ไดแ้ลว้ และพรอ้มทีจ่ะใช้

งานได ้สว่นสถานะการโหลดแผนที ่จะเป็นการแจง้เตอืนความพรอ้มของการใช้

งานแผนทีบ่นหน้าแผนที ่ซึง่อาจจะใชร้ะยะเวลาช่วงหนึง่ในการโหลดแผนที ่ซึง่

ขึ้นอยู่กบัขนาดแผนทีท่ีบ่รรจุอยูใ่นเครือ่ง GPS 

 

2. เลอืกตวัเลอืกการแจง้เตอืนทีต่อ้งการ 

• สมัผสัการแจง้เตอืนและดาํเนินการตามคาํแนะนําของหน้าจอทีป่รากฏ 

• ลา้งการแจง้เตอืน โดยการสมัผสัคา้งทีก่ารแจง้เตอืนนัน้แลว้ลากการ

แจง้เตอืนนัน้ ไปทางขวา 
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การลอ็คและปลดลอ็คการสมัผสัหน้าจอ (Locking and Unlocking 

the Touchscreen) 

สามารถลอ็คหน้าจอเพื่อป้องกนัการสมัผสัโดยไม่ตัง้ใจ 

1. กดปุ่ ม เปิด/ปิด หน่ึงครัง้ เพื่อใหห้น้าจอเป็นสดีาํ และเขา้สูโ่หมดลอ็คหน้าจอ 

2. กดปุ่ ม เปิด/ปิด คา้งอกีครัง้ (ประมาณ 1 วนิาทแีลว้ปล่อย) เพื่อเปิดลอ็ค

หน้าจอ 

3. เลอืก Touch Lock  บนหน้าจอ แลว้เลื่อนไปทางขวา เพื่อปลดลอ็ค

หน้าจอ 

       
 

การตัง้ค่าและการใช้งาน GPS สาํหรบังานการลาดตระเวน 

(Setting and Using GPS for Smart Patrol) 

 

การตัง้ค่าวนัทีแ่ละเวลา (Setting Date and Time) 
การตัง้ค่าวนัทีแ่ละเวลาในเครื่อง GPS Monterra มคีวามสาํคญัมาก เพราะหากตัง้

ค่าโซนเวลาผดิ จะทาํใหเ้วลาทีป่รากฏบน GPS ผดิไปจากเวลาทอ้งถิน่ นอกจากน้ี

ยงัสง่ผลทาํใหก้ารบนัทกึค่าต่างๆ บนัทกึเวลาทีผ่ดิไปดว้ยเช่นกนั ดงันัน้ควรมกีาร

ตรวจสอบเวลาทุกครัง้ก่อนการใชง้านเสมอ (การตัง้ค่าเวลายงัมีผลต่อการ
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ทาํงานของ SMART PATROL Application อีกด้วย) การตัง้ค่าวนัทีแ่ละเวลามี

ข ัน้ตอนดงัน้ี 

1. เลือก/สมัผสัที ่  > เลอืกหาแถบ Apps > เขา้ไปที ่Settings  

2. เลอืก Date & time 

3. ตัง้ค่าวนัทีแ่ละเวลาดว้ยตนเอง โดยใหเ้อาเครื่องหมายถูกออกที ่

Automatic date & time และ Automatic time zone 

 

    
 

 

4. ตัง้ค่าวนัที ่(Set date) > เมื่อตัง้ค่า เดอืน/วนั/ปี ค.ศ. เรยีบรอ้ย เลอืก 

Set 
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Tip: การตัง้ค่าปี ยงัคงใช ้ค.ศ. เนือ่งจากเครือ่ง GPS น้ียงัไม่สนบัสนุนภาษาไทย  

 

5. ตัง้ค่าเวลา (Set time) > เมื่อตัง้ค่าเวลาเรยีบรอ้ย เลอืก Set 

  
 

6. เลอืก Select time zone > เลอืก Bangkok GMT +7:00 
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7. เลอืก Use 24-hour format เพื่อเลอืกการแสดงผลเวลาเป็น 24 ชัว่โมง 

  
8. เลอืก Select date format > Regional (MM/DD/YYYY) เพื่อตัง้ค่า

รปูแบบการแสดงวนัที ่
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การตัง้ค่าหน่วยการวดั (Setting Units) 
การตัง้ค่าหน่วยการวดั จาํเป็นตอ้งตัง้ค่าใหเ้หมาะสมกบัการใชง้านหรอืตัง้ค่าให้

เป็นหน่วยสากล เป็นตน้ สาํหรบัการตัง้ค่าหน่วยการวดัใหต้ัง้ค่าตามน้ี 

1. เลือก/สมัผสัที ่  > เลอืกหาแถบ Apps > เขา้ไปที ่Settings  

2. ภายใตแ้ถบ GARMIN เลอืก More… 

  
3. เลอืก Units 
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4. เลอืก Distance and Speed เพื่อตัง้ค่าหน่วยของระยะทาง/ความเรว็  

> เลอืก Metric เพื่อตัง้ค่าหน่วยเป็น เมตร 

   
5. เลอืก Elevation เพื่อตัง้ค่าหน่วยของความสงู > เลอืก Metric เพื่อตัง้ค่า

หน่วยเป็น เมตร 

  
6. เลอืก Depth เพื่อตัง้ค่าหน่วยของระดบัความลกึ > เลอืก Metric เพื่อตัง้

ค่าหน่วยเป็น เมตร 
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7. เลอืก Temperature เพื่อตัง้ค่าหน่วยของอุณหภมู ิ> เลอืก Celsius 

เพื่อตัง้ค่าหน่วยเป็น เซลเซยีส 

  
 

8. เลอืก Pressure เพื่อตัง้ค่าหน่วยของความกดอากาศ > เลอืก Millibars 

เพื่อตัง้ค่าหน่วยเป็น มลิลบิาร ์
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9. เลอืก Vertical Speed เพื่อตัง้ค่าหน่วยของความสงู (ความเรว็ใน

แนวดิง่) > เลอืก Meters (m/min) เพื่อตัง้ค่าหน่วยเป็น เมตร ต่อ นาท ี

  

 

การตัง้ค่าระบบพกิดั (Setting Position Format) 
การตัง้ค่าระบบพกิดั ขึน้อยู่กบัขอ้มลูแผนทีท่ีใ่ชง้านในพืน้ทีข่ณะนัน้ สาํหรบัพืน้ที่

อนุรกัษ์และพืน้ทีคุ่ม้ครอง โดยทัว่ไป จะมแีผนทีท่ีใ่ชก้นัอยู่ 2 ระบบดว้ยกนั คอื 

 

- หากยงัใชแ้ผนท่ีชุดเดิม หรอืแผนทีล่าํดบัชุด L7017 จะตอ้งตัง้ค่า Map 

Datum เป็น Indian-Thailand 1975 
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- หากเป็นแผนท่ีระบบใหม่ และเป็นมาตราฐานสากลทีใ่ชก้นัสว่นมาก

ในปัจจุบนั หรอืแผนทีล่าํดบัชุด L7018 จะตอ้งตัง้ค่า Map Datum เป็น 

WGS84 

 

ในทีน้ี่จะแสดงตวัอย่างการตัง้ค่าระบบพกิดั Map Datum เป็น WGS84 ดงัน้ี 

1. เลือก/สมัผสัที ่  > เลอืกหาแถบ Apps > เขา้ไปที ่Settings  

2. ภายใตแ้ถบ GARMIN เลอืก More… 

3. เลอืก Position Format  

    
 

4. ตัง้ค่า Position Format เลอืกเป็น UTM UPS 
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5. ตัง้ค่า Map Datum เลอืกเป็น WGS 84 

  

 

การตัง้ค่าดาวเทยีม (Setting GPS Satellites) 
หน้าดาวเทยีมเป็นหน้าแสดงดาวเทยีมทีเ่ครื่อง GPS Monterra สามารถรบั

สญัญาณได ้ความแรงของสญัญาณ ค่าคลาดเคลื่อนทางตําแหน่ง ค่าพกิดั/

ตําแหน่ง และค่าความสงูของพืน้ที ่ณ ตําแหน่งปัจจุบนัได ้

 

Tip: การรบัสญัญาณดาวเทยีม ขึ้นอยู่กบั สภาพอากาศ การปกคลุมของเรอืน

ยอด สภาพภูมปิระเทศ และตําแหน่งของดาวเทยีมในวงโคจรขณะนัน้ 

1. เลือก/สมัผสัที ่  > เลอืกหาแถบ Apps > เขา้ไปที ่Settings  

2. รอสญัญาณดาวเทยีม (Acquiring Satellites) เมื่อเครื่อง GPS รบั

ดาวเทยีมไดจ้ะแสดงดงัภาพที ่2 
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Tip: การรบัสญัญาณดาวเทยีม เมือ่เปิดเครือ่ง GPS หน้าดาวเทยีมจะขึ้น 

Acquiring Satellites ใหร้อจนกว่าเครือ่งจะรบัดาวเทยีมได ้ถงึจะสามารถเริม่ตน้

ใชง้านเครือ่ง GPS น้ีได ้

 

3. สมัผสั  เพื่อตัง้ค่าหน้าดาวเทยีม สามารถปรบัตัง้ค่าได ้2 อย่าง คอื  

(1) ตัง้ค่าการหนัทศิทางใหส้มัพนัธก์บัการหนัตวัเครื่อง ติก๊ถูกเพื่อปรบั 

ทิศเหนือให้ช้ีขึน้ หรอืไมต่ิก๊เพือ่ปรบั ให้เป็นทิศจริง 

(2) ติก๊ถูกเพื่อ แสดงโทนสีดาวเทียมและความแรงของสญัญาณ

หลายสี หรอืไม่ติก๊เพื่อ แสดงโทนสีเดียว 
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การใชง้านหน้าดาวเทยีม (Using GPS Satellites Page) 
องคป์ระกอบของหน้าดาวเทยีมมดีงัน้ี 

 

 

 

 
 

 

 

การตัง้ค่าเขม็ทศิ (Setting Compass) 
การตัง้ค่าเขม็ทศิมขี ัน้ตอนดงัน้ี 

1. เลือก/สมัผสัที ่  > เลอืกหาแถบ Apps > เขา้ไปที ่Settings  

2. ภายใตแ้ถบ GARMIN เลอืก More… 

   
3. เลอืก Heading  

ค่าความคลาดเคล่ือน 

ความแรงของสญัญาณ

ดาวเทียมแต่ละดวงท่ีรบัได้ 

ความสงู 
พิกดั/ตาํแหน่ง ณ ปัจจบุนั 

วงกลม/วงโคจร ทาํมมุ 45 

องศาจากเส้นขอบฟ้า 

วงกลม/วงโคจร  

แสดงเส้นขอบฟ้า 

ทิศทางท่ีมุ่งไป จะอยู่ด้านบนของหน้าจอ

หากตัง้ค่าให้หนัไปทางทิศมุ่งไป ทิศเหนือ 

ดาวเทียมแต่ละดวงในวง

โคจรมีหมายเลขแสดงช่ือ

ดาวเทียมกาํกบัไว้ 
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4. หรอืเขา้ไปทีห่น้าเขม็ทศิ (Compass)  แลว้สมัผสั  จะขึน้แถบ

ขึน้มาดงัภาพ > เลอืก Settings กจ็ะเขา้สูห่น้าตัง้ค่าเขม็ทศิเช่นกนั 

 
 

5. เลอืก Display เพื่อตัง้ค่าหน้าแสดงผลตวัเขม็ทศิ > เลอืก Numeric 

Degrees เพื่อใหเ้ขม็ทศิแสดงเป็นตวัเลของศา ดงัภาพ (สว่น 

Directional Letters คอืการแสดงผลเป็นทศิ และ Mils คอืการแสดงผล

เป็น ไมล)์ 
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6. เลอืก North Reference เพื่อเลอืกการอา้งองิจากทศิเหนือ > เลอืก 

True 

  
7. เลอืก Go To Line/Pointer เพื่อเลอืกขนาดของเขม็ทศิทีแ่สดง > เลอืก 

Bearing (Large) 
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8. เลอืก Compass Mode เป็น On เพื่อใชโ้หมดเขม็ทศิตลอดเวลาขณะ

เดนิทาง 

  

 

การใชง้านหน้าเขม็ทศิ (Using Compass Page) 
หน้าเขม็ทศิ เป็นหน้าทีแ่สดงถงึ ทศิทาง มุม ทีท่าํกบัทศิเหนือ และสามารถแสดง

ทศิทางทีก่าํลงัมุ่งไป โดยเรยีกฟังกช์นัการใชง้านร่วมน้ีว่า GOTO ซึง่สามารถ

แสดงขอ้มลูทีจ่าํเป็นในการนําทาง และยงัสามารถเปลีย่นแปลงการแสดงผลขอ้มลู

บนหน้าจอของเขม็ทศิได ้องคป์ระกอบของหน้าเขม็ทศิแสดงดงัภาพ 
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การปรบัการแสดงผลขอ้มลูบนหน้าจอเขม็ทศิมรีายละเอยีดดงัน้ี 
 

1. เขา้ทีห่น้าจอเขม็ทศิ 

2. ทีห่น้าเขม็ทศิ สามารถปรบัขนาดของช่องขอ้มลูดา้นบนได ้โดยสมัผสั 

 > Change Dashboard > Small Data Fields จะไดห้น้าแผง

ควบคุมมา 4 ช่อง 

 

   
 

 

กรอก/ช่อง แสดงข้อมูล 

แสดงระยะทางจดุหมาย

ปลายทาง 

แสดงมมุ/ทิศทางท่ี GPS ช้ี

ไปหาเป้าหมาย 

แสดงพิกดั/ตาํแหน่ง ท่ีอยู่

ขณะนัน้ 
แสดงความสงู 

ลกูศรบอกทิศทางท่ีมุ่งไป 

ตามการช้ีของเคร่ือง GPS 
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3. ช่องท่ี 1 (ซา้ยบน) เลอืก All Categories, Speed and Distance หรอื 

Navigation > เลอืก Distance To Destination 

  
4. ช่องท่ี 2 (ขวาบน) เลอืก All Categories, Navigation หรอื Heading > 

เลอืก Heading 

  
 

5. ช่องท่ี 3 (ซา้ยล่าง) เลอืก All Categories, Elevation หรอื On Road 

Navigation > เลอืก Elevation 
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6. ช่องท่ี 4 (ขวาล่าง) เลอืก All Categories หรอื Current Status > 

เลอืก Location (selected) เป็นอนัเสรจ็การตัง้ค่าแสดงผล เมือ่มกีารใช้

ฟังกช์นั GOTO ร่วมดว้ย ขอ้มลูกจ็ะแสดงใหเ้หน็ในช่องขอ้มลูทีไ่ด้

กาํหนดค่าการแสดงน้ี 

 

  

 

การปรบัตัง้เขม็ทศิอเิลก็ทรอนิกส ์(Calibrate Compass) 
การปรบัตัง้เขม็ทศิอเิลก็ทรอนิกส ์เป็นการแกไ้ขความคลาดเคลื่อนของอุปกรณ์ที่

อาจเกดิขึน้จากการใชง้านต่อเน่ืองหรอืไมไ่ดใ้ชง้านมาเป็นเวลานานๆ จงึควรมกีาร
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ตรวจการปรบัตัง้เขม็ทศิอเิลก็ทรอนิกส ์ก่อนการใชง้านเสมอ เพือ่ความถูกตอ้งของ

ทศิทาง ซึง่มขี ัน้ตอนสรุปดงัน้ี 

1. เลือก/สมัผสัที ่  > เลอืกหาแถบ Apps > เขา้ไปที ่Settings  

2. ภายใตแ้ถบ GARMIN เลอืก More… 

3. เขา้ไปทีห่น้า Heading (หรอือาจจะเขา้ผ่านทางหน้าเขม็ทศิ (Compass) 

 กไ็ด ้แลว้สมัผสั  จะขึน้แถบขึน้มาดงัภาพที ่2) > เลอืก 

Calibrate Compass 

  
 

4. เลอืก Start เพื่อเริม่การปรบัตัง้เขม็ทศิอเิลก็ทรอนิกส ์> หมุนเครือ่งไป

ตามทศิทางทีก่าํหนดอย่างชา้ ๆ > เมื่อสาํเรจ็ เลอืก OK 
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Tip: หมายเหต ุ 

1. หากหมุนเครือ่งเรว็เกนิไปจะขึ้นหน้าดงัภาพ > ใหเ้ลอืก Retry แลว้

ทาํการ เริม่ต้นปรบัตัง้ค่าเขม็ทิศใหม ่

2. ขณะทาํการปรบัตัง้ค่าเขม็ทศิอเิลก็ทรอนิกส ์ไม่ควรอยู่ใกล้กบัวตัถุ

ทีเ่ป็นโลหะ 
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การตัง้ค่าการวดัความสงู (Setting Altimeter) 
การตัง้ค่าการวดัความสงู มขีัน้ตอนดงัน้ี 

1. เขา้ไปที ่Settings  

2. ภายใตแ้ถบ GARMIN เลอืก More… 

  
3. เลอืก Altimeter 
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4. หรอืเขา้ไปทีห่น้า Elevation Plot > สมัผสั  > เลอืก Altimeter 

Settings ไดเ้ช่นเดยีวกนั 

  
5. Auto Calibration เลอืก ON 

 
6. เลอืก Barometer Mode > เลอืก Variable Elevation 
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7. เลอืก Pressure Trending > เลอืก Save When Device is Awake 

  
8. เลอืก Plot Type > เลอืก Elevation / Distance 
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9. Calibrate Altimeter ไม่ตอ้งตัง้ค่า 

 

 

หน้าผงัความสงู (Elevation Plot Page) 
หน้าผงัความสงู แสดงสถานะความสงูระหว่างการเดนิทาง แสดงความสงูปัจจบุนั 

อตัราสว่นลาดขึน้และลดลงของพืน้ทีข่ณะเคลือ่นที ่โดยแสดงเป็นกราฟอตัราสว่น

ระหว่างระยะทางในแนวดิง่กบัระยะทางในแนวราบ สาํหรบัการตัง้ค่าการแสดงผล

ขอ้มลูสามารถทาํไดด้งัน้ี 

1. เขา้ไปที ่Elevation Plot  

2. ตัง้ค่าช่องแสดงผลขอ้มลูดา้นบน 

ช่องท่ี 1 (ซา้ย) เลอืก All Categories หรอื Elevation > แลว้เลอืก

Elevation 
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ช่องท่ี 2 (ขวา) เลอืก All Categories หรอื Speed and Distance > 

เลอืก Vertival Speed 

 

   

 

การตัง้ค่าหน้าและการใชง้านสถติกิารเดนิทาง (Setting and Using Trip 

Computer Page) 
สถติกิารเดนิทาง แสดงปรมิาณต่างๆ เพื่อการตรวจสอบสถติกิารเดนิทาง ไดแ้ก่ 

ความสงู ระยะทาง ความเรว็ อื่นๆ เป็นตน้ ซึง่สามารถเพิม่-ลด และเปลีย่นแปลง
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รายการขอ้มลูทีแ่สดงแต่ละช่องขอ้มลูตามทีต่อ้งการ การแกไ้ขปรบัแกช้่องขอ้มลูที่

ตอ้งการแสดงสามารถทาํไดด้งัน้ี คอื 

1. เลอืก Trip Computer  

สมัผสั  > Change Dashboard > Recreational จะไดห้น้า

แสดงผลคอื >  

 

   
 

2. สมัผสับรเิวณช่องสีเ่หลีย่มและสามารถหาทุกค่าไดท้ี ่All Categories 

โดยใหป้รบัตัง้ค่าดงัต่อไปน้ี  
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3. ช่องท่ี 1 (ซา้ยบน) เลอืก Time > Date 

 
 

4. ช่องท่ี 2 (ขวาบน) เลอืก Navigation > Bearing 
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5. ช่องท่ี 3 (ซา้ยกลาง) เลอืก Speed and Distance > Track Distance 

 

   
 

6. ช่องท่ี 4 (ขวากลาง) เลอืก Speed and Distance > Speed - Moving 

Avg. 
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7. ช่องท่ี 5 (ซา้ยล่าง) เลอืก Speed and Distance > Distance To 

Destination 

   
 

8. ช่องท่ี 6 (ขวาล่าง) เลอืก Current Status > Location (selected) 
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การบนัทึกค่าพิกดัตาํแหน่ง (Recording/Creating Waypoints) 

Waypoints คอืพกิดัหรอืตําแหน่งทีถู่กบนัทกึและเกบ็ไวใ้นความจาํของเครื่อง 

GPS 

1. เลอืก  เพื่อเขา้สูต่วัเลอืกแอปพลเิคชนัต่างๆ ภายใตแ้ถบ GARMIN 

2. เลอืก Mark Waypoint  

3. เลอืก Edit เพื่อเปลีย่นชือ่หรอืขอ้มลู waypoint อื่นๆ (เช่น การเปลีย่น

สญัลกัษณ์ การถ่ายภาพ การเขยีนขอ้ความบนัทกึ: Note เป็นตน้) 
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สามารถเลอืกปุ่ม Average เพื่อเป็นการหาค่าเฉลีย่ค่าของค่าพกิดัตําแหน่ง เพื่อ

ความถูกตอ้งของค่าพกิดั ก่อนการบนัทกึค่าพกิดันัน้ๆ 

 

    
 

4. เลอืก Save 

    
 

Tip: ในกรณีทีไ่ม่ตอ้งการบนัทกึค่าพกิดั ใหก้ดทีปุ่่ ม Discard เมือ่อยู่ใน

หน้า Mark Waypoint หรอืเลอืก  เพือ่กลบัไปหน้าจอก่อนหน้า และออกจาก

การ Mark Waypoint 
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การบนัทึกค่าแทรค (Recording Track) 

Track คอืการบนัทกึเสน้ทาง โดยบนัทกึขอ้มลูเกีย่วกบัจุดควบคูก่บับนัทกึเสน้ทาง 

ซึง่ประกอบดว้ย เวลา สถานที ่และระดบัความสงูของแต่ละจุด 

 

การตัง้ค่าบนัทกึแทรค (Setting Track Recording) 
สามารถปรบัแต่งหน้าจอแสดงผลและการบนัทกึ tracks ในเครื่อง GPS ได ้

1. ทีห่น้าจอหลกั เลอืก  > ภายใตแ้ถบ Apps เลอืก  > 

 
2. เลอืก Record โดยสามารถเลื่อนเปิด (on) หรอืปิด (off)  

3. เลอืก Show on Map โดยสามารถเลื่อนเปิด (on) หรอืปิด (off) เพื่อบนัทกึ/

แสดง track บนแผนที ่

4. เลอืก Color สามารถเลอืกสทีีต่อ้งการสาํหรบัการบนัทกึ track ทีแ่สดงบน

แผนที ่

5. เลอืก Record Method ดงัน้ี 

• บนัทกึ tracks ดว้ยตวัแปรทีเ่หมาะสมทีส่ดุ ใหเ้ลอืก Auto 

• บนัทกึ tracks เฉพาะระยะทาง ใหเ้ลอืก Distance 

• บนัทกึ tracks เฉพาะเวลา ใหเ้ลอืก Time 

6. เลอืก Interval ในหน่วยเมตร (m) 

 

Tip: การตัง้ค่าแนะนํา: 

• ถา้เลอืก Auto สาํหรบั Record Method ใหเ้ลอืกการตัง้ค่าทีบ่นัทกึ tracks 

เป็น more often หรอื less often ในช่อง Interval  

หมายเหตุ: ใช ้Most Often ในชว่งเวลาทีเ่กบ็รายละเอยีด track มากทีส่ดุ 

แต่จะทาํใหห้น่วยความจาํในเครือ่งเตม็เรว็ขึ้น 
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• ถา้เลอืกระยะทาง (Distance) หรอืเวลา (Time) สาํหรบั Record Method 

ใหใ้สค่่า แลว้เลอืก OK 

 

        Tip: สาํหรบังานทางดา้นการลาดตระเวนนัน้ใหต้ัง้ค่าปรบัแต่งหน้า

จอแสดงผลและการบนัทกึ tracks ในเครือ่ง GPS ดงัน้ี 

 

การตัง้ค่าบนัทกึแทรค สาํหรบังานการลาดตระเวน (Setting Track 

Recording for Smart Patrol) 

 

 

การตัง้ค่า Recording เลอืกเป็น ON 

Show on Map เลอืกเป็น ON 

Color เลอืกเป็น สีฟ้า 

Record Method เลอืกเป็น ระยะทาง Distance 

Interval ตัง้ค่าเป็น 100 m. 

Auto Archive ใหเ้ลอืกเป็น Daily 

Auto Start เลอืกเป็น ON 

Auto Pause เลอืกเป็น OFF 

 

    

 39 



    
 

การหยดุบนัทกึแทรค (Pausing Track Recording) 
1. สมัผสัแลว้ลากแถบสถานะลงมาจากหน้าจอดา้นบน รายการแจง้เตอืนจะ

ปรากฏ 

2. เลอืก  ถดัจาก Track Recording On 

3. สถานะแถบจะเปลีย่นเป็น Track Recording Paused แสดงว่ามกีารตัง้ค่า

หยุดการบนัทกึ Track แลว้ 
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การนําทางไปยงัจดุหมายปลายทาง (Navigating to a Destination) 

1. เลอืก  ทีห่น้าจอหลกั ภายใตแ้ถบเครื่องมอื GARMIN เลอืก Where To? 

 
2. เลอืกหมวด (a category) ทีต่อ้งการนําทางดงัภาพ 

 

Tip: ในทีน้ี่จะแสดงตวัอย่างเฉพาะการนําทางไปยงัจุดหมายปลายทางดว้ย

Waypoint 

    
 

     
 

3. เลอืกจุดหมายปลายทาง (a destination) 
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4. เลอืก Go  

แผนทีจ่ะถูกเปิดขึน้พรอ้มกบัเสน้ทางทีถู่กกาํหนดไวพ้รอ้มเสน้สมี่วงแดง 

5. การนําทางจะใชก้บัแผนทีห่รอืเขม็ทศิกไ็ด ้(ดรูายละเอียดการนําทางด้วย

แผนทีห่รอืเขม็ทิศประกอบ) 

 

การนําทางดว้ยแผนที ่(Navigating with the Map) 
1. เริม่นําทางไปยงัจุดหมายปลายทาง 

2. เลอืก Map  

สามเหล่ียมสีน้ําเงิน แทนตําแหน่งบนแผนที ่เมื่อเดนิทาง สามเหลีย่มสน้ํีา

เงนิจะเลื่อนตําแหน่ง พรอ้มทัง้บนัทกึ track เป็นเสน้ทาง (ถา้มกีารตัง้ค่าปิด

การบนัทกึ track) 

3. เมื่อเรยีบรอ้ย: 

• กาํหนดพืน้ทีบ่รเิวณทีต่อ้งการ 

• สามารถเลอืก  หรอื  เพื่อย่อหรอืขยายแผนที ่

• เลอืกพืน้ทีบ่นแผนที ่(  แทนการปักหมุด) และเลอืกแถบขอ้มลูบรเิวณ

หน้าจอดา้นบนเพื่อดขูอ้มลูเกีย่วกบัพืน้ทีท่ีถู่กเลอืก 
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การนําทางดว้ยเขม็ทศิ (Navigating with the Compass) 
เมื่อกาํหนดการนําทางไปยงัจุดหมายปลายทาง จุด  จะหนัไปยงัจุดหมาย

ปลายทาง 

1. เลอืก Compass 

2. หมุนเครื่องเป็นแนวขนานกบัพืน้จนกระทัง่ ปลายแหลมของจุด  อยู่ดา้นบน

และทาํการเคลื่อนทีต่่อเพื่อไปยงัจุดหมายปลายทางทีไ่ดต้ัง้ไว ้

3. เริม่ตน้เดนิทางไปยงัจุดหมายปลายทาง 

 

 
 
Tip: สาํหรบัการตัง้ค่าหน้าเขม็ทศิ ดรูายละเอยีดไดจ้ากหวัขอ้การตัง้ค่าเขม็ทศิ 

 

ตดิตามการบนัทกึเสน้ทาง (Following Track Log) 
ขณะทีนํ่าทาง สามารถเดนิทางกลบัไปยงัจดุเริม่ตน้ของการบนัทกึเสน้ทาง Track 

ได ้สิง่น้ีจะชว่ยเหลอืได ้เมื่อตอ้งการจะกลบัทีจุ่ดเริม่ตน้หรอืจุดสดุทา้ย 

1. เลอืก Track Manager  > Current Track > สมัผสัหน้าจอคา้ง แลว้ลากไป

หน้า Map > TracBack แผนทีแ่สดงเสน้ทางการเดนิทางประกอบดว้ย เสน้สี

ม่วงแดง จุดเริม่ตน้ และจุดสิน้สดุ 
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2. การเดนิทางจะใชแ้ผนทีห่รอืเขม็ทศิ 

 

       
 

    
 

การหยดุการนําทาง (Stopping Navigation) 
จากหน้าแผนทีห่รอืหน้าเขม็ทศิ เลอืก  > Stop Navigation 
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หน้าแผนท่ี 

 

หน้าเขม็ทิศ 

 
 

กล้องถ่ายภาพและรปูถ่าย (Camera and Photo) 

เครื่อง GPS Monterra สามารถถ่ายภาพและวดิโีอได ้ 

 

Tip: ถา้ทาํการเปิดการใชง้านบนัทกึทีต่ัง้ภูมศิาสตร ์(geographic 

location) กจ็ะถูกบนัทกึขอ้มลูลงไปในภาพและวดิโีออตัโนมตั ิโดยทีส่ามารถใช้

ภาพน้ีในการนําทางไปยงัตําแหน่งทีต่ัง้นัน้ได ้

 

การถ่ายภาพ (Taking a Photo) 
1. เลอืก Camera 

2. หมุนเครื่องเป็นแนวตัง้หรอืแนวนอนเพื่อกาํหนดแนวของภาพตามทีต่อ้งการ 

3. ถา้จาํเป็นใหท้าํการเลอืกตวัช่วยในการปรบัแต่งภาพ เช่น 

• เปลีย่นตวัเลอืกในการถ่ายภาพ เพิม่แฟลช ปรบัแสงโทนสขีาว ฉาก หรอื

ขอ้มลูตาํแหน่งทีต่ัง้ โดยเลอืก  

• ย่อหรอืขยาย โดยการสมัผสัแลว้ลากขึน้ - ลง บรเิวณวงกลมดา้นขา้ง 

• เปลีย่นโฟกสั โดยเลอืกสว่นใดสว่นหน่ึงของภาพทีต่อ้งการ 

เครื่องจะทาํการโฟกสับรเิวณขา้งในกรอบวงเลบ็รปูสีเ่หลีย่มสขีาว เมื่อ

ภาพถูกโฟกสักรอบวงเลบ็รปูสีเ่หลีย่มจะเปลีย่นเป็นสเีขยีว 
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4. เลอืก  เพื่อทาํการถ่ายภาพ 

 

    
 

Tip: สาํหรบัการถ่ายวดิโีอ มขีัน้ตอนการทาํงานทีค่ลา้ยกบัการถ่ายภาพ 

เพยีงแต่เปลีย่นจากโหมดถ่ายภาพเป็นการถ่ายวดีโีอ โดยการเลอืก ไอคอน  

 

 
 

Tip: บนัทึกช่วยจาํ การใชง้านโหมดการถ่ายภาพและถ่ายวดิโีอบ่อยครัง้

จะทาํใหอ้ายุการใชง้านแบตเตอรีส่ ัน้ลง ควรถ่ายภาพหรอืบนัทกึวดิโีอ เท่าทีจ่าํเป็น

ทีเ่กีย่วขอ้งกบังานเท่านัน้ อย่างไรกต็าม ถา้จาํเป็นตอ้งใชก้ลอ้งถ่ายภาพสาํหรบั

งานทางดา้นลาดตระเวน ใหต้ัง้ค่าใหเ้หมาะสม เพือ่คาํนึงแบตเตอรีใ่นการใชง้าน

ดว้ยเสมอ 
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การตัง้ค่ากลอ้งถ่ายภาพสาํหรบังานลาดตระเวน (Setting Camera for 

Smart Patrol) 

 

 
 
1. เลอืกตวัช่วยในการปรบัแต่งภาพ โดยเลอืก  เช่น 

เปลีย่นตวัเลอืกในการถ่ายภาพ Scene mode “Auto” ปิดแฟลช ปรบัแสง

โทนสขีาว ฉาก เพื่อประหยดัพลงังานของแบตเตอรี ่นอกจากน้ีอาจจะปรบัขนาด

ของภาพถ่ายอยู่ที ่5 M pixel เพื่อประหยดัพืน้ทีใ่นการเกบ็ขอ้มลู 

 

Tip: บนัทึกช่วยจาํ สาํหรบังานในด้านจบักมุผูก้ระทาํผิดหรอืบนัทึก

คดี จาํเป็นต้องมีการถ่ายภาพและการบนัทึกวีดีโอด้วยเสมอ เพือ่เป็นการ

เกบ็หลกัฐานการกระทาํผิด อาจจะใช้เครือ่ง GPS Monterra น้ีในการบนัทึก

ได้ แต่ต้องมีการปรบัแต่ค่าของการบนัทึกให้มีความละเอียดสูงขึ้น ทัง้น้ีควร

จะมีกลอ้งถ่ายภาพติดมอืไปด้วย เนือ่งจากการใช้กล้องถา่ยภาพในตวัของ 

GPS จะทาํให้ส้ินเปลอืงแบตเตอรีเ่ป็นอย่างมาก ดงัทีไ่ด้กลา่วมาแลว้ขัน้ต้น 

 

การคาํนวณพื้นท่ี (Area Calculation) 

การคาํนวณพืน้ทีใ่นทีน้ี่คาํนวณจากการสรา้งเสน้แทรค (Track) ซึง่มปีระโยชน์

สาํหรบังานลาดตระเวนเป็นอย่างมาก ในกรณีมกีารพบพืน้ทีถู่กบุกรุก และตอ้งการ

ทีจ่ะทาํการประเมนิขนาดพืน้ทีข่องการถูกบุกรุกหรอืแผว้ถางนัน้ 

1. เลอืก Area Calculation  
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2. เลอืก Start เพื่อเริม่การคาํนวณพืน้ที ่เมื่อเราเดนิเสรจ็ > เลอืก 

Calculate 

  
3. เครื่องจะทาํการคาํนวณพืน้ที ่โดยสามารถเลอืกหน่วยได ้โดยทีน้ี่ใหเ้ลอืก

เป็น m2 (ตารางเมตร) > ใหท้าํการ ตัง้ช่ือ Track > เลอืก Save 

  

Tip: ขอ้สงัเกต การคาํนวณพื้นทีน่ัน้ จะตอ้งมกีารตัง้ค่าการบนัทกึเสน้

แทรคใหม้คีวามละเอยีดมากๆ เพือ่ความแม่นยาํในการคาํนวณพื้นที ่(การปรบัแก้

ดไูด้จากการตัง้ค่าเส้นแทรค) * ควรตัง้คา่แทรคทีค่วามถีใ่นการบนัทกึ 5 วนิาท ี

และตอ้งเดนิดว้ยความเรว็สมํา่เสมอ ไม่ควรหยุดพกัระหว่างทาง เพราะจะทาํใหเ้สน้

แทรคเกดิการกระจุกตวัมากบรเิวณนัน้ หรอืเรยีกว่า “เส้นแทรคขยะ” ซึง่จะทาํให้

การคาํนวณพื้นทีเ่กดิความเคลือ่นได ้
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*** บนัทึกช่วยจาํ หลงัจากคาํนวณพื้นทีเ่สรจ็แล้ว ควรตัง้ค่าการ

บนัทึกแทรคมาเป็นค่าดงัเดิมก่อน เมือ่ยงัอยู่ระหวา่งการเดินลาดตระเวน 

เพือ่ไม่ไห้เกิดปัญหาแทรคขยะ ทีท่าํให้ระยะทางการเดินคลาดเคลือ่นจาก

ความเป็นจริงได้ *** 

 

การปรบัตัง้ค่าอ่ืนๆ สาํหรบังานทางด้านการลาดตระเวน 

(Customizing the Device for Smart Patrol) 

 

การปรบัแสงหน้าจอ (Adjusting the Backlight Brightness) 
แสงหน้าจอมสีว่นสาํคญัในการใชง้านของอายุแบตเตอรี ่

 

1. เลอืก  > Settings > Display > Brightness 

2. ใชก้ารสมัผสัแล้วลากขึน้-ลงเพื่อปรบัระดบัแสงหน้าจอเครื่องอาจจะรูส้กึอุ่น

เมื่อปรบัแสงหน้าจอสงู 

 

Tip: หมายเหต ุแสงหน้าจออาจถูกจาํกดัเมือ่แบตเตอรีต่ํา่ สงัเกตทีห่น้าจอ

แจง้เตอืนแบตเตอรี ่

 

การเพิม่ลดแอปพลเิคชนัทางลดัหรอืวดิเจด็ บนหน้าจอหลกั (Adding a 

shortcut or Widget to the Home Screen) 
1. จากหน้าจอหลกั เลื่อนซ้ายหรอืขวาบนหน้าจอเพื่อเลอืกหน้าท่ีต้องการ

วางไอคอน แอปพลเิคชนัทางลดัหรอืวดิเจด็ 

2. เลอืก  

3. กดท่ีไอคอนของแอปพลิเคชนัหรอืวิดเจด็นัน้ค้างไว้ และลากไปยงั

ตาํแหน่งท่ีต้องการบนหน้าจอ 
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การตัง้ค่าโปรไฟล ์(Setting Profiles) 
โปรไฟล ์(profile) คอืการเกบ็รวบรวมการตัง้ค่าซึง่เหมาะสมกบัขอ้มลูเครื่อง ตาม

ชื่อทีถู่กตัง้ค่าไวแ้ลว้ 

 

Tip: สาํหรบัการตัง้ค่าต่างๆ ของเครือ่งน้ีไดม้กีารตัง้ค่ามาตรฐานต่างๆ จากผูด้แูล

ฐานขอ้มลูและผูด้แูลระบบเป็นทีเ่รยีบรอ้ยแลว้ ไม่ควรเปลีย่นแปลงการตัง้ค่า หรอื

ถา้มกีารเปลีย่นแปลงเกดิขึ้นกใ็หต้ัง้ค่าตามแต่ละหวัขอ้ในคู่มอืน้ีไดเ้ช่นกนั สาํหรบั

ฐานขอ้มลูลาดตระเวน และงานลาดตระเวนไดต้ัง้ค่าโปรไฟลไ์วภ้ายใตช้ือ่ 

“SMARTPatrol”  

 

การเลอืกโปรไฟล ์(Selecting a Profile) 
1. เลอืก Setting > Profiles 

2. เลอืก SMARTPatrol 

3. เลอืก Make Current 

4. โดยสามารถเลอืกไดว้่าเราจะเปิดใชง้านประวตัโิดยการเลอืกจากแถบ

สถานการณ์แจง้เตอืน ลกัษณะน้ีเป็นประโยชน์ถา้เปลีย่นประวตับิ่อยๆ 
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Tip: การสรา้งประวติัด้วยตนเอง สามารถปรบัแต่งหน้าจอหลกัของ การตัง้ค่า 

และขอ้มลูพืน้ทีส่าํหรบักจิกรรมหรอืการเดนิทางนัน้ๆ 

1. เลอืก  > Settings > Profiles 

2. เลอืก  

3. กรอกช่ือ และเลอืก Done 

ประวตัใิหม่จะถูกบนัทกึและเริม่ตน้การใชง้านประวตั ิ

4. ปรบัแต่งหน้าจอหลกัของ การตัง้ค่า และขอ้มลูพืน้ที ่จะถูกปรบัการตัง้ค่าตาม

โปรไฟลน้ี์ 

 

การเช่ือมต่อกบัเครือข่ายไร้สาย (Connecting with Wi-Fi) 

1. เลอืก Settings > Wi-Fi 

2. เลื่อนสลกัไปเป็นปุ่ มเปิด Wi-Fi 

3. เลอืก Scan เพื่อคน้หาเครอืขา่ยทีพ่รอ้มใชง้าน 

4. เลอืกเครอืขา่ยทีต่อ้งการ 

5. แลว้กด Connect 

เครื่องจะทาํการจดจาํขอ้มลูเครอืขา่ยอตัโนมตัเิมื่อกลบัมาใชง้านในพืน้ทีน่ัน้ๆ ใน

อนาคต 

 

Tip: การเชือ่มต่อ Wi-Fi มไีวเ้พือ่ใชใ้นการอพัเดทซอฟตแ์วรต่์างๆ ภายในเครือ่ง 

GPS นอกจากน้ียงัใชใ้นการสง่ขอ้มลู SMART PATROL Application ผ่านระบบ

อนิเตอรเ์น็ตไดอ้กีดว้ย 

 

การอพัเดทซอฟตแ์วร ์(Updating the Device Software) 

ก่อนทาํการอพัเดทซอฟตแ์วร ์ตอ้งทาํการเชื่อมต่อเครอืขา่ย Wi-Fi เครื่องจะทาํการ

ตรวจสอบซอฟตแ์วรเ์ป็นบางครัง้เมื่อมกีารถูกเชือ่มต่อเครอืขา่ย โดยการแจง้เตอืน

จะปรากฏเมื่อพรอ้มอพัเดทซอฟตแ์วร ์
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สามารถตรวจสอบการอพัเดทไดด้ว้ยตนเอง 

1. การเลอืกตวัเลอืกมอียู่ดว้ยกนั 2 วธิคีอื 

• เมื่อม ีการแจ้งเตือนการอพัเดทซอฟตแ์วรป์รากฏ ใหส้มัผสัแลว้ลาก

แถบสถานะลงมาจากหน้าจอดา้นบน แลว้เลอืก New software update 

available 

• ตรวจสอบการอพัเดทดว้ยตนเอง โดยเลอืก Settings > About 

Monterra > System updates 

เครื่องจะตรวจสอบความพรอ้มการอพัเดท 

2. เลอืก Download และทาํตามขัน้ตอนบนหน้าจอ 

 

Tip: การอพัเดทซอฟตแ์วร ์ควรใหผู้ด้แูลฐานขอ้มลู หรอืผูท้ีเ่ชีย่วชาญเป็นคน

ดาํเนินการอพัเดทในสว่นน้ี 
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การใช้งานแอปพลิเคชนั SMART เพ่ือการลาดตระเวน 

แอปพลเิคชนั SMART PATROL จดัทาํขึน้เพื่ออาํนวยความสะดวกสาํหรบัเจา้หน้าที่

ลาดตระเวนภาคสนาม และเจา้หน้าทีด่แูลฐานขอ้มลู ใหส้ามารถจดัการขอ้มลูการ

ลาดตระเวนเชงิคุณภาพไดอ้ย่างรวดเรว็ และทนัเหตุการณ์ 

Tip: ก่อนการใชง้านใหท้าํการเชค็การตัง้ค่าต่างๆ ในเครือ่ง GPS ค่าทีส่าํคญั 

ไดแ้ก่ การตัง้ค่าวนัทีแ่ละเวลา (Setting Data and Time) หากไม่สมัพนัธก์บัการทาํงานของ

แอปพลเิคชนั SMART จะไม่สามารถเปิดโปรแกรมใชง้านได ้แสดงว่ามกีารตัง้ค่าผดิให้

กลบัไปดกูารตัง้ค่าการตัง้ค่าวนัทีแ่ละเวลาใหม่อกีครัง้ 

 

การเข้าถึงโปรแกรมฐานข้อมลูลาดตระเวน (Entering SMART PATROL 

Application) 

                          

ทีห่น้าหลกั เลือกสมัผสัท่ีไอคอน Smart Patrol (  ) หรอื..เลอืกที ่  เพื่อเขา้สู่

หน้าโปรแกรมต่างๆ ภายในแถบ APPS เลอืกที ่ไอคอน CyberTracker (  ) ก็

เลือกสมัผสัท่ี

ไอคอนอย่าง

ใดอย่างหน่ึง 
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สามารถเขา้สูแ่อปพลเิคชนั SMART ภายใตโ้ปรแกรม CyberTracker ไดเ้ช่นกนั (ดงัภาพที ่

3 ดา้นบน) หลงัจากนัน้เลอืกสมัผสัที ่ SMART Patrol FTP เพื่อทาํการเปิดใชง้านแอป

พลเิคชนั SMART 

 

หน้าต้อนรบัโปรแกรมฐานข้อมูลลาดตระเวนเชิงคณุภาพ (Welcome to 

SMART PATROL Application) 

หน้าตอ้นรบัโปรแกรม SMART PATROL ประกอบดว้ย: 

 
 

 

(1) หน้าปกของฐานขอ้มลูจะเป็นภาพของ “SMART PATROL 

RANGER” และผูส้นบัสนุน ซึง่จะปรากฏเป็นหน้าแรกของ

โปรแกรม ภายใตแ้ถบ “SMART PATROL Application” 

 

 

 

(2) หน้าแสดงรายละเอยีดของผูจ้ดัทาํ ซึง่จะอยู่ภายใตแ้ถบ 

“Info” 
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ฟังกช์นัและเครือ่งมอืการใชง้าน (Using Tool and Function on SMART 

PATROL Application Welcome Page ) 

 

ภายใตห้น้าตอ้นรบัโปรแกรม จะมไีอคอนภาพ 3 ไอคอนดว้ยกนั อยู่สว่นล่างของหน้า

ตอ้นรบั เป็นฟังกช์นัและเครื่องมอืในการเขา้ถงึขอ้มลูและการออกจากแอปพลเิคชนั 

SMART เป็นตน้ เรยีกตวัเลอืกภายใตแ้ถบน้ีว่า “Navigator” ซึง่มรีายละเอยีดดงัน้ี 

เลอืกสมัผสั  (Navigator Option) เพื่อเขา้สูห่น้ารายละเอยีดของขอ้มลูทีบ่นัทกึไว ้

เลอืกสมัผสั   (Navigator GPS; off) เพื่อเขา้สูห่น้าขอ้มลู GPS และแผนที ่

เลอืกสมัผสั  (Navigator Back) เพื่อเขา้สูฐ่านขอ้มลูลาดตระเวนเชงิคุณภาพ 

 

หน้ารายละเอยีดของขอ้มลูทีบ่นัทกึไว ้(Recording and Detailing Data Smart 

Patrol Pages) 

เลอืกสมัผสั  เพื่อเขา้สูห่น้ารายละเอยีดของขอ้มลูทีบ่นัทกึไว ้ซึง่ประกอบดว้ยแถบ

ตวัเลอืกสามแถบดว้ยกนั ไดแ้ก่ แถบแสดงขอ้มลูการสงัเกตการณ์ทัง้หมด (All Sighting) 

แถบขอ้มลูการสงัเกตการณ์ทีส่ามารถเลอืกดรูายละเอยีดได ้(Active) และแถบการสง่ขอ้มลู 

(Send data) แบบไรส้ายดว้ยการเชื่อมต่อ WI-FI 
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หน้าแสดงการ

สงัเกตการณ์ท่ี

ไม่มีข้อมูล

บนัทึกไว้ 

หน้าแสดงการ

สงัเกตการณ์ท่ีมี

ข้อมลูบนัทึกไว้ 

หน้าแสดงการ

สงัเกตการณ์แต่

ละเหตกุารณ์ 
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สาํหรบัการกลบัไปทีห่น้าตอ้นรบัและการออกจากแอปพลเิคชนั SMART มขีัน้ตอนดงัน้ี ไม่

ว่าจะอยูแ่ถบหรอืหน้าใดภายใตห้น้าแสดงรายละเอยีดของขอ้มลูทีบ่นัทกึไว ้จากเมนูดา้นบน

ประกอบดว้ย ตวัเลอืก (Option) แถบแสดงสถานะแบตเตอรี ่เวลา การออกจากแอปพลเิค

ชนั SMART และการกลบัเขา้สูห่น้าตอ้นรบั ดงัภาพ 

 

 

 

 

 

การออกจากแอปพลเิคชนั SMART เลอืกที ่  (Close Application) หลงัจากนัน้ เลือก

สมัผสั  เพื่อออกจากแอปพลเิคชนั SMART ภายใตโ้ปรแกรม CyberTracker 

สถานะของแบตเตอร่ี เวลา 

กลบัสู่หน้าต้อนรบั ออกจากแอปพลิเคชนั SMART 

เม่ือส่งข้อมูลผา่น WI-FI แล้วสถานะ

แถบ Send data จะกลบัมาเป็นลูกศร

สีขาวมีข้อความกาํกบัว่า “No data” 
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หน้าแสดงขอ้มลู GPS และแผนที ่SMART (Showing GPS and Mapping 

Data for Smart Patrol Pages) 

หน้าขอ้มลู GPS และแผนที ่SMART เป็นหน้าทีแ่สดงสถติต่ิางๆ ทีก่าํหนดใหจ้ากการสรา้ง

แอปพลเิคชนั (เรยีกตวักาํหนดสถติน้ีิว่า Static Control) รปูแบบในการแสดงผลในสว่น

ต่างๆ ไม่สามารถเปลีย่นแปลงได ้ขึน้อยู่กบัผูอ้อกแบบแอปพลเิคชนัทีต่ัง้ค่าไว ้การเขา้ถงึ

หน้าต่างๆ ทาํไดด้งัน้ี 

ที ่หน้าต้อนรบัของแอปพลิเคชนั SMART เลอืกตวัเลอืกดา้นล่างภาพ เลอืก สมัผสั  

เพื่อเข้าสู่หน้าข้อมูล GPS และแผนท่ี SMART ซึง่ประกอบดว้ยแถบตวัเลอืกต่างๆ ไดแ้ก่ 

แถบแสดงขอ้มลู GPS (Fix) แถบแสดงดาวเทยีม (Sky) เขม็ทศิ (Compass) การนําทางไป

ยงัจุดมุ่งหมาย (Goto) แผนที ่(Map) และแถบแสดงขอ้มลูทีถู่กเลอืกจากแผนที ่(Inspect) 

                              

แถบแสดงขอ้มลู GPS (Fix) 

เป็นหน้าทีแ่สดงขอ้มลู GPS ในทีน้ี่ใชค้าํว่า “หน้า Fix” ขอ้มลูทีแ่สดงประกอบดว้ยขอ้มลู 2 

สว่น คอื ขอ้ความสถานะ การรบัสญัญาณ GPS (State simulator) และขอ้มลู GPS (หรอื

เรยีกว่า Data) ไดแ้ก่ พกิดั/ตําแหน่ง ณ ปัจจุบนั ความสงู (เมตร; m) ความคลาดเคลือ่นทาง

ตําแหน่ง เวลา ความเรว็ในการเดนิทาง และมมุทีมุ่่งหน้าไป 

เลือกสมัผสัเพ่ือ

ดแูถบท่ีเหลือ 

เลือกสมัผสัเพ่ือ

กลบัไปแถบ

ด้านหน้า 
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ข้อสงัเกต เมื่อทาํการเปิดเครื่อง GPS ใหม่ๆ หรอือยู่ในทีอ่บัสญัญาณ GPS เช่น ภายใต้

อาคาร หน้าทีแ่ถบ Fix ตรงสว่นของขอ้ความสถานะ การรบัสญัญาณ GPS หรอื State 

Simulator อาจจะแสดงขอ้ความไดเ้ป็น… 

 Not found – คอื ไม่สามารถหาสญัญาณ GPS ได ้หรอืภาคการรบัสญัญาณ GPS 

ถูกปิดการใชง้านอยู่ (Turn off GPS signal) 

 Off – คอื ไม่สามารถคน้หาสญัญาณ GPS ไดภ้ายใน 10 วนิาท ีหรอืภาคการรบั

สญัญาณ GPS ถูกปิดการใชง้าน 

 Detecting – ระบบกาํลงัดาํเนินการคน้หาสญัญาณ GPS 

 Acquiring – คน้หาสญัญาณ GPS ไดแ้ลว้ แต่ยงัไม่สามารถดาํเนินการต่อได ้

หรอืยงัไม่สามารถระบุขอ้มลู GPS (Data) ค่าต่างๆ ได ้

 2D GPS – รบัสญัญาณ GPS ได ้แต่ยงัไม่สามารถระบุความสงูได ้

 3D GPS – รบัสญัญาณ GPS ได ้และสามารถระบุความสงูได ้

ข้อความสถานะ การรบัสญัญาณ GPS (State) 

พิกดั/ตาํแหน่ง (X,Y or E,N) 

Data 

ความสงู (m; Altitude) 
ความถกูต้องทางตาํแหน่ง (Accuracy) 
วนัท่ี (Date) 
เวลา (Time) 
ความเรว็ในการเดินทาง (Speed) 

Simulator 

ทิศทางท่ีมุ่งไป (Direction) 
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 Differential – สญัญาณ GPS มคีุณภาพของขอ้มลูต่างกบัการตัง้ค่าของแอปพลเิค

ชนั SMART (ตอ้งมกีารตัง้ค่าใหม่ในแอปพลเิคชนั SMART หรอืเครือ่ง GPS ซึง่จะตอ้งอยู่

ในความดแูลของผูส้รา้งแอปพลเิคชนั SMART) 

                               

Tip: บนัทึกช่วยจาํ *** ความสงูทีไ่ดจ้ากแอปพลเิคชนั SMART ไม่สามารถทาํการ

ปรบัตัง้ค่าความสงูตามทีต่อ้งการไดจ้ากผูใ้ช ้ซึง่ค่าความสงูน้ีจะถูกตัง้ค่าจากการจดัทาํดว้ย

ตวัโปรแกรมสรา้ง ดงันัน้ค่าความสงูทีไ่ดอ้าจจะมค่ีา มากกวา่หรอืน้อยกวา่ ค่าความสงูของ

พื้นทีน่ัน้ๆ ได ้หรอือกีในความหมายคอื ความสงูทีไ่ดน้ัน้ไม่ไดม้กีารปรบัค่าตามการอา้งองิ

ความสงูทีใ่ชใ้นประเทศไทย คอื อา้งองิความสงูจากระดบัน้ําทะเล (m.s.l) *** ถา้ตอ้งการดู

หรอืใชค้วามสงู ตอ้งกลบัไปดคูวามสงูทีไ่ดจ้ากแอปพลเิคชนัของ Garmin แทน ซึง่จะมคีวาม

สงูทีถู่กตอ้งและแม่นยาํ (ดทูีห่น้าดาวเทยีม หรอืหน้าความสงู หรอืหน้า Trip Computer เป็น

ตน้) 

แถบแสดงรายละเอยีดของดาวเทยีม (Sky) 

เป็นหน้าทีแ่สดงขอ้มลู GPS ในทีน้ี่ใชค้าํว่า “หน้า Sky” ประกอบดว้ยการแสดงขอ้มลู

รายละเอยีดของดาวเทยีมทีร่บัได ้ชื่อดาวเทยีมทีร่บัได ้(จะปรากฏเป็นสดีาํ) เหน็แต่รบัไม่ได ้

(แสดงเป็นสขีาว) และความแรงของสญัญาณทีร่บัได ้

ตวัอย่าง State 

แสดง Acquiring  

State แสดง 3D 

GPS สามารถใช้

งาน GPS ได้ 
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Tip: การบนัทึกค่าพิกดั ในแอปพลเิคชนั SMART บางครัง้จะพบว่ามกีารปรากฏ

เครือ่งหมายสามเหลีย่ม  (Navigator GPS; on) สดีาํขนาดใหญ่บนหน้าจอสกัครู่หนึง่

ก่อนจะหายไป ซึง่หมายถงึ การรบัสญัญาณ GPS จะถูกกาํหนดค่าพกิดันัน้ก่อนการบนัทกึ 

หรอืเป็นการกาํหนดใหม้กีารออกจากการนําทาง (Navigator GPS control) 

แถบเขม็ทศิ (Compass) 

เลอืกทีแ่ถบ Compass จะปรากฏภาพเขม็ทศิแสดงทศิทางปัจจบุนั ซึง่จะแสดงความสมัพนัธ์

กบัทศิเหนือจรงิ (True North) 

ตวัอย่าง State 

แสดง Off  ยงัรบั

สญัญาณไม่ได้ 

State แสดง 3D 

GPS สามารถใช้

งาน GPS ได้ ความแรงของ

สญัญาณแสดงเป็น

แท่ง Bar สีดาํ 

วงกลม/วงโคจร 

แสดงเส้นขอบฟ้า 

วงกลม/วงโคจร ทาํมมุ 45 

องศาจากเส้นขอบฟ้า 

ดาวเทียมแต่ละดวงในวง

โคจรมีหมายเลขแสดงช่ือ

ดาวเทียมกาํกบัไว้ 

61 

 



                           

Tip: จากตวัอย่างภาพทีส่องดา้นบน ลกูศรชี้ทศิสดีาํชี้บอกทศิทางทีม่มุ 97 องศา 

ตะวนัออก (E) แสดงว่าทศิทีก่าํลงัมุ่งหน้าไปทาํมมุ 97 องศากบัทศิเหนือจรงิ 

 

แถบชีท้ศิเป้าหมายการเดนิทาง (Goto) 

เลอืกทีแ่ถบ Goto จะประกอบดว้ย หน้าแสดงค่าพกิดั/ระยะทางถงึเป้าหมาย ซึง่จะตอ้งมกีาร

กาํหนดว่าพกิดัน้ีตัง้แต่เริม่ตน้การสรา้งแอปพลเิคชนั SMART ขอ้มลูทีแ่สดงคอืชื่อของจุด

นัน้ๆ และระยะทางถงึจุดเป้าหมายในหน่วย กโิลเมตร (km) 

                            

ตวัอย่าง State 

แสดง Acquiring 

ยงัรบัสญัญาณ

ไม่ได้ เขม็ทิศ

เป็นสีเทา 

แสดง 3D GPS 

สามารถใช้งาน 

GPS ได้ เขม็ทิศ

เป็นสีดาํ และจะ

มีลกูศรสีดาํช้ีทิศ

บอกมุมท่ีช้ีไป 

ตวัอย่าง กรณีท่ี

ยงัรบัสญัญาณ

ไม่ได้หน้า Goto 

จะแสดงเฉพาะ

ช่ือของจดุท่ีมี

การตัง้ค่าไว้ 

กรณีท่ีรบั

สญัญาณได้หน้า 

Goto จะแสดงทัง้

ช่ือจดุนัน้และ

ระยะทางถึง

เป้าหมายท่ีมี

การตัง้ค่าไว้ 
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Tip: การตัง้ค่าจุดเป้าหมายตอ้งมกีารกาํหนดจุดตัง้แต่เริม่สรา้งแอปพลเิคชนั ซึง่

จุดในทีน้ี่อาจจะตัง้ค่าเป็นจุดสาํคญัหรอืสงัเกตไดง้่าย ในตวัอย่างน้ีไดม้กีารตัง้ค่าจุดต่างๆ 

เป็นหน่วยพทิกัษ์ป่าของเขตรกัษาพนัธุส์ตัวป่์าหว้ยขาแขง้ 22 หน่วย สาํหรบัผูใ้ชห้าก

ตอ้งการเพิม่หรอืลดขอ้มลูพกิดัเหล่านัน้ ตอ้งปรกึษาผูอ้อกแบบแอปพลเิคชนัเพือ่เพิม่หรอืลด

ก่อนการสรา้งแอปพลเิคชนั เนือ่งจากผูใ้ชจ้ะไม่สามารถสรา้งจุดเหล่าน้ีไดด้ว้ยตนเอง เป็นตน้ 

เมื่อมกีารเลอืกนําทางไปยงัจุดนัน้เกดิขึน้ หน้า Goto จะเปลีย่นการแสดงเป็นเขม็ทศิชี้

เป้าหมายจุดทีถู่กเลอืกนัน้ ซึง่จะแสดงทัง้เขม็ทศิชีท้ศิ มมุ และระยะทางถงึเป้าหมาย สาํหรบั

วธิกีารเลือกนําทาง การเปล่ียนจดุนําทาง และหยุดนําทางดว้ยหน้า Goto ของแอป

พลเิคชนั SMART มขีัน้ตอนดงัน้ี 

• การนําทาง เขา้สู ่แถบ Goto เลอืก สมัผสัช่ือจดุ ทีต่อ้งการนําทางไปนัน้  

• หน้า Goto จะเปลีย่นดงัภาพที ่2 

• การเปล่ียนการนําทาง ทีห่น้า Goto นําทางของแอปพลเิคชนั SMART เลอืก 

สมัผสัท่ีข้อความ “Change” หน้านําทางจะกลบัมาทีห่น้าชื่อและระยะทางถงึจุด 

เลอืกดงัภาพที ่3 

• เลอืก ช่ือจดุท่ีต้องการเปล่ียนนําทาง การนําทางปรากฏจุดทีเ่ลอืกใหม่นัน้ ตาม

ภาพที ่4 

• การหยุดนําทาง เลอืก สมัผสัท่ีข้อความ “Change” อีกครัง้ 

• เลอืก ข้อความสญัลกัษณ์น้ี “ - - - ” (ดงัภาพที ่5) เพื่อเป็นการหยุดการนํา

ทาง 
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เลือกช่ือจดุท่ีต้องการ 

เปล่ียนการนําทาง 

ช่ือจดุท่ีเลือก 

มมุ/ทิศทางเป้าหมาย 

ระยะทางถึงเป้าหมาย (km) 

เลือกช่ือจดุท่ี 

ต้องการ 

นําทาง 

ลกูศร/เขม็ช้ีทิศ

เป้าหมาย 

เลือก 

หยดุนํา

ทาง 

เลือกช่ือจดุ

ท่ีต้องการ

อีกครัง้ 

เพ่ือนําทาง 
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Tip: ในกรณีทีเ่ครือ่งยงัรบัสญัญาณ GPS ไม่ได ้การนําทางจะไม่

สามารถใชง้านไดแ้สดงดงัภาพ 

 

Tip: การใชฟั้งกช์นันําทาง หรอื Goto สามารถใชไ้ดใ้น 2 สว่นดว้ยกนั คอื Goto ที ่

อยู่ภายในแอปพลเิคชนั SMART น้ี ซึง่เป็นการเลอืกจุดเป้าหมายทีก่าํหนดไวใ้หแ้ลว้โดย

ผูด้แูลระบบฐานขอ้มลู หรอืเลอืกจากพกิดัทีม่กีารบนัทกึในแอปพลเิคชนั SMART โดยเลอืก

ผ่านแถบแผนที ่แต่ถา้หากตอ้งการนําทางไปยงัจุดทีเ่ลอืกเองในแผนที ่Topo กส็ามารถนํา

ทางไปได ้แต่ตอ้งไปใชก้ารนําทางดว้ยแอปพลเิคชนัของเครือ่ง GPS 

 

 

 

แถบแผนที ่(Map) 

แถบ Map คอืหน้าทีแ่สดงแผนที ่(Field Map) พกิดัจุดจากแถบ Goto เสน้แทรคในการ

เดนิทาง และพกิดัจากการบนัทกึการสงัเกตการณ์ต่างๆ ในแอปพลเิคชนั SMART น้ี 

สาํหรบัการใชง้านหน้าแผนที ่จะตอ้งรูร้ายละเอยีดของตวัเลอืกสญัลกัษณ์ควบคุมแผนที่

ต่างๆ ดงัภาพ 

• เลอืก แถบ Map  
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• สงัเกตความหมายและการใชง้านตวัเลอืกสญัลกัษณ์ควบคุมแผนทีต่่างๆ 

 

Tip: ขอ้สงัเกตการรบัสญัญาณ GPS 

                             

 

 

 

 

 

ตวัเลือกสญัลกัษณ์ภาพ

ควบคมุการใช้งานแผนท่ี 

(Map Control) 

หน้าแสดงข้อมลูแผนท่ี 

(Field Map) 

สญัลกัษณ์

ตาํแหน่งปัจจบุนั  

ยงัรบัสญัญาณ

ไม่ได้ แสดงด้วย

สีแดง 

สามารถใช้งาน 

GPS ได้ แสดง

ด้วยสีเขียว 
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สว่นประกอบของตวัเลอืกสญัลกัษณ์ควบคุมแผนที ่

 

 

 

 

 

 

การใชง้านตวัเลอืกสญัลกัษณ์ควบคุมแผนที ่

• จากหน้าตอ้นรบัของแอปพลเิคชนั SMART เลอืกสมัผสั  เพื่อเขา้สูห่น้า

ข้อมูล GPS และแผนท่ี 

• เลอืกที ่แถบ Map 

• ถา้ตอ้งการใหพ้กิดั/ตําแหน่ง ณ ปัจจบุนัอยู่ตรงกลางแผนที ่เลอืก สมัผสั  

เพื่อใหส้ญัลกัษณ์แสดงตําแหน่งปัจจบุนัขยบัมาอยูต่รงกลางแผนที ่

                     

เลือกให้พิกดั/ตาํแหน่ง ณ 

ปัจจบุนัอยู่กลางแผนท่ี 

(Current location) 

ขยายแผนท่ีเตม็หน้าจอ (Extent) 

ขยายแผนท่ี (Zoom In) 

ย่อแผนท่ี (Zoom Out) 
ขยายเฉพาะส่วนท่ีเลือก (Rectangle zoom mode) 

เล่ือนแผนท่ี (Pan mode) 

เล่ือนแผนท่ีโดยผู้ใช้ (Follow mode) 

แสดงรายละเอียด (Inspector mode) 

ตวัเลือก/เปล่ียนแผนท่ี (Map Change) 
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• ถา้ตอ้งการใหเ้หน็ภาพรวมของแผนทีท่ ัง้หมด เลอืก สมัผสัท่ีสญัลกัษณ์น้ี   

           

• การขยายแผนทีต่ามอตัราสว่นขยายทีก่าํหนดไว ้10% ต่อการเลอืกสมัผสัหน่ึงครัง้ 

ใหเ้ลอืก สมัผสัท่ีสญัลกัษณ์ภาพน้ี  เพื่อขยายแผนที ่

• การลด/ย่อขนาดแผนทีต่ามอตัราสว่นลดทีก่าํหนดไว ้10% ต่อการเลอืกสมัผสัหน่ึง

ครัง้ ใหเ้ลอืก สมัผสัท่ีสญัลกัษณ์ภาพน้ี  เพื่อลดขนาดแผนที ่

• ถา้ตอ้งการขยายแผนทีเ่ฉพาะสว่นทีเ่ลอืก ใหเ้ลอืก สมัผสั  ใหแ้สดงดงัภาพ 

 หลงัจากนัน้ สมัผสัค้างในหน้าแสดงแผนท่ี > ลากตีกรอบเป็นรปู

ส่ีเหล่ียมสีแดง บรเิวณพืน้ทีท่ีต่อ้งการขยายแผนทีเ่ฉพาะบรเิวณทีเ่ลอืกนัน้ > 

ปล่อยการสมัผสั แผนทีจ่ะขยายบรเิวณทีเ่ลอืกนัน้ 
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• การเลื่อนแผนที ่ใหเ้ลอืก สมัผสั  ใหแ้สดงดงัภาพ  หลงัจากนัน้ สมัผสั

ค้าง > เลื่อนแผนท่ีไปทางซ้าย-ขวา, ขึน้-ลง ตามทีต่อ้งการ > ปล่อยการสมัผสั 

แผนทีจ่ะเลื่อนไป ณ ตําแหน่งนัน้ 

                     

• ถา้ตอ้งการเลื่อนแผนทีโ่ดยผูใ้ชซ้ึง่จะสมัพนัธก์บัเสน้แทรคในแผนที ่ใหเ้ลอืกที ่

 
• ถา้ตอ้งการเลอืกแสดงรายละเอยีดขอ้มลู Goto หรอื พกิดั/ตําแหน่ง ทีถู่กบนัทกึไว้

ในแอปพลเิคชนั SMART ใหเ้ลอืก  ขยายแผนทีเ่ฉพาะสว่นทีเ่ลอืก เพื่อขยาย

หาจุดพกิดั/ตําแหน่ง ทีต่อ้งการเลอืกนัน้ > สมัผสัท่ีสญัลกัษณ์ภาพน้ี  ให้

แสดงดงัภาพ  หลงัจากนัน้ สมัผสัค้างในหน้าแสดงแผนท่ี > ลากตีกรอบ

เป็นรปูส่ีเหล่ียมสีแดง บรเิวณรอบจุดทีเ่ลอืกนัน้ > ปล่อยการสมัผสั สงัเกตทีจุ่ด

ทีเ่ลอืก (ก่อนเลอืกเป็นจุดกลมสีน้ําเงิน) จะมสีีเ่หลีย่มสีแดงลอ้มรอบจุดทีเ่ลอืก 

แสดงใหเ้หน็ความแตกต่างระหวา่งจุดทีถู่กเลอืกกบัจุดทีไ่ม่ไดถู้กเลอืก สาํหรบัการ

แสดงขอ้มลูจุดทีเ่ลอืกจะปรากฏในแถบแสดงรายละเอยีด Inspector (ดหูวัขอ้แถบ

แสดงรายละเอยีด Inspector ประกอบ) 
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Tip: การเลอืก  แสดงรายละเอยีดขอ้มลู Goto หรอื พกิดั/ตําแหน่ง ทีถู่กบนัทกึ

ไวใ้นแอปพลเิคชนั SMART สามารถเลอืกไดพ้รอ้มๆ กนัหลายจุดได ้ซึง่รายละเอยีด

ขอ้มลูจุดนัน้ๆ จะปรากฏในแถบ Inspect แยกเป็นจุดๆ ไป (ดรูายละเอยีดการใชง้าน

แถบ Inspect เพิม่เตมิ) 

• การเปลีย่นการแสดงแผนที ่ใหเ้ลอืก สมัผสัท่ีสญัลกัษณ์ภาพน้ี  เพื่อเป็นการ

เปลีย่นแผนที ่> เลอืกแผนทีต่ามทีต่อ้งการ 

เลือกแถบ 

Inspect  

เพ่ือแสดง

รายละเอียด

จดุท่ีเลือก 
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Tip: ข้อสงัเกต แผนทีท่ีแ่สดงจะถูกตัง้ค่าการแสดงไดโ้ดยอตัโนมตั ิ(Auto) ว่า

ตอ้งการแสดงภาพใดตัง้แต่เริม่ตน้ และสามารถสลบัสบัเปลีย่นภาพแผนทีก่นัไปมาได ้

ซึง่จะมกีีภ่าพนัน้ขึ้นอยู่กบัผูจ้ดัทาํแอปพลเิคชนัไดก้าํหนดไวต้ัง้แต่เริม่ตน้ ผูใ้ชไ้ม่

สามารถเพิม่-ลด ไดเ้อง ตอ้งใหผู้ด้แูลระบบฐานขอ้มลูเป็นผูจ้ดัทาํให ้เป็นตน้  

สาํหรบัหน้าแผนที ่ยงัสามารถแสดงเสน้ทางกระจดัระหว่างจุดปัจจุบนั ณ ขณะนัน้กบั

จุดเป้าหมายทีต่อ้งไปถงึ ดว้ยการเลอืกเลอืกจุดทีต่อ้งการในแถบ Goto แถบ Map จะ

แสดงดงัภาพดา้นล่างน้ี 
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แถบแสดงรายละเอยีดขอ้มลู (Inspect) 

เมื่อมกีารใชเ้ครื่องมอื  น้ีในหน้าแผนที ่เลอืกขอ้มลู Goto หรอื พกิดั/ตําแหน่ง ทีถู่ก

บนัทกึไวใ้นแอปพลเิคชนั SMART ซึง่สามารถเลอืกทลีะจุด หรอืเลอืกทลีะหลายๆ จุด

พรอ้มๆ กนัได ้ซึง่รายละเอยีดขอ้มลูจุดนัน้ๆ จะปรากฏในแถบ Inspect แยกเป็นจุดๆ ไป 

ประกอบดว้ยขอ้มลู ช่ือจดุ และพิกดั/ตาํแหน่ง ซึง่จะแสดงในระบบพิกดั Lat/Long 

เท่านัน้ ผูใ้ช้ไม่สามารถปรบัเปล่ียนระบบได้  

                               

 

ตวัอย่างหน้า 

Inspect ท่ียงัไม่ได้

เลือกจดุใดๆ 

Inspect แสดง

รายละเอียดท่ียงั

ได้เลือกจดุในหน้า

แผนท่ี 
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การดรูายละเอยีดขอ้มลูในหน้า Inspect แต่ละจุด เมื่อมกีารเลอืกขอ้มลูโดยใช ้  ทลีะ

หลายๆ จุดพรอ้มๆ กนั ผูใ้ชส้ามารถใชเ้ครื่องมอืภายใตแ้ถบน้ีในการดขูอ้มลู ดงัน้ี 

 

 

 

• เมื่อตอ้งการเลื่อนดขู้อมูลกลบัไปท่ีจดุแรก ใหเ้ลอืก สมัผสัไปยงัจดุแรก 

• เมื่อตอ้งการเลื่อนดขู้อมูลกลบัไปทีละจดุ ใหเ้ลอืก สมัผสัท่ีสญัลกัษณ์ภาพ

ย้อนกลบั 

• เมื่อตอ้งการเลื่อนดขู้อมูลต่อไปทีละจดุ ใหเ้ลอืก สมัผสัท่ีสญัลกัษณ์ภาพต่อไป 

• เมื่อตอ้งการเลื่อนดขู้อมูลไปยงัจดุสุดท้าย ใหเ้ลอืก สมัผสัไปยงัจดุสุดท้าย 

• ถา้ตอ้งการใหม้กีารปรากฏเสน้กระจดัในหน้าแผนทีเ่หมอืนการนําทางไปยงั

จุดเป้าหมายทีเ่ลอืก > เลอืกจดุท่ีต้องการ > เลอืก สมัผสัท่ี Goto สงัเกตทีแ่ถบ 

Map หน้าแผนทีจ่ะมเีสน้กระจดัอยู่ 

                     

ไปยงัจดุแรก 

ย้อนกลบั 

ไปยงัจดุสดุท้าย 

ต่อไป 

เลือกนําทางไป

จดุเป้าหมาย 
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การออกจากหน้าแสดงขอ้มลู GPS และแผนที ่SMART 

สาํหรบัการกลบัไปทีห่น้าตอ้นรบัและการออกจากแอปพลเิคชนั SMART มขีัน้ตอนดงัน้ี ไม่

ว่าจะอยูแ่ถบหรอืหน้าใดภายใตห้น้าแสดงขอ้มลู GPS จากหวัเมนูดา้นบนซึง่ประกอบดว้ย 

แถบแสดงสถานะแบตเตอรี ่เวลา และปุ่มกลบัเขา้สูห่น้าตอ้นรบั ดงัภาพ 

 

 

การออกจากหน้าแสดงขอ้มลู GPS เลอืกที ่  กลบัเขา้สูห่น้าตอ้นรบัของแอปพลเิคชนั 

SMART หลงัจากนัน้ เลือกสมัผสั  เพื่อออกจากแอปพลเิคชนั SMART ภายใต้

โปรแกรม CyberTracker 

 

 

สถานะของแบตเตอร่ี เวลา กลบัสู่หน้าต้อนรบั 

ใช้เคร่ืองมือแถบ 

Inspect เลือกจดุท่ี

ต้องการ 
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การบนัทึกข้อมลูแอปพลิเคชนั SMART (Recording Data for SMART 

Application) 

ก่อนทีจ่ะทาํการบนัทกึขอ้มลูการลาดตระเวน SMART ตอ้งทาํความเขา้ใจหน้าต่างๆ ของ

แอปพลเิคชนั SMART ประกอบดว้ยอะไรบา้ง จากหน้าตอ้นรบัของแอปพลเิคชนั > เลอืก

สญัลกัษณ์น้ี ( Next; เลื่อนไปข้างหน้า) ด้านล่างทางขวามือของหน้าต้อนรบั > 

เพื่อเข้าสู่การใช้งานและการบนัทึกค่าต่างๆ ในแอปพลเิคชนั SMART 

 

หน้าการบนัทกึขอ้มลูเบือ้งตน้ในการลาดตระเวน (Recording Preliminary 

Smart Patrol Data Pages) 

เป็นหน้าเตรยีมการบนัทกึขอ้มลูเบือ้งตน้หรอืหน้าตัง้ค่าเร่ิมต้นก่อนการลาดตระเวน ซึง่

ประกอบดว้ย การตัง้ค่าการบนัทึกเส้นแทรค (  Track Setting; หรอืการตัง้ค่าเวลา

บนัทึก GPS) ตวัเลือกการลาดตระเวน ( ) และการออกจากการบนัทึก ( ) 

                     

เลือกสมัผสัท่ี

สญัลกัษณ์น้ี 
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Tip: จากภาพดา้นบนจะมสีญัลกัษณ์ภาพสมัผสัเพิม่ขึ้นมาซึง่สามารถใชง้านได้

ดงัน้ี ถา้เลอืก (Navigator Next) เป็นการเลือ่นหน้าไปขา้งหน้า หรอืถา้เป็นการเลอืก 

(Navigator Back) เป็นการเลือ่นกลบัไปทีห่น้าก่อนหน้าน้ี 

หน้าการตัง้ค่าเวลาบนัทึก GPS (Setting Recording Time GPS Page) 

การตัง้ค่าเวลาบนัทกึ GPS เป็นการตัง้ค่าเวลาในการบนัทกึเสน้แทรค (Track Line) สาํหรบั

การเริม่ตน้ใชง้านแอปพลเิคชนั SMART จะถูกตัง้ค่าไม่ทาํการบนัทึกเส้นแทรค ซึง่จะ

แสดงเป็นสญัลกัษณ์ภาพ   (Navigator GPS; off) ดา้นล่างของแถบ Navigator  

           

Tip: บนัทึกช่วยจาํ สาํหรบัการเปิดเพือ่ทาํการบนัทกึเสน้แทรค (เสน้ทาง

ลาดตระเวน) จะตอ้งทาํการเปิดการบนัทกึก่อนเริม่การลาดตระเวนเสมอ (ดวูธิกีารเปิดเพือ่

บนัทกึแทรคไดใ้นหวัขอ้ “ตวัอยา่งการบนัทึกข้อมูลการลาดตระเวน” เพิม่เตมิ) 

การเปิดการบนัทกึแทรค (GPS Track Timer)   

เลอืก ตวัเลือกเวลาท่ีต้องการ ในทีน้ี่เลอืกบนัทกึเสน้แทรคทุกๆ 5 วินาที (5 seconds) 

หลงัจากนัน้ > เลอืก  (Navigator Save Target 1) ภายใตแ้ถบ Navigator เพื่อเป็น

การบนัทกึค่าเสน้แทรค > หน้า GPS เพื่อแสดงการรบัสญัญาณ > เมื่อดาวเทยีมรบั

ตวัเลือกสมัผสัภายใต้แถบ Navigator 

ตวัเลือกสมัผสัเวลาท่ีต้องการ

บนัทึกเส้นการเดินลาดตระเวน 

(GPS Track Timer List) 
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สญัญาณไดแ้ละรปูแบบการรบัเป็น 3D GPS แลว้ หลงัจากนัน้สามารถเลอืกสมัผสัท่ี Skip 

GPS ได้เมื่อ GPS-10% (ค่าเฉลีย่พกิดัความถูกตอ้งที ่10 เปอรเ์ซน็ต ์หรอืจะใหเ้ทา่กบั 100 

เปอรเ์ซน็ตก์ไ็ด ้ค่าเฉลีย่พกิดัทีไ่ดก้จ็ะมค่ีาใกลเ้คยีงกบัความเป็นจรงิมากทีส่ดุ) > แอปพลเิค

ชนั SMART จะกลบัมาทีห่น้าตัง้ค่าเริม่ตน้โดยอตัโนมตั ิเป็นการตัง้ค่าเปิดใชง้านการ

บนัทกึแทรคในแอปพลเิคชนัเป็นทีเ่รยีบรอ้ยแลว้ 

                     

 

                     

 แสดงการรบัสญัญาณดาวเทียม 3D GPS (GPS-10%; สามารถเลือก Skip GPS) 

แสดงการรบัสญัญาณดาวเทียม 
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Tip: สงัเกตสญัลกัษณ์สามเหลีย่มสาํหรบัการบนัทกึเสน้แทรค มดีงัน้ี 

หมายถงึ การบนัทกึแทรคถูกปิด (GPS off),  หมายถึง การบนัทกึแทรคถูกปิด คลา้ย

ภาพแรก สว่น “5s” ในสามเหลีย่มหมายถงึ การบนัทกึค่าแทรคถกูตัง้ค่าการบนัทกึทุกๆ 5 

วนิาท ี(Track timer is set at 5 second intervals) แอปพลิเคชนัพยายามรบัสญัญาณ 

GPS แต่ไม่สามารถรบัได้ อาจเนือ่งมาจากแบตเตอรีอ่่อน หรอืการรบัสญัญาณมี

ปัญหา,  หมายถึง การบนัทึกแทรคถูกเปิด (GPS on) และใหมี้การบนัทึกค่าแทรคทกุๆ 

5 วินาที แอปพลิเคชนัพยายามรบัสญัญาณ GPS เพือ่บนัทึกพิกดั แต่สญัญาณการรบั

อ่อน อาจเนือ่งมาจากเป็นพื้นทีอ่บัสญัญาณ GPS ส่วนสญัลกัษณ์  หมายถึง การ

บันทกึแทรคถกูเปิด ให้มีการบันทกึค่าแทรคทุกๆ 5 วินาทีเช่นกัน และสามารถรบั

สญัญาณ GPS เพือ่บนัทึกพิกดัได้ด ี

หน้าตวัเลือกการลาดตระเวน (Optioning Smart Patrol Pages)  

ภายใตต้วัเลอืกการลาดตระเวน ( ) เป็นหน้ารายละเอยีดการตัง้ค่าก่อนการลาดตระเวน 

ประกอบดว้ย ตวัเลอืกหน้าย่อยต่างๆ ดงัน้ีคอื หน้าตวัเลอืกการลาดตระเวน ประเภท

การลาดตระเวน (ทางพืน้ดิน ทางน้ํา และทางอากาศ) การพกอาวธุ หน่วยพิทกัษป่์า 

วตัถปุระสงค ์ความเหน็เพ่ิมเติม ลูกชุด และหวัหน้าชุดลาดตระเวน เป็นตน้ 
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หน้าการลาดตระเวน (Observation Smart Patrol Pages)  

เป็นหน้าการบนัทกึขอ้มลูจากการสงัเกตการณ์การลาดตระเวนทัง้หมด ประกอบดว้ยหน้า

หลกั ดงัน้ีคอื หน้าเลือกประเภทข้อมลู เป็นหน้าแบ่งประเภทของขอ้มลูการสงัเกตการณ์ 

แต่ละประเภทไดแ้ก่ กิจกรรมมนุษย ์สตัวป่์า ปัจจยันิเวศ ตาํแหน่ง และจดุสกดั ซึง่การ

บนัทกึขอ้มลูการสงัเกตการณ์แต่ละประเภทยงัประกอบไปดว้ยหน้าตวัเลอืกย่อยต่างๆ อกี

มากใหศ้กึษาจาก ตวัอยา่งการบนัทึกข้อมูลการลาดตระเวน 
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หน้าการบนัทกึขอ้มลูสงัเกตการณ์ (Recording Smart Patrol Data Page) 

 

สาํหรบัหน้าบนัทกึขอ้มลูสงัเกตการณ์ จะเป็นการสัง่ใหม้กีาร

บนัทกึขอ้มลูสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน เป็นค่าพกิดัและ

รายละเอยีดขอ้มลูต่างๆ ทีไ่ดท้าํการกรอกขอ้มลูไวแ้ลว้ในแต่ละ

ประเภทของขอ้มลู หน้าการบนัทกึขอ้มลูสงัเกตการณ์ มกัจะ

ปรากฏเป็นหน้าสดุทา้ยเสมอ เพือ่เป็นการบนัทกึขอ้มลูก่อนการ

เลอืกบนัทกึขอ้มลูการสงัเกตการณ์ใหม่ หรอืการออกจากแอป

พลเิคชนั SMART 

 

 

การออกจากการใชง้านแอปพลเิคชนั SMART (Closing SMART Application) 

เมื่อเสรจ็จากการบนัทกึขอ้มลูการลาดตระเวนแลว้ในแต่ละเสน้ทาง ใหเ้ลอืกที ่ส้ินสุดการ

ลาดตระเวน > ทีห่น้ายนืยนัเลอืกสมัผสั การบนัทึก > หลงัจากนัน้เลอืก ออกจากการ

บนัทึกการลาดตระเวน 
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ตวัอย่างการบนัทึกข้อมลูการลาดตระเวน (Exampling Recording Smart 

Patrol Data) 

การบนัทกึขอ้มลูการลาดตระเวนโดยการใชแ้อปพลเิคชนั SMART ภายใตโ้ปรแกรม

ฐานขอ้มลู Cybertracker สามารถเชื่อมต่อขอ้มลูเขา้กบัโปรแกรมฐานขอ้มลู SMART ได้

โดยตรง ในทีน้ี่จะจาํลองการบนัทกึขอ้มลูเลยีนแบบตวัอย่างการบนัทกึขอ้มลูในแบบฟอรม์

การลาดตระเวนทีใ่ชใ้นพืน้ทีข่องเขตรกัษาพนัธุส์ตัวป่์าหว้ยขาแขง้ ซึง่มขี ัน้ตอนและการ

ปฏบิตัดิงัน้ี 

ขอ้มลูรายงานการลาดตระเวน (Reporting Smart Patrol) 

จากตวัอย่างการบนัทกึดว้ยแบบฟอรม์การลาดตระเวนดา้นล่างน้ี จะทาํการเลยีนแบบการ

บนัทกึขอ้มลูดว้ยแอปพลเิคชนั SMART ทีม่กีารตัง้ค่าเพือ่ใช้งานในเขตรกัษาพนัธุส์ตัว์

ป่าห้วยขาแข้ง 

สาํหรบัการบนัทึกขอ้มูลหน้ารายงานลาดตระเวนจะเป็นการบนัทึกข้อมูลเบือ้งต้น

ก่อนการลาดตระเวน หรอืจะบนัทึก ณ จดุเร่ิมต้นก่อนออกเดินลาดตระเวน กไ็ด้

81 

 



เช่นกนั ขอ้มลูรายงานทีจ่ะถูกบนัทกึในแอปพลเิคชนั SMART แสดงดว้ยลกูศรชีส้แีดง ดงั

ภาพ 

 

Tip: สามารถศกึษาการบนัทกึแบบฟอรม์เพิม่เตมิไดจ้าก “คู่มือเทคนิคการลาดตระเวน

เชิงคณุภาพ เพือ่การจดัการพื้นทีอ่นุรกัษ์” 

 

 

หวัหน้าชดุลาดตระเวน 

ประเภทลาดตระเวน 

หน่วยพิทกัษ์ป่า 

วตัถปุระสงค ์

ความเหน็เพ่ิมเติม 

ลกูชดุลาดตระเวน 

การพกอาวธุ 

82 

 



ขัน้ตอนการตัง้ค่าบนัทกึ GPS  ก่อนการเริม่ลาดตระเวน 

1. เปิดเครื่อง GPS Monterra ใหเ้ครื่องสามารถรบัสญัญาณดาวเทยีมได ้แลว้พรอ้มที่

จะใชง้าน 

2. เลอืกสมัผสัท่ีแอปพลิเคชนั SMART PATROL ภายใต้โปรแกรม 

Cybertracker > เลอืก SMART Patrol FTP > หลงัจากนัน้หน้าตอ้นรบัของ

โปรแกรมปรากฏ >เลอืก  ไปหน้าต่อไป > เขา้สู ่หน้าตัง้ค่าเร่ิมต้น (ในทีน้ี่จะ

ทาํการบนัทกึก่อนเริม่เดนิทาง ณ จุดเริม่ตน้การลาดตระเวน) 

3. ทีจุ่ดเริม่ตน้การลาดตระเวน > ใหเ้ลอืก ตัง้ค่าเวลาบนัทึก GPS  ท่ี 5 seconds > 

เลอืก  เพื่อทาํการบนัทกึ > สงัเกตพกิดั เมื่อ GPS-10% ใหเ้ลอืก Skip GPS 

> แอปพลเิคชนักลบัมาทีห่น้าตัง้ค่าเริม่ตน้ สงัเกตการรบัสญัญาณ GPS  
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ขัน้ตอนการบนัทกึขอ้มลูรายงานการลาดตระเวน 

1. เมื่อตัง้ค่าบนัทกึ GPS เสรจ็แลว้ และพรอ้มทีจ่ะใชง้านการลาดตระเวน ทีห่น้าตัง้

ค่าเริม่ตน้ > เลอืก ตวัเลือกการลาดตระเวน  

2. เลอืก เร่ิมต้นการลาดตระเวนใหม ่

3. เลอืก ประเภทการลาดตระเวน ในทีน้ี่เลอืก ทางพืน้ดิน (สงัเกตขอ้ที ่4 ใน

แบบฟอรม์การบนัทกึขอ้มลู ลาดตระเวนโดย…) 

4. ในหน้าทางพืน้ดนิ > ใหเ้ลอืก เดินเท้า 

5. หน้ามกีารนําอาวธุไปดว้ยหรอืไม่ > เลอืก ใช่ 

6. หน่วยพทิกัษ์ป่าเลอืกเป็น สาํนักงานเขตฯ 

7. วตัถุประสงค ์สมัผสัที ่Tap to edit หน้าพมิพข์อ้ความของวตัถุประสงคป์รากฏขึน้ 

ใหพ้มิพข์อ้ความเป็น ลาดตระเวนทัว่ไป เมื่อพมิพข์อ้ความเสรจ็แลว้ใหส้มัผสัที ่

 เพื่อกลบัมาทีห่น้าวตัถุประสงค ์(สงัเกตจะมขีอ้ความทีพ่มิพป์รากฏในหน้าน้ี 

ถา้ตอ้งการแกไ้ขขอ้ความใหส้มัผสัทีข่อ้ความนัน้ หรอืบรเิวณกลางหน้าจออกีครัง้

หน่ึง) เลอืก  ไปหน้าต่อไป 
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8. หน้าความคดิเหน็เพิม่เตมิ ในทีน้ี่หมายถงึการเพิม่ขอ้ความวตัถุประสงคเ์ฉพาะของ

การลาดตระเวน ใหท้าํการเพิม่ขอ้ความโดยใชว้ธิตีามขอ้ 7 พมิพข์อ้ความเป็น 

ป้องกนัการลกัลอบลา่สตัวป่์า หลงัจากนัน้เลอืก  ไปหน้าต่อไป 

9. ทีห่น้าลกูชุดลาดตระเวน ใหเ้ลอืกตามชื่อจรงิของเจา้หน้าทีล่าดตระเวนทีไ่ป

ลาดตระเวนครัง้นัน้ รวมทัง้หวัหน้าชุด จากแบบฟอรม์การลาดตระเวนใหท้าํการ

เลอืกชื่อลกูชุดลาดตระเวนทัง้หมดใหป้รากฏกล่องสีเ่หลีย่มสดีาํหน้าชื่อ  เพื่อ

เป็นการเลอืก ในทีน้ี่มทีัง้หมดรวมหวัหน้าชุด 6 คน (ถา้ตอ้งการแกไ้ขใหเ้ลอืกให้

กล่องสีเ่หลีย่มหน้าชื่อเป็นสขีาว  เพื่อเป็นการยกเลกิการเลอืก จากนัน้ทาํการ

เลอืกลกูชุดทีต่อ้งการอกีครัง้) เมื่อไดร้ายชื่อครบตามตอ้งการแลว้เลอืก  ไป

หน้าต่อไป 
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10. ทีห่น้าหวัหน้าชุด เลอืกช่ือหวัหน้าชุด 

11. หลงัจากนัน้จะเขา้สูห่น้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน (ดขูัน้ตอนการบนัทกึ

ขอ้มลูการสงัเกตการณ์การลาดตระเวน ในหวัขอ้ต่อไป) 
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ขอ้มลูการสงัเกตการณ์การลาดตระเวน (Observation Smart Patrol) 

ขัน้ตอนการบนัทกึขอ้มลูความเคลื่อนไหวของชุดลาดตระเวน 

ในทีน้ี่จะทาํการบนัทกึขอ้มลูจากตวัอย่าง (หน้า 1 จาก 15 หน้า) ตามลาํดบั ขอ้มลูความ

เคลื่อนไหวของชุดลาดตระเวนทีจ่ะถูกบนัทกึในแอปพลเิคชนั SMART แสดงดว้ยลกูศรชีส้ ี

แดง 
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การบนัทกึขอ้มลูความเคลือ่นไหวของชุดลาดตระเวนสถานการณ์จาํลองในหน้าที ่1 

08:08 เริม่ตน้ออกเดนิทางลาดตระเวนจากสาํนกังานเขตฯ 

1. จากหน้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน ใน SMART PATROL Application > 

เลอืก ดาํเนินการสงัเกตการณ์ 

2. เลอืกประเภทของขอ้มลูเป็น ตาํแหน่ง หลงัจากนัน้เลอืก เร่ิมต้นลาดตระเวน 

จากหน้าประเภทของตําแหน่ง (ดงัภาพในขัน้ตอนที ่3) 

3. เขา้สูห่น้าบนัทกึขอ้มลูการสงัเกตการณ์ > ใหท้าํการเลอืก บนัทึกเป็นเวยพอยท์

ใหม่ เลอืกสมัผสัทีส่ญัลกัษณ์  เพื่อทาํการบนัทกึพกิดัเกบ็ไวใ้น SMART 

PATROL Application เมื่อพกิดัทีไ่ดม้คีวามน่ิงแลว้ที ่GPS-10% สามารถเลอืก 

Skip GPS เพื่อกลบัมาสูห่น้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวนอกีครัง้ 
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08:38 ประมาณเกอืบครึง่ชัว่โมงไม่พบการสงัเกตการณ์ใดๆ (POS) 

4. หน้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน > เลอืก ดาํเนินการสงัเกตการณ์ 

5. เลอืกประเภทของขอ้มลูเป็น ตาํแหน่ง ทีห่น้าประเภทของตําแหน่ง ไม่ตอ้งทาํการ

เลอืกประเภทของตําแหน่งใดๆ ทัง้สิน้ หลงัจากนัน้เลอืก  ไปหน้าต่อไป 

6. เขา้สูห่น้าบนัทกึขอ้มลูการสงัเกตการณ์ > ใหท้าํการเลอืก บนัทึกเป็นเวยพอยท์

ใหม่ เลอืกสมัผสัทีส่ญัลกัษณ์  เพื่อทาํการบนัทกึพกิดัเกบ็ไวใ้น SMART 

PATROL Application เมื่อพกิดัทีไ่ดม้คีวามน่ิงแลว้ที ่GPS-10% สามารถเลอืก 

Skip GPS เพื่อกลบัมาสูห่น้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวนอกีครัง้ 
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การบนัทกึขอ้มลูความเคลือ่นไหวของชุดลาดตระเวนในหน้าที ่2  

ขอ้มลูความเคลื่อนไหวของชุดลาดตระเวนทีจ่ะถูกบนัทกึในแอปพลเิคชนั SMART แสดง

ดว้ยลกูศรชีส้แีดง 
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08:40 พบการสงัเกตการณ์ (OBS) 

7. หน้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน > เลอืก ดาํเนินการสงัเกตการณ์ 

8. เลอืกประเภทของขอ้มลูเป็น สตัวป่์า เน่ืองจากมกีารพบเหน็ตวัสตัวป่์าโดยตรง

เป็นชา้งป่า ตวัเมยี เตม็วยั 5 ตวั และไม่เตม็วยัอกี 2 ตวั ซึง่จะบนัทกึขอ้มลูการพบ

เหน็ตวัตามลาํดบั เลอืก พบเหน็ตวัโดยตรง จากหน้าสตัวป่์าภาพขัน้ตอนที ่3 

9. หน้าพบเหน็ตวัโดยตรง/ปัจจยัคุกคามหรอืไม่ ในทีน้ี่หมายถงึสตัวป่์าทีพ่บมกีาร

บาดเจบ็จากการถูกล่า หรอืไม่ ถา้ไม่ไดพ้บปัจจยัคุกคามใหเ้ลอืก  ไปหน้า

ต่อไป เลอืก ยืนยนั “ไม่ใช่ปัจจยัคกุคาม” (ซึง่ค่าเริม่ตน้จะถูกกาํหนดไวท้ี ่None 

หรอืไม่พบปัจจยัคุกคาม แต่หากสงัเกตว่ามปัีจจยัคุกคามเขา้มาเกีย่วขอ้งใหท้าํการ

เลอืกประเภทของปัจจยัคุกคามทีก่าํหนดใหน้ัน้) 
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10. จากหน้า ชนิดสตัว ์[เหน็ตวัโดยตรง] ในทีน้ี่กรณีที ่1 เลอืก ช้างป่า เลอืกจาํนวน

ชา้งป่าทีพ่บเป็น 5 ตวั หลงัจากนัน้เลอืกประเภทของการเหน็ตวัโดยตรงเป็น การ

สงัเกตการณ์ 

Tip: ถา้มกีารเลอืกขอ้มลูทีต่อ้งการบนัทกึผดิ แต่ตอ้งการแกไ้ขใหเ้ลอืก  เพื่อ

ย้อนกลบัหน้าก่อน แลว้ทาํการเลอืก  ไปหน้าต่อไป กจ็ะสามารถใสข่อ้มลูแกไ้ขใหม่ได ้

11. เลอืกเพศของชา้งป่าทีพ่บเป็น หญิง/เมีย 

12. เลอืกอายุสตัวเ์ป็น ตวัเตม็วยั 

13. หน้าประเภทของพืน้ทีเ่กดิเหตุการณ์ เลอืกตามตําแหน่งพกิดัทีต่กบนพืน้ทีน่ัน้ว่า

อยู่ในเขตพืน้ทีอ่นุรกัษ์ หรอืนอกพืน้ที ่ในทีน้ี่เลอืก ในพืน้ท่ี 

14. ถา้มหีมายเหตุ/อื่นๆ ใหพ้มิพข์อ้ความลงใน หมายเหต/ุอ่ืนๆ 

15. ถา้ตอ้งการบนัทกึภาพและเสยีงกส็ามารถทาํได ้โดยผา่นหน้าบนัทกึเสยีงและ

ถ่ายภาพ (สามารถบนัทึกเสียงได้ 1 ครัง้และถ่ายภาพเกบ็ไว้ 3 ภาพ ในหน่ึง

เหตกุารณ์ - ด ูTip: สาํหรบัการบนัทึกเสียงและภาพถ่าย) 

16. ถา้ตอ้งการเพิม่ขอ้ความคดิเหน็ใหพ้มิพข์อ้ความลงใน หน้าบนัทึกข้อความ 

[Comment] หลงัจากนัน้เลอืก  ไปหน้าต่อไป 

17. เขา้สูห่น้าบนัทกึขอ้มลูการสงัเกตการณ์ > ใหท้าํการเลอืก บนัทึกเป็นเวยพอยท์

ใหม่ (สงัเกตครัง้แรกทีท่าํการบนัทกึพกิดัในจุดนัน้ๆ จะตอ้งทาํการบนัทกึเป็นเวย

พอยทใ์หม่เสมอ) เลอืกสมัผสัทีส่ญัลกัษณ์  เพื่อทาํการบนัทกึพกิดัเกบ็ไวใ้น 

SMART PATROL Application เมื่อพกิดัทีไ่ดม้คีวามน่ิงแลว้ที ่GPS-10% 

สามารถเลอืก Skip GPS เพื่อกลบัมาสูห่น้าการเลอืกชนิดสตัวอ์กีครัง้  

Tip: ข้อสงัเกต ในกรณีทีย่งัตอ้งมกีารเพิม่ขอ้มลูชนิดสตัวอ์ื่นๆ ในเวยพอยทน้ี์ดว้ย จงึ

ตอ้งเลอืก สมัผสัทีส่ญัลกัษณ์  แต่ถา้ไมม่กีารเพิม่ขอ้มลูใดๆ ในเวยพอยทน้ี์ใหท้าํการ
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เลอืกสมัผสัทีส่ญัลกัษณ์  บนัทกึเวยพอยทน์ัน้ และกลบัมาสูห่น้าการสงัเกตการณ์/การ

ลาดตระเวน 

       

        

93 

 



            

                     

18. เขา้สูห่น้าการเลอืกชนิดสตัว ์[เหน็ตวัโดยตรง] กรณีที ่2 เลอืก ช้างป่า เลอืก

จาํนวนชา้งป่าทีพ่บเป็น 2 ตวั หลงัจากนัน้เลอืกประเภทของการเหน็ตวัโดยตรง

เป็น การสงัเกตการณ์ 

19. ทีห่น้าเพศของชา้งป่าทีพ่บ เน่ืองจากไม่สามารถระบวุ่าเป็นเพศใด “ไม่ต้องเลือก

ประเภทของเพศใดๆ ทัง้ส้ิน ปล่อยว่างไว”้ หลงัจากนัน้เลอืก  ไปหน้าต่อไป 

20. ทีห่น้า อายุสตัว ์เลอืกประเภทเป็น ตวัยงัไม่เตม็วยั 

21. ในหน้าต่อๆ ไป ถา้ตอ้งการเพิม่ขอ้มลูใหท้าํตามขัน้ตอนที ่13-16 (ตามภาพลกูศร

ชี ้สแีดง) แต่ถา้ไม่มกีารเพิม่เตมิขอ้มลูใดๆ สามารถขา้มขัน้ตอนที ่13-16 ไปได้

เลย เมื่ออยู่ทีห่น้า หมายเหต/ุอ่ืนๆ เลอืกสมัผสัทีส่ญัลกัษณ์   (หมายถึงการ
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ข้ามไปยงัหน้าอ่ืนๆ ท่ีกาํหนดไว)้ เพื่อขา้มไปทีห่น้าบนัทกึขอ้มลูการ

สงัเกตการณ์ 

22. เขา้สูห่น้าบนัทกึขอ้มลูการสงัเกตการณ์ > ใหท้าํการเลอืก บนัทึกเป็นเวยพอยท์

สุดท้าย (เน่ืองจากเป็นการพบทีจุ่ดเดมิทีบ่นัทกึไว)้ เลอืกสมัผสัทีส่ญัลกัษณ์  

เพื่อทาํการบนัทกึขอ้มลูลงในพกิดัเดมิ เมื่อพกิดัทีไ่ดม้คีวามน่ิงแลว้ที ่GPS-10% 

สามารถเลอืก Skip GPS เพื่อกลบัมาสูห่น้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวนอกี

ครัง้ เพื่อเพิม่ขอ้มลูการลาดตระเวนในจุดต่อไป 
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Tip: สาํหรบัการบนัทึกเสียงและถ่ายภาพ สามารถบนัทกึเสยีงได ้1 ครัง้และ

ถ่ายภาพเกบ็ไว ้3 ภาพ ในหน่ึงเหตุการณ์ มขีัน้ตอนคอื 

 

• การบนัทึกเสียง เมื่ออยู่ทีห่น้าการบนัทกึเสยีงและถ่ายภาพ เลอืกทีก่ารบนัทกึ 

 ทาํการพดูหรอือดัเสยีงทีไ่ดย้นินัน้ สญัลกัษณ์การบนัทกึจะเปลีย่นเป็น  

เมื่อตอ้งการหยุดการบนัทกึเสยีงใหเ้ลอืก สญัลกัษณ์การหยุดการบนัทกึจะ

เปลีย่นเป็น  แถบเสยีงทีบ่นัทกึจะปรากฏเวลาของเสยีงทีถู่กบนัทกึไว ้

ถา้ตอ้งการฟังเสยีงทีถู่กบนัทกึไวใ้หเ้ลอืก  เพื่อใหไ้ดย้นิเสยีง

ทีบ่นัทกึไวแ้ละสญัลกัษณ์จะเปลีย่นเป็น  การบนัทกึเสยีงทีต่ัง้ค่าไวผู้ใ้ชส้ามารถ

บนัทกึเสยีงไดห้น่ึงครัง้ต่อหน่ึงเหตุการณ์เท่านัน้ สาํหรบัการแกไ้ขหรอืตอ้งการลบ/

บนัทกึเสยีงใหม่ ใหท้าํการสมัผสัเลอืกทีก่ารบนัทกึ  อกีครัง้ ตวัแอพลเิคชนัจะ

ถามว่าตอ้งการจะลบเสยีงทีบ่นัทกึหรอืไม่ เมื่อลบเสยีงแลว้ถา้ตอ้งการบนัทกึใหม่

ใหท้าํตามขัน้ตอนน้ีซํ้าอกีครัง้ 
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• การถ่ายภาพ ** อนุญาตให้สามารถถ่ายภาพได้ 3 ภาพต่อหน่ึงเหตกุารณ์

เท่านัน้ เน่ืองจากการถ่ายภาพเป็นจาํนวนมากๆ จะมีผลต่อการส่งขอ้มูล

ผา่น Wi-Fi และการใช้งานแบตเตอร่ีมากเกินไปจะทาํให้แบตเตอร่ีหมดเรว็ 

ดงันัน้การถ่ายภาพควรถ่ายภาพเฉพาะภาพท่ีจาํเป็น และเก่ียวขอ้งกบั

เหตกุารณ์นัน้ แต่ถ้าต้องการถ่ายภาพเกบ็ไวม้ากๆ เน่ืองจากเป็นเหตกุารณ์

ท่ีเก่ียวขอ้ง เช่นการจบักมุผูก้ระทาํผิด ควรใช้กล้องทัว่ไปในการถ่ายภาพ

รว่มด้วย การถ่ายภาพมขีัน้ตอนดงัน้ี ทีห่น้าบนัทกึเสยีงและถ่ายภาพ หรอืทีห่น้า

บนัทกึภาพถ่าย [2] และ [3] > เลอืกสมัผสัทีข่อ้ความ “Tap to capture” เมื่อ

หน้าต่างกลอ้งถ่ายภาพปรากฏ สมัผสัทีจ่อภาพเพื่อ Focus ภาพใหช้ดั > หลงัจาก

นัน้เลอืกถ่ายภาพ  ภาพทีถ่่ายไดจ้ะปรากฏตามภาพที ่3 เมือ่ตอ้งการ

บนัทกึภาพใหเ้ลอืก  (ถา้ไมต่อ้งการบนัทกึเลอืก  หรอืถา้ตอ้งการภาพภาพ

ใหม่ใหเ้ลอืกทีส่ญัลกัษณ์ recapture  ) เมื่อบนัทกึภาพถ่ายจะปรากฏในหน้า

บนัทกึเสยีงและถ่ายภาพ หรอืทีห่น้าบนัทกึภาพถ่าย [2] และ [3] ขึน้กบัว่า

ถ่ายภาพอยูใ่นหน้าใด ** ข้อสงัเกต สาํหรบัภาพถ่ายทีถู่กบนัทกึไวแ้ลว้จะไม่

สามารถลบออกได ้สามารถแกไ้ขไดอ้ย่างเดยีวโดยการถ่ายภาพใหม่ คอื สมัผสั 2 

ครัง้ทีภ่าพถ่ายทีถู่กบนัทกึไว ้หน้าต่างกลอ้งถ่ายภาพจะปรากฏใหถ่้ายภาพอกีครัง้ 

 

       
97 

 



 

Tip: ในกรณีท่ีต้องการสตัวช์นิดอ่ืนๆ ทีน่อกเหนือจากชนิดสตัวท์ีเ่ป็นตวัเลอืกนัน้ 

สามารถทาํไดเ้ช่นกนั ซึง่มวีธิกีารดงัน้ี เลอืกสมัผสัทีส่ญัลกัษณ์  (หมายถึงการข้ามไป

ยงัหน้าอ่ืนๆ ท่ีกาํหนดไว)้ เพื่อขา้มไปทีห่น้าชนิดสตัวอ์ื่นๆ ในตวัอย่างลองบนัทกึขอ้มลู

สตัวช์นิดอื่นในทีน้ี่คอื “หมีควาย” จากหน้าชนิดสตัว/์อื่นๆ (ภาพที ่2) > เลอืก สตัวมี์

กระดกูสนัหลงั > เลอืก สตัวเ์ลี้ยงลูกด้วยนม > เลอืก อนัดบัสตัวกิ์นเน้ือ > เลอืก วงศ์

หมี > เลอืก สกลุหมีควาย > สุดทา้ยเลอืก หมีควาย เมื่อจบการเลอืกหมคีวายไดแ้ลว้กท็าํ

ตามขัน้ตอนต่อไปโดยเลอืก  ไปหน้าต่อไป 
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09:15 ครึง่ชัว่โมงไม่พบการสงัเกตการณ์ใดๆ 

23. ใชว้ธิกีารบนัทกึขอ้มลูเช่นเดยีวกบัความเคลื่อนไหวของชุดลาดตระเวน

สถานการณ์จาํลองในหน้าที ่1 เวลา 8:38 ชื่อ waypoint ที ่002 (ขัน้ตอนท่ี 4-6) 

การบนัทกึขอ้มลูความเคลือ่นไหวของชุดลาดตระเวนในหน้าที ่3  

ขอ้มลูความเคลื่อนไหวของชุดลาดตระเวนทีจ่ะถูกบนัทกึในแอปพลเิคชนั SMART แสดง

ดว้ยลกูศรชีส้แีดง 

 

09:50 พบขีก้วางป่า (waypoint 005) 

24. จากหน้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน > เลอืก ดาํเนินการสงัเกตการณ์ > 

เลอืกประเภทขอ้มลูเป็น สตัวป่์า > ทีห่น้าสตัวป่์าเลอืก รอ่งรอย > หน้าร่องรอยน้ี

เป็นปัจจยัคุกคามหรอืไม่ เลอืก None > เลอืก “ยืนยนัไม่ใช่ปัจจยัคกุคาม” > 
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หน้าประเภทของ [ร่องรอย] เลอืก กองมูล > ชนิดสตัว ์กวางป่า กวางมา้ > ใน

หน้าอายุของร่องรอยและขอ้มลูอื่นๆ อายุของร่องรอยเลอืก ใหม่ > จาํนวนกองมลู

มค่ีาเริม่ตน้เป็นหน่ึงเสมอ ไม่ตอ้งทาํการเลอืก > การจดัการมค่ีาเริม่ตน้เป็น 

สงัเกตการณ์ > การสงัเกตการณ์พบนอกพืน้ทีห่รอืในพืน้ที ่ในตวัอย่างเลอืก ใน

พืน้ท่ี ในขัน้ตอนสดุทา้ยเลอืกการบนัทกึขอ้มลูการสงัเกตการณ์ ใหท้าํการเลอืก 

บนัทึกเป็นเวยพอยทใ์หม่ เลอืกสมัผสัทีส่ญัลกัษณ์  เพื่อทาํการบนัทกึพกิดั 

เมื่อพกิดัทีไ่ดม้คีวามน่ิงแลว้ที ่GPS-10% สามารถเลอืก Skip GPS เพื่อกลบัมาสู่

หน้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวนอกีครัง้ (เลือก  เน่ืองจากเป็นข้อมูล

สุดท้ายท่ีมีการสงัเกตการณ์ และจะเดินต่อไปยงัจดุอ่ืน) 
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10:20 พบรอยตนีเกง้ (waypoint 006) 

25. หน้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน > เลอืก ดาํเนินการสงัเกตการณ์ > เลอืก

ประเภทขอ้มลูเป็น สตัวป่์า > ทีห่น้าสตัวป่์าเลอืก รอ่งรอย > หน้าร่องรอยน้ีเป็น

ปัจจยัคุกคามหรอืไม่ เลอืก None > เลอืก “ยืนยนัไม่ใช่ปัจจยัคกุคาม” > หน้า

ประเภทของ [ร่องรอย] เลอืก รอยตีน > ชนิดสตัว ์เก้ง > ในหน้าอายุของร่องรอย

และขอ้มลูอืน่ๆ อายขุองร่องรอยเลอืก เก่า > จาํนวนร่องรอยมค่ีาเริม่ตน้เป็นหน่ึง

เสมอ ไม่ตอ้งทาํการเลอืก > การจดัการมค่ีาเริม่ตน้เป็น สงัเกตการณ์ > การ

สงัเกตการณ์พบนอกพืน้ทีห่รอืในพืน้ที ่ในตวัอย่างเลอืก นอกพืน้ท่ี ในขัน้ตอน

สดุทา้ยเลอืกการบนัทกึขอ้มลูการสงัเกตการณ์ ใหท้าํการเลอืก บนัทึกเป็นเวย

พอยทใ์หม่ เลอืกสมัผสัทีส่ญัลกัษณ์  เพื่อทาํการบนัทกึพกิดั เมื่อพกิดัทีไ่ดม้ี

ความน่ิงแลว้ที ่GPS-10% สามารถเลอืก Skip GPS เพื่อกลบัมาสูห่น้าการ

สงัเกตการณ์/การลาดตระเวนอกีครัง้ 

Tip: การใช้งานฟังก์ชนัถา่ยภาพ สงัเกต 

อักษรตัว c. ท่ีหน้าอายขุองร่องรอยและ

ข้อมลูอ่ืนๆ การใช้งานเลอืกสมัผสัท่ีอกัษร 

c หน้าจอกล้องถา่ยภาพจะปรากฏขึน้ 

(การใช้งานและการบนัทกึภาพถา่ยใช้

วิธีการเช่นเดียวกบั Tip: สาํหรบัการ

บนัทึกเสียงและถ่ายภาพ 
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การบนัทกึขอ้มลูความเคลือ่นไหวของชุดลาดตระเวนในหน้าที ่4  

ขอ้มลูความเคลื่อนไหวของชุดลาดตระเวนทีจ่ะถูกบนัทกึในแอปพลเิคชนั SMART แสดง

ดว้ยลกูศรชีส้แีดง 

 

10:51 พบรอยตนีชา้งป่า และหมปู่า 

26. การบนัทกึขอ้มลูรอยตนีชา้งป่า จากหน้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน > เลอืก 

ดาํเนินการสงัเกตการณ์ > เลอืกประเภทขอ้มลูเป็น สตัวป่์า > ทีห่น้าสตัวป่์า

เลอืก รอ่งรอย > หน้าร่องรอยน้ีเป็นปัจจยัคุกคามหรอืไม่ เลอืก None > เลอืก 

“ยืนยนัไม่ใช่ปัจจยัคกุคาม” > หน้าประเภทของ [ร่องรอย] เลอืก รอยตีน > 

ชนิดสตัว ์ช้างป่า > ในหน้าอายขุองร่องรอยและขอ้มลูอืน่ๆ อายขุองร่องรอยเลอืก 

เก่ามาก > จาํนวนร่องรอยมค่ีาเริม่ตน้เป็นหน่ึงเสมอ ไมต่อ้งทาํการเลอืก > การ

จดัการมค่ีาเริม่ตน้เป็น สงัเกตการณ์ > การสงัเกตการณ์พบนอกพืน้ทีห่รอืในพืน้ที ่
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ในตวัอยา่งเลอืก นอกพืน้ท่ี ในขัน้ตอนสดุทา้ยเลอืกการบนัทกึขอ้มลูการ

สงัเกตการณ์ ใหท้าํการเลอืก บนัทึกเป็นเวยพอยทใ์หม่ เลอืกสมัผสัทีส่ญัลกัษณ์ 

 เพื่อทาํการบนัทกึพกิดั เมื่อพกิดัทีไ่ดม้คีวามน่ิงแลว้ที ่GPS-10% สามารถ

เลอืก Skip GPS เพื่อกลบัมาสูห่น้าชนิดสตัว ์[New] อกีครัง้ เพื่อเลอืกสตัวป่์าชนิด

ต่อไป 
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27. การบนัทกึขอ้มลูรอยตนีหมปู่า มวีธิกีารคลา้ยกบัการบนัทกึขอ้มลูร่องรอยชา้งป่า

ในขัน้ตอนที ่26 แต่จะต่างกนัในขัน้ตอนสดุทา้ยเลอืกการบนัทกึขอ้มลูการ

สงัเกตการณ์ ใหท้าํการเลอืก บนัทึกเป็นเวยพอยทส์ุดท้าย เลอืกสมัผสัที่

สญัลกัษณ์  เพื่อทาํการบนัทกึพกิดั เมื่อพกิดัทีไ่ดม้คีวามน่ิงแลว้ที ่GPS-10% 

สามารถเลอืก Skip GPS เพื่อออกมาสูห่น้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน เป็น

การสิน้สดุการบนัทกึขอ้มลูทัง้หมดในเวยพอยทน้ี์ 

       

11:21 ครึง่ชัว่โมงไม่พบการสงัเกตการณ์ใดๆ 
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28. ใชว้ธิกีารบนัทกึขอ้มลูเช่นเดยีวกบัความเคลื่อนไหวของชุดลาดตระเวน

สถานการณ์จาํลองในหน้าที ่1 เวลา 8:38 ชื่อ waypoint ที ่002 (ขัน้ตอนท่ี 4-6) 

 

การบนัทกึขอ้มลูความเคลือ่นไหวของชุดลาดตระเวนในหน้าที ่5 

ขอ้มลูความเคลื่อนไหวของชุดลาดตระเวนทีจ่ะถูกบนัทกึในแอปพลเิคชนั SMART แสดง

ดว้ยลกูศรชีส้แีดง 

 

12:00 พกัเทีย่ง 

29. จากหน้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน เลอืก ดาํเนินการสงัเกตการณ์ 

30. เลอืกประเภทของขอ้มลูเป็น ตาํแหน่ง หลงัจากนัน้เลอืก หยุดพกั จากหน้า

ประเภทของตําแหน่ง 
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31. เขา้สูห่น้าบนัทกึขอ้มลูการสงัเกตการณ์ > ใหท้าํการเลอืก บนัทึกเป็นเวยพอยท์

ใหม่ เลอืกสมัผสัทีส่ญัลกัษณ์  เพื่อทาํการบนัทกึพกิดั เมื่อพกิดัทีไ่ดม้คีวาม

น่ิงแลว้ที ่GPS-10% สามารถเลอืก Skip GPS เพื่อกลบัมาสูห่น้าการ

สงัเกตการณ์/การลาดตระเวนอกีครัง้ สงัเกตการรบัสญัญาณดาวเทียม

เปล่ียนเป็น  แสดงว่ามีการปิดการบนัทึกค่าแทรค ระหว่างการหยุดพกั 

       

     

13:00 ออกเดนิทางใหม ่

32. จากหน้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน เลอืก ดาํเนินการสงัเกตการณ์ 

107 

 



33. เลอืกประเภทของขอ้มลูเป็น ตาํแหน่ง หลงัจากนัน้เลอืก เร่ิมเดินใหม่ จากหน้า

ประเภทของตําแหน่ง 

34. เขา้สูห่น้าบนัทกึขอ้มลูการสงัเกตการณ์ > ใหท้าํการเลอืก บนัทึกเป็นเวยพอยท์

ใหม่ เลอืกสมัผสัทีส่ญัลกัษณ์  เพื่อทาํการบนัทกึพกิดั เมื่อพกิดัทีไ่ดม้คีวาม

น่ิงแลว้ที ่GPS-10% สามารถเลอืก Skip GPS เพื่อกลบัมาสูห่น้าการ

สงัเกตการณ์/การลาดตระเวนอกีครัง้ 

       

       

 

การบนัทกึขอ้มลูความเคลื่อนไหวของชุดลาดตระเวนในหน้าที ่6 
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ขอ้มลูความเคลื่อนไหวของชุดลาดตระเวนทีจ่ะถูกบนัทกึในแอปพลเิคชนั SMART แสดง

ดว้ยลกูศรชีส้แีดง 

 

13:13 พบการสงัเกตการณ์ (OBS) รอยตนีเสอืโคร่ง และขีก้วางป่า 

เน่ืองจากมกีารสงัเกตการณ์ชนิดสตัวเ์ป้าหมายในทีน้ี่คอื รอยตนีเสอืโคร่ง จะตอ้งมกีาร

บนัทกึในแบบฟอรม์การสาํรวจเสอืโคร่งดว้ย สาํหรบัการบนัทกึใน SMART PATROL 

Application มวีธิกีารดงัน้ี 

การบนัทกึขอ้มลูการสาํรวจเสอืโคร่งหน้าที ่1 

ขอ้มลูการสาํรวจเสอืโคร่งทีจ่ะถกูบนัทกึในแอปพลเิคชนั SMART แสดงดว้ยลกูศรชีส้แีดง 
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35. การบนัทกึขอ้มลูรอยตนีเสอืโคร่ง จากหน้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน > 

เลอืก ดาํเนินการสงัเกตการณ์ > เลอืกประเภทขอ้มลูเป็น สตัวป่์า > ทีห่น้าสตัว์

ป่าเลอืก รอ่งรอย > หน้าร่องรอยน้ีเป็นปัจจยัคุกคามหรอืไม่ เลอืก None > เลอืก 

“ยืนยนัไม่ใช่ปัจจยัคกุคาม” > หน้าประเภทของ [ร่องรอย] เลอืก รอยตีน > 

ชนิดสตัว ์เสือโครง่ > ในหน้าอายุของร่องรอยและขอ้มลูอื่นๆ อายุของร่องรอย

เลอืก ใหม่ (ใหส้งัเกตและประเมนิอายุของร่องรอย) > จาํนวนร่องรอยมคี่าเริม่ตน้

เป็นหน่ึงเสมอ ไม่ตอ้งทาํการเลอืก > การจดัการ [รอยเสอืโคร่ง] เลอืกเป็น 

สงัเกตการณ์ > รายละเอยีดรอยตนีเลอืกเป็น ตีนหลงั สาํหรบัในตวัอย่างน้ีเลอืก

บนัทกึรายละเอยีดรอยตนีไดค้รัง้เดยีวเท่านัน้ ใหเ้ลอืกเป็น ตีนหลงั ซ้าย > 

หลงัจากนัน้ใสข่นาด ความกว้างของอุ้ง ความยาว ความกวา้งของรอยตีน ที่

วดัไดใ้นหน่วยเซนตเิมตร (ซม.) การสงัเกตการณ์พบนอกพืน้ทีห่รอืในพืน้ที ่ใน

ตวัอย่างเลอืก ในพืน้ท่ี (หรอืจะไม่บนัทกึเลยกไ็ด ้ถา้ไมต่อ้งการบนัทกึการ

สงัเกตการณ์พบบรเิวณใดใหข้า้มการเลอืกในสว่นน้ีไป) > ทีห่น้าหมายเหตุ/อื่นๆ 

อาจจะมีการบอกข้อมูลของรอยตีนท่ีวดัมาได้ เช่น เป็นตีนหลงั ซ้าย เป็นตน้ 
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> ทีห่น้าบนัทกึเสยีงและถ่ายภาพ อาจจะมกีารถ่ายภาพรอยตนีเสอืโคร่งเกบ็ไว้

ตามความเหมาะสม หรอืถา้ไม่ตอ้งการถ่ายภาพใหเ้ลอืก  เพื่อขา้มไปหน้า

สุดท้าย สาํหรบัในขัน้ตอนสดุทา้ยเลอืกการบนัทกึขอ้มลูการสงัเกตการณ์ ใหท้าํ

การเลอืก บนัทึกเป็นเวยพอยทใ์หม่ เลอืกสมัผสัทีส่ญัลกัษณ์  เพื่อทาํการ

บนัทกึพกิดั เมื่อพกิดัทีไ่ดม้คีวามน่ิงแลว้ที ่GPS-10% สามารถเลอืก Skip GPS 

เพื่อกลบัมาสูห่น้าประเภทของ [ร่องรอย] อกีครัง้ เพื่อเลอืกสตัวป่์าชนิดต่อไป 

TIP: สาํหรบัการบนัทกึขนาดรอยตนีเสอืโคร่งอนุญาตใหบ้นัทกึขนาดไดค้รัง้เดยีวเท่านัน้ใน

แอปพลเิคชนัเวอรช์นัน้ี ดงันัน้ควรเลอืกรอยตนีทีช่ดัเจนทีส่ดุทีส่ามารถจะวดัขนาดไดจ้รงิ 
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36. การบนัทกึขีก้วางป่า (ทดสอบการบนัทึกด้วยตวัเอง โดยดจูากตวัอยา่ง) 

13:30 พบการสงัเกตการณ์ (OBS) รอยชา้งป่า ววัแดง เกง้ และยงัพบปางพกัพราน/การทาํ

ไม ้

37. การบนัทกึรอยตนีชา้งป่า (ทดสอบการบนัทึกด้วยตวัเอง) 

38. การบนัทกึรอยตนีววัแดง (ทดสอบการบนัทึกด้วยตวัเอง) 

39. การบนัทกึรอยตนีเกง้ (ทดสอบการบนัทึกด้วยตวัเอง) 

นอกจากน้ีมกีารสงัเกตการณ์พบปัจจยัคุกคามประเภทปางพกัพราน/การทาํไม ้จะตอ้งมกีาร

บนัทกึในแบบฟอรม์การสงัเกตการณ์โดยชุดลาดตระเวนดว้ย สาํหรบัการบนัทกึใน SMART 

PATROL Application มวีธิกีารดงัน้ี 

การบนัทกึการสงัเกตการณ์โดยชุดลาดตระเวนหน้าที ่1 

ขอ้มลูการสงัเกตการณ์โดยชุดลาดตระเวนทีจ่ะถูกบนัทกึในแอปพลเิคชนั SMART แสดง

ดว้ยลกูศรชีส้แีดง 
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จากขอ้มลูในแบบฟอรม์ทีม่กีารบนัทกึขอ้มลูไว ้จะประกอบดว้ยขอ้มลู 5 หวัขอ้ดว้ยกนั คอื 

ขอ้มลูผูก้ระทาํผดิ อาวุธ เครื่องกระสนุ ปางพกัพราน และการตดัไม ้ดงันัน้การบนัทกึขอ้มลู

ลงในแอปพลเิคชนั SMART จงึแบ่งหวัขอ้ในการบนัทกึขอ้มลูนัน้ตามประเภทของโครงสรา้ง

ฐานขอ้มลูในแอปพลเิคชนั SMART ออกเป็น 5 ประเภทขอ้มลูดว้ยกนัคอื กิจกรรมมนุษย ์

สตัวป่์า ปัจจยันิเวศ ตาํแหน่ง และจดุสกดั ซึง่ไดม้กีารปฏบิตัเิพื่อฝึกการบนัทกึขอ้มลูไป

บา้งแลว้ในหวัขอ้ก่อนหน้า ทีผ่่านมา สว่นใหญ่จะอยู่ภายใตป้ระเภทของ สตัวป่์า สาํหรบัใน

การบนัทกึในหวัขอ้ต่อๆ ไปจะมกีารบนัทกึขอ้มลูลงในโครงสรา้งฐานขอ้มลูแอปพลเิคชนั 

SMART ประเภทอื่นๆ ดว้ย 

 

40. การบนัทกึขอ้มลูผูก้ระทาํผดิ จากหน้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน > เลอืก 

ดาํเนินการสงัเกตการณ์ เน่ืองจากเป็นการพบเหน็ผูก้ระทาํผดิ ซึง่จะเกีย่วขอ้ง

กบัโครงสรา้งฐานขอ้มลูไดแ้บ่งประเภทขอ้มลูไวเ้ป็นหมวดหมู่ เพือ่ใหส้ามารถหา

หรอืสบืคน้ และบนัทกึขอ้มลูไดง้า่ย ในเรื่องของคนจะถูกรวบรวมอยู่ในกจิกรรมที่
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เกดิขึน้จากมนุษยท์ัง้หมด ดงันัน้การเลอืกประเภทขอ้มลูใหเ้ลอืกเป็น        

กิจกรรมมนุษย ์> หน้ากจิกรรมมนุษยเ์ลอืก พบเหน็คนโดยตรง > หน้าต่างพบ

คนโดยตรง/ปัจจยัคุกคามเลอืก การใช้ทรพัยากรธรรมชาติ > หน้าต่างการใช้

ทรพัยากรธรรมชาตเิลอืก ทาํไม ้> จาํนวนคนทีพ่บเหน็ 5 คน > หน้าต่างการ

จดัการคนเลอืก จบักมุไมส่าํเรจ็ > การพกอาวุธ ไม่ทราบ > ส่วนหน้าต่างชื่อและ

อายุใหว้่างไวเ้น่ืองจากจบักุมผูก้ระทาํผดิไม่ได ้> เพศ ถา้เป็นการเหน็ตวัไม่ชดัเจน

แต่สามารถนบัจาํนวนไดอ้าจเลอืกเป็น ไม่ทราบ > เชือ้ชาต/ิเผ่า เลอืก ไทย > 

สญัชาต ิไทย > หมายเลขบตัรประจาํตวัประชาชนและเบอรโ์ทรศพัท ์ว่างไวไ้ม่

บนัทกึขอ้มลูใดๆ > ในหน้าต่างขอ้หาอาจจะบนัทกึไวเ้ป็นหลกัฐานได ้ซึง่สามารถ

บนัทกึไดส้ามขอ้หาดว้ยกนั > สาํหรบัประเภทพืน้ทีเ่กดิเหตุการณ์ ใหเ้ลอืกว่า

เกดิขึน้ในพืน้ทีห่รอืนอกพืน้ที ่ในกรณีทีไ่ม่ว่าอยูบ่รเิวณใด สามารถเลอืก  

เพื่อเขา้ดตูําแหน่งทีอ่ยู่จากแถบ Map เลอืกแผนที ่HKK จากแผนทีจ่ะแสดงจุด

ตําแหน่งทีต่ัง้ของเราว่าอยู่ในเขตหรอือยู่นอกเขต > หมายเหตุ/อื่นๆ ถา้มใีหบ้นัทกึ 

> ในกรณีทีจ่บักุมผูก้ระทาํผดิไดอ้าจจะมกีาร บนัทกึเสยีงและถ่ายภาพ เกบ็ไวเ้ป็น

หลกัฐาน ซึง่จะอนุญาตใหถ่้ายภาพไดส้ามภาพในแอปพลเิคชนั SMART ในแต่ละ

จุด > หน้าบนัทกึขอ้ความ [Comment] สามารถใสร่ายละเอยีดเพิม่เตมิทีเ่กีย่วขอ้ง

ได ้> สาํหรบัในขัน้ตอนสดุทา้ยเลอืกการบนัทกึขอ้มลูการสงัเกตการณ์ ใหท้าํการ

เลอืก บนัทึกเป็นเวยพอยทใ์หม่ เลอืกสมัผสัทีส่ญัลกัษณ์  เพื่อทาํการ

บนัทกึพกิดั เมื่อพกิดัทีไ่ดม้คีวามน่ิงแลว้ที ่GPS-10% สามารถเลอืก Skip GPS 

เพื่อกลบัมาสูห่น้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน อกีครัง้ เพื่อบนัทกึขอ้มลู

ต่อไป 
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41. การบนัทกึอาวุธ จากหน้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน > เลอืก ดาํเนินการ

สงัเกตการณ์ > เลอืกประเภทของขอ้มลู กิจกรรมมนุษย ์> ภายใตห้น้าต่าง

กจิกรรมมนุษยเ์ลอืก อาวธุและอปุกรณ์การกระทาํผิด > เลอืก ปืนและเครือ่ง

กระสุน > หน้าต่อไปเลอืก ปืน > หน้าต่างพบคนโดยตรง/ปัจจยัคุกคามเลอืก การ

ใช้ทรพัยากรธรรมชาติ > หน้าต่างการใชท้รพัยากรธรรมชาตเิลอืก ทาํไม้ > 

จาํนวนอาวธุปืน เท่ากบั 3 กระบอก > ขนาดลาํกลอ้ง (ถา้มใีหเ้ลอืก) > หน้าต่าง

บรษิทัผูผ้ลติและเลขทะเบยีน ถา้มขีอ้มลูใหบ้นัทกึ ในกรณีไม่ทราบใหข้า้มการ

บนัทกึหน้าเหล่าน้ี > ในหน้าการจดัการ เลอืก ยึดของกลาง > ประเภทพืน้ทีเ่กดิ
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เหตุการณ์ ในพืน้ท่ี > หน้าหมายเหตุ/อื่นๆ บนัทกึเสยีงและถ่ายภาพ [2], [3] และ

บนัทกึขอ้ความ ถา้มรีายละเอยีดใหท้าํการบนัทกึ เช่น ภาพปืน เป็นปืนประเภทลกู

ซอง เป็นตน้ หรอืถา้ไม่ตอ้งการบนัทกึในสว่นน้ีใหว้่างไวแ้ละเลอืกลกูศร หน้าต่อไป

เรื่อยๆ > สาํหรบัในขัน้ตอนสดุทา้ยเลอืกการบนัทกึขอ้มลูการสงัเกตการณ์ ใหท้าํ

การเลอืก บนัทึกเป็นเวยพอยทส์ุดท้าย เลอืกสมัผสัทีส่ญัลกัษณ์  เพื่อทาํ

การบนัทกึพกิดั เมื่อพกิดัทีไ่ดม้คีวามน่ิงแลว้ที ่GPS-10% สามารถเลอืก Skip 

GPS เพือ่กลบัมาสูห่น้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน อกีครัง้ เพื่อบนัทกึ

ขอ้มลูต่อไป 
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42. การบนัทกึเครื่องกระสนุ คลา้ยกบัการบนัทกึอาวธุขัน้ตอนที ่41 แต่จะต่างกนัที่

หน้า ปืนและเครื่องกระสนุ ใหเ้ลอืกเป็น เครือ่งกระสุน > จาํนวน (เครื่องกระสนุ) 

เท่ากบั 15 ปลอก > สาํหรบัในขัน้ตอนสดุทา้ยเลอืกการบนัทกึขอ้มลูการ

สงัเกตการณ์ ใหท้าํการเลอืก บนัทึกเป็นเวยพอยทส์ุดท้าย เลอืกสมัผสัที่

สญัลกัษณ์  เพื่อทาํการบนัทกึพกิดั เมื่อพกิดัทีไ่ดม้คีวามน่ิงแลว้ที ่GPS-10% 

สามารถเลอืก Skip GPS เพื่อกลบัมาสูห่น้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน อกี

ครัง้ เพื่อบนัทกึขอ้มลูต่อไป 
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43. การบนัทกึปางพกัพราน จากหน้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน > เลอืก 

ดาํเนินการสงัเกตการณ์ > เลอืกประเภทของขอ้มลู กิจกรรมมนุษย ์> ภายใต้

หน้าต่างกจิกรรมมนุษยเ์ลอืก ปางพกั/ห้าง > เลอืก ปืนและเครือ่งกระสุน > 

หน้าต่อไปเลอืก ปืน > หน้าต่างพบคนโดยตรง/ปัจจยัคุกคามเลอืก การใช้

ทรพัยากรธรรมชาติ > หน้าต่างการใชท้รพัยากรธรรมชาตเิลอืก ทาํไม ้> 

ประเภทของปางพกั/หา้ง ปางพกั > สถานะเลอืก มีการใช้อยู่ > จาํนวนคนทีค่ดิ

ว่าจะพกัได ้เท่ากบั 7 คน > ในหน้าจาํนวนรา้นย่างเน้ือ 1 > หน้าการจดัการ เลอืก 

ทาํลาย > ประเภทพืน้ทีเ่กดิเหตุการณ์ ในพืน้ท่ี > หน้าหมายเหตุ/อื่นๆ 
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บนัทกึเสยีงและถ่ายภาพ [2], [3] และบนัทกึขอ้ความ ถา้มรีายละเอยีดใหท้าํการ

บนัทกึ หรอืถา้ไม่ตอ้งการบนัทกึในสว่นน้ีใหว้่างไวแ้ละเลอืกลกูศร หน้าต่อไป

เรื่อยๆ > สาํหรบัในขัน้ตอนสดุทา้ยเลอืกการบนัทกึขอ้มลูการสงัเกตการณ์ ใหท้าํ

การเลอืก บนัทึกเป็นเวยพอยทส์ุดท้าย เลอืกสมัผสัทีส่ญัลกัษณ์  เพื่อทาํ

การบนัทกึพกิดั เมื่อพกิดัทีไ่ดม้คีวามน่ิงแลว้ที ่GPS-10% สามารถเลอืก Skip 

GPS เพือ่กลบัมาสูห่น้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน อกีครัง้ เพื่อบนัทกึ

ขอ้มลูสดุทา้ยของจุดน้ี 
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44. การบนัทกึตดัไม ้เน่ืองจากมกีารพบรปูแบบการตดัไมท้ีห่ลากหลาย ดงันัน้การ

บนัทกึขอ้มลูจงึไดแ้บ่งตามรปูแบบของการตดัไม ้ดงัต่อไปน้ี 

 

- ไมซุ้งหรอืไมต้น้ จากหน้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน > เลอืก 

ดาํเนินการสงัเกตการณ์ > เลอืกประเภทของขอ้มลู กิจกรรมมนุษย ์> 

ภายใตห้น้าต่างกจิกรรมมนุษยเ์ลอืก การทาํไม้ > เลอืกประเภทของการทาํ

ไม ้เป็น ไมซุ้ง > หน้าต่างพบคนโดยตรง/ปัจจยัคุกคามเลอืก การใช้

ทรพัยากรธรรมชาติ > หน้าต่างการใชท้รพัยากรธรรมชาตเิลอืก ทาํไม ้> 
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ชนิดไม ้มะค่าโมง > อายุของร่องรอย (หมายถงึการทาํไม)้ ใหม่ > จาํนวนไม้

ซุงหรอืไมต้น้ทีถู่กทาํไม ้เท่ากบั 1 > หน่วยวดัไมเ้ลอืก ต้น > หน้าการจดัการ 

เลอืก (ให้เจ้าหน้าท่ีเลือก-ปกติเลือกอะไรในการจดัการ) > ประเภทพืน้ที่

เกดิเหตุการณ์ ในพืน้ท่ี > หน้าหมายเหตุ/อื่นๆ บนัทกึเสยีงและถ่ายภาพ [2], 

[3] และบนัทกึขอ้ความ ถา้มรีายละเอยีดใหท้าํการบนัทกึ เช่น ภาพการตดัไม ้

รายละเอยีดเพิม่เตมิ เป็นตน้ หรอืถา้ไม่ตอ้งการบนัทกึในสว่นน้ีใหว้่างไวแ้ละ

เลอืกลกูศร หน้าต่อไปเรื่อยๆ > สาํหรบัในขัน้ตอนสดุทา้ยเลอืกการบนัทกึ

ขอ้มลูการสงัเกตการณ์ ใหท้าํการเลอืก บนัทึกเป็นเวยพอยทส์ดุท้าย เลอืก

สมัผสัทีส่ญัลกัษณ์  เพื่อทาํการบนัทกึพกิดั เมื่อพกิดัทีไ่ดม้คีวามน่ิงแลว้

ที ่GPS-10% สามารถเลอืก Skip GPS เพื่อกลบัมาสูห่น้าการสงัเกตการณ์/

การลาดตระเวน อกีครัง้ เพื่อบนัทกึขอ้มลูต่อไป 
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- ไมท้่อน คลา้ยกบัการบนัทกึขอ้มลูไมซุ้งหรอืไมต้น้ เพยีงแต่เปลีย่นขอ้มลู

จาํนวนไมท้่อนทีถู่กตดั เทา่กบั 5 > หน่วยวดัไมเ้ลอืก ท่อน > หน้าหมายเหตุ/

อื่นๆ บนัทกึเสยีงและถ่ายภาพ อาจจะมกีารบนัทกึภาพการตดัไม ้และ

รายละเอยีดเพิม่เตมิ 

     

 

- เน้ือไมแ้ละไมแ้ผ่น คลา้ยกบัการบนัทกึขอ้มลูไมซุ้งหรอืไมต้น้ และไมท้่อน 

เช่นกนั เพยีงแต่เปลีย่นขอ้มลูจาํนวนปรมิาตรไมแ้ผ่นทีถู่กตดั เทา่กบั 1.3 

(หรอืปัดเป็นจาํนวนเตม็) > หน่วยวดัไมเ้ลอืก ลูกบาศกเ์มตร> หน้าหมาย

เหตุ/อื่นๆ บนัทกึเสยีงและถ่ายภาพ อาจจะมกีารบนัทกึภาพการตดัไม ้และ

รายละเอยีดเพิม่เตมิได ้(ถา้ม)ี > ในขัน้ตอนสดุทา้ยเลอืกการบนัทกึขอ้มลูการ

สงัเกตการณ์ ใหท้าํการเลอืก บนัทึกเป็นเวยพอยทส์ุดท้าย เลอืกสมัผสัที่

สญัลกัษณ์  เพื่อทาํการบนัทกึพกิดั เมื่อพกิดัทีไ่ดม้คีวามน่ิงแลว้ที ่GPS-

10% สามารถเลอืก Skip GPS เพื่อกลบัมาสูห่น้าการสงัเกตการณ์/การ

ลาดตระเวน อกีครัง้ เพื่อบนัทกึขอ้มลูอื่นๆ ต่อไป 
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TIP: ข้อสงัเกต สาํหรบัวธิกีารบนัทกึขอ้มลูอื่นๆ ทีไ่ม่ไดก้ล่าวไวข้า้งตน้ ตวัอย่างเช่น พบ

ซากสตัวจ์ากการกระทาํผดิ สตัวเ์ลีย้ง บุกรุกพืน้ที ่กบัดกัสตัว/์อุปกรณ์อื่นๆ และการเกบ็หา

ของป่า ซึง่ถา้ผูป้ฏบิตัมิคีวามรูค้วามเขา้ใจองคป์ระกอบของโครงสรา้งฐานขอ้มลูทีถู่กจดัใน

แต่ละเรื่องแต่ละหวัขอ้ไวเ้ป็นหมวดหมู่ สามารถบนัทกึลงไปในแอปพลเิคชนั SMART ได้

เช่นกนั (ลองสมมุติตวัอย่างเพือ่ทดสอบหรอืลองปฏิบติั) 

 

การบนัทกึขอ้มลูความเคลือ่นไหวของชุดลาดตระเวนในหน้าที ่7 

ขอ้มลูความเคลื่อนไหวของชุดลาดตระเวนทีจ่ะถูกบนัทกึในแอปพลเิคชนั SMART แสดง

ดว้ยลกูศรชีส้แีดง 
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14:10 ครึง่ชัว่โมงไม่พบการสงัเกตการณ์ใดๆ 

45. ใชว้ธิกีารบนัทกึขอ้มลูเช่นเดยีวกบัความเคลื่อนไหวของชุดลาดตระเวน

สถานการณ์จาํลองในหน้าที ่1 เวลา 8:38 ชื่อ waypoint ที ่002 (ขัน้ตอนท่ี 4-6 

ทดสอบบนัทึกด้วยตวัเอง) 

14:20 พบการสงัเกตการณ์ (OBS) ร่องรอยสเปรยเ์สอืโคร่ง 

การบนัทกึขอ้มลูการสาํรวจเสอืโคร่งหน้าที ่2 

ขอ้มลูการสาํรวจเสอืโคร่งทีจ่ะถกูบนัทกึในแอปพลเิคชนั SMART แสดงดว้ยลกูศรชีส้แีดง 
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46. การบนัทกึร่องรอยสเปรยเ์สอืโคร่ง คลา้ยกบัการบนัทกึขอ้มลูรอยตนีเสอืโคร่ง จาก

หน้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน > เลอืก ดาํเนินการสงัเกตการณ์ > เลอืก

ประเภทขอ้มลูเป็น สตัวป่์า > ทีห่น้าสตัวป่์าเลอืก รอ่งรอย > หน้าร่องรอยน้ีเป็น

ปัจจยัคุกคามหรอืไม่ เลอืก None > เลอืก “ยืนยนัไม่ใช่ปัจจยัคกุคาม” > หน้า

ประเภทของ [ร่องรอย] เลอืก การหมายอาณาเขต สเปรย ์> ชนิดสตัว ์เสือโครง่ 

> ในหน้าอายุของร่องรอยเลอืก ใหม่มาก (ใหส้งัเกตและประเมนิอายุของร่องรอย

สเปรย)์ > จาํนวนร่องรอยมค่ีาเริม่ตน้เป็นหน่ึงเสมอ ไมต่อ้งทาํการเลอืก > ความ

สงูของสเปรย ์1.35 เซนติเมตร > การจดัการ [รอยเสอืโคร่ง] เลอืกเป็น 

สงัเกตการณ์ > การสงัเกตการณ์พบนอกพืน้ทีห่รอืในพืน้ที ่ในตวัอย่างเลอืก ใน

พืน้ท่ี > ทีห่น้าหมายเหตุ/อื่นๆ หน้าบนัทกึเสยีงและถ่ายภาพ อาจจะมกีาร

ถ่ายภาพตามความเหมาะสมได ้หรอืถา้ไมต่อ้งการถ่ายภาพใหเ้ลอืก  เพื่อ

ข้ามไปหน้าสุดท้าย สาํหรบัในขัน้ตอนสดุทา้ยเลอืกการบนัทกึขอ้มลูการ

สงัเกตการณ์ ใหท้าํการเลอืก บนัทึกเป็นเวยพอยทใ์หม่ เลอืกสมัผสัทีส่ญัลกัษณ์ 
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 เพื่อทาํการบนัทกึพกิดั และออกจากจุดน้ี เมื่อพกิดัทีไ่ดม้คีวามน่ิงแลว้ที ่

GPS-10% สามารถเลอืก Skip GPS เพื่อกลบัมาสูห่น้าการสงัเกตการณ์/การ

ลาดตระเวน อกีครัง้ เพื่อบนัทกึขอ้มลูต่อไป 
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การบนัทกึขอ้มลูความเคลือ่นไหวของชุดลาดตระเวนในหน้าที ่8 

ขอ้มลูความเคลื่อนไหวของชุดลาดตระเวนทีจ่ะถูกบนัทกึในแอปพลเิคชนั SMART แสดง

ดว้ยลกูศรชีส้แีดง 
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14:50 ครึง่ชัว่โมงไม่พบการสงัเกตการณ์ใดๆ 

47. ฝึกปฏบิตั ิลองทดสอบบนัทึกด้วยตวัเอง 

15:00 พบการสงัเกตการณ์ (OBS) รอยตนีววัแดง กวางป่า และมกีารสงัเกตพบปัจจยันิเวศ

ในเรื่องของโป่ง 

48. การบนัทกึรอยตนีววัแดง (ทดสอบการบนัทึกด้วยตวัเอง) 

49. การบนัทกึรอยตนีกวางป่า (ทดสอบการบนัทึกด้วยตวัเอง) 

เน่ืองจากมกีารพบปัจจยันิเวศในจุดน้ีดว้ย ในทีน้ี่คอื โป่ง ดงันัน้จะตอ้งมกีารบนัทกึเรื่องของ

การสงัเกตการณ์การพบโป่งดว้ยดงัน้ี 

การบนัทกึขอ้มลูการสาํรวจโป่งและแหล่งปัจจยัทีเ่หมาะสมสาํหรบัสตัวป่์าหน้าที ่1 

ขอ้มลูการสาํรวจโป่งและแหล่งปัจจยัทีเ่หมาะสมสาํหรบัสตัวป่์าทีจ่ะถูกบนัทกึในแอปพลเิค

ชนั SMART แสดงดว้ยลกูศรชีส้แีดง 
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50. การบนัทกึขอ้มลูการสาํรวจโป่งและแหล่งปัจจยัทีเ่หมาะสมสาํหรบัสตัวป่์า จาก

หน้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน > เลอืก ดาํเนินการสงัเกตการณ์ > เลอืก

ประเภทขอ้มลูเป็น ปัจจยันิเวศ > ทีห่น้าประเภทของปัจจยันิเวศเลอืกเป็น โป่ง > 

ประเภทของโป่ง เลอืก โป่งดิน > สถานะของโป่ง เลอืก มีการใช้อยู่ > ความยาว

ของโป่ง 15 เมตร > ความกวา้งของโป่ง 10 เมตร > การบนัทกึชนิดสตัวท์ีม่าใช้

ประโยชน์ ตวัอย่างเชน่ ช้างป่า เลอืกดงัน้ี ชนิดสตัว ์สตัวมี์กระดกูสนัหลงั > 

สตัวเ์ลี้ยงลูกด้วยนม > อนัดบัช้าง > วงศช้์าง > Elephas > ช้างป่า > การ

บอกจาํนวนในทีน้ี่หมายถงึจาํนวนสตัวท์ีม่าใชป้ระโยชน์ > ทีห่น้าบนัทกึเสยีงและ

ถ่ายภาพ อาจจะมกีารถ่ายภาพตามความเหมาะสมได ้หรอืถา้ไม่ตอ้งการถ่ายภาพ

ใหเ้ลอืก  เพื่อข้ามไปหน้าสุดท้าย สาํหรบัในขัน้ตอนสดุทา้ยเลอืกการบนัทกึ

ขอ้มลูการสงัเกตการณ์ ใหท้าํการเลอืก บนัทึกเป็นเวยพอยทใ์หม่ เลอืกสมัผสัที่

สญัลกัษณ์  เพื่อทาํการบนัทกึพกิดั เมื่อพกิดัทีไ่ดม้คีวามน่ิงแลว้ที ่GPS-10% 
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สามารถเลอืก Skip GPS เพื่อกลบัมาสูห่น้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน อกี

ครัง้ เพื่อบนัทกึขอ้มลูต่อไป 

TIP: สาํหรบัการบนัทกึชนิดสตัวห์ลายชนิดทีม่กีารมาใชป้ระโยชน์ทีโ่ป่งน้ี สามารถทาํได้

เช่นกนั ซึง่มขี ัน้ตอนดงัน้ี ทาํตามวธิกีาร คลา้ยกบัการบนัทกึขอ้มลูการสาํรวจโป่งและแหล่ง

ปัจจยัทีเ่หมาะสมสาํหรบัสตัวป่์าในหวัขอ้ 50 แต่ในสว่นประเภทของโป่ง สถานะ ความยาว 

และความกวา้งของโป่งไมต่อ้งทาํการเลอืกบนัทกึหรอืเพิม่ขอ้มลูใดๆ ใหเ้ลอืก  เพื่อไป

หน้าต่อไปไดเ้ลย เมื่อเขา้สูห้น้าชนิดสตัวใ์หเ้ลอืกชนิดสตัวท์ีต่อ้งการ ทาํซํ้าตามวธิกีารน้ีจน

ไดช้นิดสตัวค์รบมาทีพ่บเป็นอนัเสรจ็การเลอืกชนิดสตัวท์ัง้หมดทีม่กีารใชป้ระโยชน์ทีโ่ป่งน้ี 
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การบนัทกึขอ้มลูความเคลือ่นไหวของชุดลาดตระเวนในหน้าที ่9 

ขอ้มลูความเคลื่อนไหวของชุดลาดตระเวนทีจ่ะถูกบนัทกึในแอปพลเิคชนั SMART แสดง

ดว้ยลกูศรชีส้แีดง 
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15:30 ครึง่ชัว่โมงไม่พบการสงัเกตการณ์ใดๆ 

16:00 พบรอยตนีววัแดง และกวางป่า 

 

การบนัทกึขอ้มลูความเคลือ่นไหวของชุดลาดตระเวนในหน้าที ่10 

ขอ้มลูความเคลื่อนไหวของชุดลาดตระเวนทีจ่ะถูกบนัทกึในแอปพลเิคชนั SMART แสดง

ดว้ยลกูศรชีส้แีดง 
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16:20 พบขีว้วัแดง รอยตนีเกง้ และรอยตนีหมปู่า 

51. การบนัทกึรอยขีว้วัแดง (ทดสอบการบนัทึกด้วยตวัเอง) 

16:25 พบการสงัเกตการณ์ (OBS) รอยตนีเสอืโคร่ง นอกจากน้ียงัพบรอยตนีชา้งป่า ววัแดง 

เกง้ กวางป่า หมปู่า และหมหีมา 

52. สาํหรบัการบนัทกึสตัวป่์าทีไ่ม่ไดเ้ป็นสตัวใ์นตวัเลอืกหลกัของการเลอืกชนิดสตัว ์

หรอืไม่ไดเ้ป็นสตัวป่์าเป้าหมาย แต่ตอ้งการทีจ่ะบนัทกึขอ้มลูเกบ็ไวก้ส็ามารถทาํได้

เช่นกนัดงัตวัอย่าง ตอ้งการบนัทกึขอ้มลูรอยตนีหมหีมา เป็นตน้ ซึง่มขี ัน้ตอนดงัน้ี 

คอื เมื่อบนัทกึมาถงึหน้า ชนิดสตัว[์New] แต่ไม่มตีวัเลอืกหมหีมาทีต่อ้งการบนัทกึ 

ใหเ้ลอืกที ่  เพื่อขา้มไปเลอืกชนิดสตัวอ์ื่นๆ > ทีห่น้าชนิดสตัวเ์ลอืก สตัวมี์

กระดกูสนัหลงั > สตัวเ์ลี้ยงลกูด้วยนม > อนัดบัสตัวกิ์นเน้ือ > วงศห์มี > 

สกลุหมีหมา > หมีหมา หมีคน > การจดัการเลอืกเป็น สงัเกตการณ์ และ

จาํนวนมค่ีาเริม่ตน้เป็นหน่ึงเสมอไม่ตอ้งทาํการเลอืกจาํนวนใดๆ > ทีห่น้า
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บนัทกึเสยีงและถ่ายภาพ อาจจะมกีารถ่ายภาพตามความเหมาะสมได ้หรอืถา้ไม่

ตอ้งการถ่ายภาพใหเ้ลอืก  เพื่อข้ามไปหน้าสุดท้าย สาํหรบัในขัน้ตอน

สดุทา้ยเลอืกการบนัทกึขอ้มลูการสงัเกตการณ์ ใหท้าํการเลอืก บนัทึกเป็นเวย

พอยทใ์หม่ เลอืกสมัผสัทีส่ญัลกัษณ์  เพื่อทาํการบนัทกึพกิดั และออกจากจุด

น้ี เมื่อพกิดัทีไ่ดม้คีวามน่ิงแลว้ที ่GPS-10% สามารถเลอืก Skip GPS เพือ่กลบัมา

สูห่น้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน อกีครัง้ เพื่อบนัทกึขอ้มลูต่อไป 
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การบนัทกึขอ้มลูการสาํรวจเสอืโคร่งหน้าที ่3 

ขอ้มลูการสาํรวจเสอืโคร่งทีจ่ะถกูบนัทกึในแอปพลเิคชนั SMART แสดงดว้ยลกูศรชีส้แีดง 

 

53. การบนัทกึรอยตนีเสอืโคร่ง (ทดสอบการบนัทึกด้วยตวัเอง – ให้เป็นการบนัทึก

ตีนหลงั ขวา) 
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54. รอยตนีชา้งป่า ววัแดง เกง้ กวางป่า หมปู่า (ลองบนัทึกด้วยตวัเอง) 

การบนัทกึขอ้มลูความเคลือ่นไหวของชุดลาดตระเวนในหน้าที ่11 

ขอ้มลูความเคลื่อนไหวของชุดลาดตระเวนทีจ่ะถูกบนัทกึในแอปพลเิคชนั SMART แสดง

ดว้ยลกูศรชีส้แีดง 

 

16:50 พบขีเ้กง้ กวางป่า รอยตนีหมปู่า และรอยตนีหมหีมา 

17:15 พบขีก้วางป่า และขีห้มปู่า 

การบนัทกึขอ้มลูความเคลือ่นไหวของชุดลาดตระเวนในหน้าที ่12 

ขอ้มลูความเคลื่อนไหวของชุดลาดตระเวนทีจ่ะถูกบนัทกึในแอปพลเิคชนั SMART แสดง

ดว้ยลกูศรชีส้แีดง 
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17:30 พบรอยตนีววัแดง เกง้ และกวางป่า 

17:40 พบการสงัเกตการณ์ (OBS) ซากววัแดง  

เน่ืองจากมกีารพบซากววัแดง ดงันัน้จะตอ้งมกีารบนัทกึในแบบฟอรม์รายงานซากสตัวด์ว้ย

ดงัน้ี 
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55. การบนัทกึซากววัแดง จากหน้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน > เลอืก 

ดาํเนินการสงัเกตการณ์ > เลอืกประเภทขอ้มลูเป็น สตัวป่์า > ทีห่น้าสตัวป่์า

เลอืก ซาก > หน้าร่องรอยน้ีเป็นปัจจยัคุกคามหรอืไม่ เลอืก None > เลอืก None 

อกีครัง้ เพื่อเป็นการยนืยนัว่าไมใ่ช่ปัจจยัคุกคาม > หน้าประเภทของ [ร่องรอย] 

เลอืก รอยตีน > ชนิดสตัว ์(ซาก) ววัแดง > การจดัการเลอืก สงัเกตการณ์ (หรอื

ทาํลาย) จาํนวนมค่ีาเริม่ตน้หน่ึงเสมอ ถา้มซีากมากกว่าหน่ึงใหท้าํการเลอืก

เปลีย่นค่าจาํนวน > ในหน้าสาเหตุการตาย ธรรมชาติ > การตายธรรมชาตทิีว่่า

คอื แก่ตาย > และเลอืกยนืยนัว่า แก่ตาย อกีครัง้หน่ึง > อายุซาก เลอืก ใหม่

มาก (เลอืกและประเมนิอายุตามทีเ่หน็ซาก) > สว่นอายุสตัว ์เป็น ตวัเตม็วยั > 

เพศ เลอืก ชาย/ผู ้> การสงัเกตการพบนอกพืน้ทีห่รอืในพืน้ที ่ในตวัอย่างเลอืก ใน

พืน้ท่ี > ทีห่น้าหมายเหตุ/อื่นๆ ใหใ้สร่ายละเอยีดหรอืบรรยายเพิม่เตมิจากสิง่ทีเ่หน็ 

พรอ้มทัง้บนัทกึเสยีงและถ่ายภาพ ซึง่อาจจะมกีารถ่ายภาพตามความเหมาะสมได ้

หรอืถา้ไมต่อ้งการถ่ายภาพใหเ้ลอืก  เพื่อข้ามไปหน้าสุดท้าย ในขัน้ตอน

สดุทา้ยเลอืกการบนัทกึขอ้มลูการสงัเกตการณ์ ใหท้าํการเลอืก บนัทึกเป็นเวย

พอยทใ์หม่ เลอืกสมัผสัทีส่ญัลกัษณ์  เพื่อทาํการบนัทกึพกิดั เมื่อพกิดัทีไ่ดม้ี

ความน่ิงแลว้ที ่GPS-10% สามารถเลอืก Skip GPS เพื่อกลบัมาสูห่น้าการ

สงัเกตการณ์/การลาดตระเวนอกีครัง้ 
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การบนัทกึขอ้มลูความเคลือ่นไหวของชุดลาดตระเวนในหน้าที ่13 

ขอ้มลูความเคลื่อนไหวของชุดลาดตระเวนทีจ่ะถูกบนัทกึในแอปพลเิคชนั SMART แสดง

ดว้ยลกูศรชีส้แีดง 

 

18:00 พบรอยตนีเกง้ และขีก้วางป่า 

18:17 พบรอยตนีชา้งป่า ววัแดง และเกง้ 

 

การบนัทกึขอ้มลูความเคลือ่นไหวของชุดลาดตระเวนในหน้าที ่14 
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18:23 พบรอยตนีเกง้ และขีก้วางป่า 

18:30 พบรอยตนีชา้งป่า ววัแดง และเกง้ 

 

การบนัทกึขอ้มลูความเคลือ่นไหวของชุดลาดตระเวนในหน้าที ่15 
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18:45 พบรอยตนีเกง้ และขีก้วางป่า 

19:00 สิน้สดุการลาดตระเวน 

ก่อนการสิน้สดุการลาดตระเวนอาจจะมกีารบนัทกึตําแหน่งสดุทา้ยเพื่อบอกว่าเป็นจุดสิน้สดุ

การลาดตระเวนน้ี (ทดสอบบนัทึกประเภทข้อมลูตาํแหน่งด้วยตวัเอง) 

56. จากหน้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน > เลอืก ส้ินสุดการลาดตระเวน > 

หน้ายนืยนั เลอืกสมัผสัทีส่ญัลกัษณ์  เพื่อทาํการบนัทกึขอ้มลูเสน้ลาดตระเวน

น้ีทัง้หมด เมื่อพกิดัทีไ่ดม้คีวามน่ิงแลว้ที ่GPS-10% สามารถเลอืก Skip GPS เพื่อ

บนัทกึพกิดันัน้ ทีห่น้าตวัเลอืกการลาดตระเวน เลอืก ออกจากการบนัทึกการ

ลาดตระเวน และแอปพลเิคชนัจะกลบัมาสูห่น้าตอ้นรบัของโปรแกรม เป็นการ

สิน้สดุการลาดตระเวนในเสน้ทางน้ี 
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ตวัอย่างการบนัทกึขอ้มลูความเคลื่อนไหวของชุดลาดตระเวนแบบอื่นๆ 
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57. ลองทาํการบนัทกึการสงัเกตการณ์จากการไดย้นิเสยีง (ทดสอบการบนัทึกด้วย

ตวัเอง) 

58. การเปลีย่นรปูแบบการเดนิทาง ในระหว่างการลาดตระเวนอาจจะมกีารเปลีย่น

รปูแบบการลาดตระเวนได ้เช่นในบางครัง้มกีารเปลีย่นการเดนิทางจากการเดนิ

เทา้เป็นการเดนิทางดว้ยแพ เป็นตน้ เมื่อมกีารเปลีย่นรปูแบบการเดนิทางเกดิขึน้ 

การบนัทกึขอ้มลูลงในแอปพลเิคชนั SMART จะมวีธิกีารดงัน้ี คอื เมื่อสิน้สดุการ

เดนิทางดว้ยการเดนิเทา้ ก่อนทีจ่ะเปลีย่นรปูแบบดว้ยการใชแ้พ จะตอ้งมกีารหยุด

การทาํงานของแอปพลเิคชนั SMART ดว้ย ในทีน้ี่หมายถงึการ ออกจากรปูแบบ

การเดนิทางดว้ยเทา้ ดว้ยการเลอืกสิน้สดุการลาดตระเวน (ดกูารบนัทกึขอ้มลู

สิน้สดุการลาดตระเวน หวัขอ้ที ่56) > หลงัจากนัน้เลอืก ตัง้ค่าการบนัทึกแทรค

ใหม่ > เลอืก เร่ิมต้นการลาดตระเวนใหม่ > ประเภทการลาดตระเวน ให้

เปลีย่นเป็น ทางน้ํา > แพ แทน การบนัทกึขอ้มลูต่างๆ จะเหมอืนกนัทุกประการ 

และในแอปพลเิคชนัจะหลายเสน้ทาง ซึง่ผูด้แูลฐานขอ้มลูจะเป็นผูร้วมการเดนิทาง
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สองเสน้ทางน้ีเขา้ดว้ยกนั แต่ผูเ้กบ็ขอ้มลูภาคสนามจะตอ้งมกีารแจง้ทุกครัง้ว่ามี

การเปลีย่นรปูแบบการเดนิทาง 

การแก้ไขข้อมูลในแอปพลิเคชนั SMART (Editing Data on SMART 

PATROL Application) 

เมื่อมกีารเลอืกหรอืใสข่อ้มลูผดิแต่ตอ้งการแกไ้ข ผูป้ฏบิตัสิามารถทาํได ้2 วธิดีงัต่อไปน้ี 

การแกไ้ขขณะการกรอกขอ้มลู (Correcting while Filling Data) 

การแกไ้ขขอ้มลูขณะการกรอกขอ้มลูทีย่งัไม่เสรจ็สิน้ระหว่างเวยพอยทห์รอืก่อนการบนัทกึ

เป็นเวยพอยท ์ผูป้ฏบิตัสิามารถใชส้ญัลกัษณ์สามเหลีย่ม  กลบัไปหน้าก่อนหน้าน้ี 

(Back) เพื่อแกไ้ขขอ้มลูทีเ่ลอืกหรอืกรอกขอ้มลูผดินัน้ และใชส้ญัลกัษณ์สามเหลีย่ม  

หน้าต่อไป (Next) 
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การแกไ้ขขอ้มลูหลงัจากการบนัทกึ (Correcting after Recording Data) 

ในกรณีทีม่กีารบนัทกึขอ้มลูผดิ และมกีารบนัทกึเป็นเวยพอยทน์ัน้เสรจ็สิน้แลว้ ผูป้ฏบิตัิ

สามารถแกไ้ขขอ้มลูเหล่านัน้ไดเ้ช่นกนั มขี ัน้ตอนดงัต่อไปน้ี 

1. จากหน้าการสงัเกตการณ์/การลาดตระเวน หรอืหน้าตอ้นรบัโปรแกรม > เลอืก 

 ตวัเลือก (Option) 

2. หน้า Option เลอืกแถบ All Sightings 

3. เลือกช่วงเวลาหรอืเวยพอยทท่ี์ต้องการแก้ไข หลงัจากนัน้เลอืก Edit ทีป่รากฏ

อยู่ดา้นหลงัของช่วงเวลาหรอืเวยพอยทท์ีเ่ลอืกนัน้ เพื่อเขา้สูก่ารแกไ้ข ซึง่การ

แกไ้ขขอ้มลูจะเรยีงตัง้แต่หน้าสดุทา้ยไปจนถงึหน้าแรก 

4. ใหผู้ป้ฏบิตัใิชส้ญัลกัษณ์สามเหลีย่ม  กลบัไปหน้าก่อนหน้าน้ี (Back) ทาํการ

แกไ้ขขอ้มลูทีก่รอกขอ้มลูผดิทีอ่ยู่ภายใตห้น้านัน้ๆ และใชส้ญัลกัษณ์สามเหลีย่ม 

 กลบัมาทีเ่ดมิหรอื หน้าต่อไป (Next) 

5. เมื่อแกไ้ขขอ้มลูเสรจ็เรยีบรอ้ยแลว้ใหใ้ชส้ญัลกัษณ์สามเหลีย่ม  กลบัมาท่ีหน้า

สุดท้าย (หน้าบนัทกึเป็นเวยพอยท)์ สงัเกตจะมเีครื่องหมายเชค็ถกู  ให้

เพื่อท่ีเครือ่งหมายน้ี เพื่อเป็นการบนัทึกการแก้ไข ในกรณีทีเ่ขา้มาใน

หน้าต่างๆ แลว้แต่ไม่ตอ้งการแกไ้ขสว่นใดทัง้สิน้ สามารถเลอืกทีเ่ครือ่งหมาย

กากบาท เป็นการออกจากการแกไ้ข โดยไมม่กีารบนัทกึใดๆ 
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การส่งข้อมลูแอปพลิเคชนั SMART (Sending Data SMART PATROL 

Application) 

เมื่อสิน้สดุการลาดตระเวนในแต่ละครัง้ จาํเป็นตอ้งมกีารสง่ขอ้มลูทีถู่กบนัทกึไวใ้นแอปพลเิค

ชนั SMART ใหผู้ด้แูลฐานขอ้มลูประจาํพืน้ทีน่ัน้ ซึง่เจา้หน้าทีล่าดตระเวนสามารถสง่ขอ้มลู

ออกจากแอปพลเิคชนั SMART ได ้2 วธิดีงัน้ีคอื 
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กรณีท่ี 1 การส่งข้อมูลด้วยการให้เครือ่ง GPS Monterra ถึงมือผูด้แูลฐานข้อมูล

โดยตรง และเป็นวธิทีีด่ทีีส่ดุในการสง่ขอ้มลู แต่อาจจะไดร้บัขอ้มลูทีล่่าชา้ ในกรณีทีต่อ้งการ

ขอ้มลูวเิคราะหผ์ลทีเ่ร่งด่วน เน่ืองจากตอ้งใชเ้วลาในการเดนิทางเขา้มาสง่ขอ้มลู เป็นตน้ 

กรณีท่ี 2 การส่งข้อมูลแบบไรส้าย (Wi-Fi) การสง่ขอ้มลูในกรณีน้ีเจา้หน้าที่

ลาดตระเวนจะตอ้งมคีวามรูค้วามเขา้ใจในการเชื่อมต่อขอ้มลูทางอนิเตอรเ์น็ตเพื่อเป็นการ

ถ่ายโอนขอ้มลูแบบไรส้าย เป็นวธิทีีม่คีวามสะดวกและรวดเรว็ของการไดม้าซึง่ขอ้มลู มี

วธิกีารดงัต่อไปน้ี คอื  

1. เชื่อมต่อสญัญาณ Wi-Fi ของ GPS Monterra กบัเครอืขา่ยตวัสง่สญัญาณ

อนิเตอรเ์น็ต (Wi-Fi Hotspot หรอื โทรศพัทม์อืถอืทีส่ามารถแชรส์ญัญาณ Wi-Fi 

ในการเชื่อมต่ออนิเตอรเ์น็ตได)้ 

2. เมื่อสามารถเชื่อมต่อสญัญาณ Wi-Fi ไดแ้ลว้ทดสอบว่าเครื่องสามารถใชง้าน

อนิเตอรเ์น็ตไดห้รอืไม ่

3. เปิดแอปพลเิคชนั SMART Patrol FTP 

4. ทีห่น้าตอ้นรบัหรอืหน้าแรกของโปรแกรม เลอืก Option > เลอืกแถบ Send data 

> เลอืกทีล่กูศรสดีาํ (Ready) เมือ่เลอืกแลว้ภาพจะแสดงการทาํงานลกูศรสดีาํ 

พรอ้มขอ้ความใตภ้าพ Connecting… รอจนสญัลกัษณ์ลกูศรจากสดีาํเปลีย่นเป็นสี

ขาว (No data) แสดงว่ามกีารถ่ายโอนขอ้มลูสาํเรจ็หรอืเสรจ็สิน้การสง่ขอ้มลูใหก้บั

ผูด้แูลฐานขอ้มลู 
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ทดสอบการใช้

งานอินเตอรเ์น็ต 
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TIP: อย่างไรกต็ามการใชว้ธิทีี ่2 อาจจะมคีวามสะดวกและรวดเรว็ของการไดม้าซึง่ขอ้มลู 

แต่กม็ขี้อควรระวงั *** คอื ขอ้มลูทีม่ขีนาดใหญ่มากๆ อาจจะเกดิจากการถ่ายภาพจาํนวน

มากโดยไมจ่าํเป็น การสง่ขอ้มลูกรณีน้ีอาจจะใชเ้วลามากในการถ่ายโอนขอ้มลูถงึผูร้บั และ

นอกจากน้ีการสง่ขอ้มลูดา้นความเรว็การเชื่อมต่อทีช่า้ (เน็ตชา้) กจ็ะใชเ้วลาทีม่ากตามไป

ดว้ย แต่ส่ิงท่ีสาํคญัท่ีสุด *** การส่งข้อมูลจะสาํเรจ็ได้การเช่ือมต่อของอปุกรณ์จะต้อง

เช่ือมต่อสญัญาณอินเตอรเ์น็ตตลอดช่วงการถ่ายโอนข้อมลู มิฉะนัน้การถ่ายโอน

ข้อมูลจะเกิดการลม้เหลว ทาํให้ข้อมูลไปถึงผูร้บัไมส่มบูรณ์ นอกจากน้ีข้อมูลท่ีบนัทึก

จะถกูลบทัง้หมดด้วยการส่งวิธีน้ี ซ่ึงผูใ้ช้จะไม่สามารถเหน็หรอืเรียกข้อมูลกลบัมาดู

ได้ ต้องให้ผูด้แูลระบบหรอืผูด้แูลฐานข้อมูลเป็นคนกู้ข้อมูลด้วยการเช่ือมต่อกบั

โปรแกรมฐานข้อมูลลาดตระเวนเชิงคณุภาพ SMART โดยตรง (ข้อมูลไม่หายไปไหน 

แต่เป็นการส่งไม่สาํเรจ็ ข้อมูลยงัอยูใ่นเครือ่ง แต่เป็นเพียงการถกูลบออกจากการ

แสดงในแอปพลิเคชนั SMART เท่านัน้) 

เม่ือส่งข้อมูลผา่น WI-FI แล้วสถานะ

แถบ Send data จะกลบัมาเป็นลูกศร

สีขาวมีข้อความกาํกบัว่า “No data” 
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การนําเข้าข้อมลูจากแอปพลิเคชนั SMART ในโปรแกรมฐานข้อมลู 

SMART (Importing SMART PATROL Application Data into SMART 

Program) 

แอปพลเิคชนั SMART พฒันาขึน้มาเพื่อช่วยในการรบัขอ้มลูการลาดตระเวนไดท้นั

เหตุการณ์ ไมยุ่่งยาก เสยีเวลาในการกรอกขอ้มลูเขา้สูโ่ปรแกรมฐานขอ้มลู SMART 

(SMART เวอรช์นั 3.0.2) ทาํใหส้ะดวกและรวดเรว็ในการไดม้าซึง่ขอ้มลูทีม่คีวามถูกตอ้ง 

และพรอ้มทีจ่ะวเิคราะหไ์ดท้นัเหตุการณ์ การนําเขา้ขอ้มลูจากแอปพลเิคชนั SMART ใน

โปรแกรมฐานขอ้มลูลาดตระเวนเชงิคุณภาพ SMART จาํเป็นจะตอ้งถูกตัง้ค่าโดยผูด้แูล

ระบบหรอืผูด้แูลฐานขอ้มลูก่อน (การตัง้ค่าโปรแกรมการรบัขอ้มลูและแปลงขอ้มลูดว้ย

ฟังกช์นัการทาํงานของ CyberTracker) เพื่อใหส้ามารถรบัขอ้มลูหรอือ่านขอ้มลูจาก GPS 

Monterra ได ้สาํหรบัการนําเขา้ขอ้มลูสามารถทาํได ้2 วธิกีาร ดงัต่อไปน้ี 

 

การนําเขา้ดว้ยการเชื่อมต่อ GPS Monterra โดยตรง (Importing Cable Link 

Connecting with GPS) 

1. เชื่อมต่อ GPS Monterra กบัคอมพวิเตอร ์ใหท้าํการ เปิดโปรแกรมฐานข้อมูล

ลาดตระเวนเชิงคณุภาพ SMART (เลอืกฐานขอ้มลูตวัอย่างในทีน้ี่คอื ขอ้มลูของ

เขตรกัษาพนัธุส์ตัวป่์าหว้ยขาแขง้ [HKK] )  

2. ทีเ่มนูของโปรแกรมเลอืก ข้อมลูภาคสนาม > เลอืก ไซเบอรแ์ทรคเกอร ์> เลอืก 

นําเข้า… 
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3. เลอืกทีปุ่่ ม นําเข้าจากอปุกรณ์ หลงัจากนัน้โปรแกรมจะดงึขอ้มลูออกจากเครื่อง 

GPS Monterra โดยอตัโนมตั ิสงัเกตจะมหีน้าต่างกาํลงัแยกขอ้มลูดบิ… ปรากฏ

ขึน้ 
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4. เมื่อโปรแกรมเรยีกขอ้มลูสาํเรจ็จะมขีอ้มลูปรากฏในหน้าต่าง นําเข้าข้อมูล

ลาดตระเวนจากไซเบอรแ์ทรคเกอร ์ตามจาํนวนของเสน้ทางลาดตระเวนทีไ่ด้

ทาํการบนัทกึไวใ้นเครื่อง GPS Monterra ภายใตแ้อปพลเิคชนั SMART หลงัจาก

นัน้เลอืกทีปุ่่ ม ตกลง 
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Tip: ในกรณีทีไ่ม่มขีอ้มลูในแอปพลเิคชนั SMART โปรแกรมจะแจง้ดงัภาพน้ี 
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5. เลอืกเสน้ทางทีจ่ะนําเขา้ > โปรแกรมจะแสดงหน้าต่าง กาํลงัเพ่ิมเส้นทาง

ลาดตระเวนใหม…่ 

6. เมื่อนําเขา้สาํเรจ็โปรแกรมจะแสดงเสน้ทางใหม่ทีเ่พิม่ (Id) เขา้ไปในฐานขอ้มลู > 

หลงัจากนัน้เลอืกทีปุ่่ ม ตกลง 
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7. สงัเกตว่าในโปรแกรมฐานขอ้มลู SMART จะมเีสน้ลาดตระเวนใหม่เพิม่เขา้มาดงั

ภาพ ซึง่จะประกอบดว้ยขอ้มลูทัง้หมดในเสน้ทางการลาดตระเวนนัน้ ทีม่กีาร

บนัทกึในแอปพลเิคชนั SMART  
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การนําเขา้ดว้ยไฟล ์CTX (Importing for CTX file) 

1. ดาวน์โหลดไฟล ์CTX ซึง่เป็นไฟลท์ีไ่ดจ้ากการสง่ขอ้มลูดว้ยวธิกีารเชื่อมต่อแบบไร้

สาย (Wi-Fi) ในการถ่ายโอนขอ้มลูทีผู่ด้แูลระบบตัง้ค่าไว ้(ดงัภาพดา้นล่างน้ี) 

 

2. เมื่อดาวน์โหลดไฟลไ์ดแ้ลว้ ใหท้าํการเปิดโปรแกรมฐานขอ้มลูลาดตระเวนเชงิ

คุณภาพ SMART และทาํตามขัน้ตอนเช่นเดยีวกบัการนําเขา้ดว้ยการเชือ่มต่อ 
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GPS Monterra โดยตรง แต่ในทีน้ี่ใหเ้ปลีย่นจากการเลอืกทีปุ่่ มนําเขา้จากอุปกรณ์ 

มาเป็นเลอืกจากปุ่ ม นําเข้าจากไฟล ์แทน 

 

3. เลอืกไฟลท์ีต่อ้งการนําเขา้ > เลอืกที ่ไฟลอ่ื์นๆ > หลงัจากนัน้เลอืกทีปุ่่ม เรียก

หา… > เลอืกหาไฟลนํ์าเขา้เลอืก Open > เลอืกปุ่ ม นําเข้า 
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4. ทาํตามขัน้ตอนการนําเขา้ดว้ยการเชื่อมต่อ GPS Monterra โดยตรง ในหวัข้อท่ี 

3-7 เป็นอนัเสรจ็การนําเขา้ขอ้มลูดว้ยไฟล ์CTX 
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ข้อมลูเพ่ิมเติม (Getting More Information) 

สามารถคน้หาขอ้มลูเพิม่เตมิเกีย่วกบัการใชง้าน GPS Monterra ไดท้ี ่

• http://www.facebook.com/ThailandSmartPatrol  

• http://thailand.wcs.org 
 

คน้หาขอ้มลูคู่มอืการใช ้

สามารถหาขอ้มลูล่าสดุของคูม่อืการใชท้ัง้ภาษาไทยและภาษาองักฤษไดจ้ากเวบ็ 

• http://www.facebook.com/ThailandSmartPatrol 

• http://thailand.wcs.org/About-Us/Publications.aspx 
http://garmin.com/support 

 

เอกสารอ้างอิง (Reference) 

Garmin.  2013.  MonterraTM Quick Start Manual. Garmin Ltd. 

Taiwan.  

Garmin.  2013.  MonterraTM Owner’s Manual. Garmin Ltd. 

Taiwan. 
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